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’ P . J 2020 04 12 CV248, 249 (verze a subverze bootovani)
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3:21 Efekty pro funk&ni vistupy 2020 08 23 kapitola ,Zakladni nastaveni* CV12, 27; kapitola ,Zastaveni u navéstidla... (Lenz ABC)*
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3.25 Konfigurace fidicich vystupti pro serva 2020 10 14 kapitola 3.6 CV; dopInéni typd o MS590N18, aktualizace u ostatnich dekodéru
4. Zpétné hlaseni — ,obousmérna komunikace* 35 mfx-provoz s CS3 )
5. Zvuk ZIMO — vybér a programovani 36 2020 11 15 kapitola 5.6: CV346, doplnén bit 6
5.1 Procedury “CV300" 2020 11 26 Shrnuti..., kapitoly 3.13, 3.21, 3.25 rlizné opravy a doplnéni, kapitola 6 (pfehled CV) dopInéni,
5.2 Mé&fici jizda k uréeni zaKIadniho ZatiZENT MOOIU. .............c.cc.evrreeeeeeeeeeeeeeeee e eeeee e ee e seeeee e doplnény plany pfipojeni MS590, MS950, MS990
5.3 ZVUK: Zékladni nastaveni, nezavisla na druhu trakce .. . . o . ,
5.4 ZVUK: Pami lokomotivy & zakladni nastavent zvuku SHRNUTI vlastnosti, JESTE NEimplementovanych do verze sw 4.70
5.5 Parni Iok’omouvy a z,awslost r_1a zezmzenl a zrychleni.... (Vétéinou p|énovanych dO 500)
5.6 Motorové a elektrické lokomotivy & ialni vi . .
zvuk dieselmotoru, zvuk turbodmychadla, zvuk tyristord, specla r” vlastnosti pro Consist: C\{97 alsl i ; . L
5.7 COASHNG @ NOLCRING .....oooevvvoeveseeveeses s sseessseese s s s s s brzdéni motorem (pro pohony bez Sneku): CV151 (jen pokud neni v Consist, zde vyuZzito jinak)
5.8 Nahodné zvuky a zvuky spinacich vstupt adaptivni zrychleni a specialni varianty pro zrychleni: CV123, 394, 246, 348 *)
e E’;ﬁ;ifngx’kcgp‘r’af,';ﬂ"em poradi s specialni druh provozu ,regulace v km/h*: CV135, 136 *)

.mfx* je zapsana obchodni znacka firmy Gebr. Marklin & Cie GmbH.
.RailCom"“ je zapsana obchodni znacka firmy Lenz Elektronik GmbH.

zastaveni fizené vzdalenosti (konstantni brzdna drdha): CV140-141, 830-833, 143 *)

dalkové svétlo ve ,Svycarském mapovani*: Cv431

sprocedura CV 300 a méfici jizda pro zékladni zatizeni: CV300-302

spinaci vstupy pro skfipéni v obloucich a dopInéni pro velka méfitka: CV307, 133

spinaci vstupy pro aktivaci zvuku, hlasitost: CV739, 741, 743, 671, 672

tfidy zvuku jizdni zvuky, druhy tyristor, zvuky pantografu: CV588, 593, 594, 596, 598

skute¢ny detektor napravy pro razy pary a néktera specialni nastaveni: CV268, 154, 158

néktera méalo pouzivana nastaveni pro zvuky pary: CV275, 276 Caste¢né, CV277-279

néktera méalo pouzivana nastaveni pro diesel a elektro: CV280, 158, 378-379, 364, 360, 356

zvuky spinacich vstup(: CV341-343, 392

*) oznaceny blok vlastnosti bude oproti generaci MX vytvofen nové, protoze na jedné strané ma
obsahovat optimalizované vlastnosti, a na druhé strané pfinese pfipravené sluzby pro budouci
formy provozu (prvni planované novinky v tomto smyslu: zobrazeni vzdalenosti do cile na ovla-
daci).
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ZVUKOVE DEKODERY MS

Kratka charakteristika rodiny dekodérd v DCC provozu

Nejvyrazné;jSi vlastnosti dekodérd MS je 16 bitovy zvuk; tim se vyrazné zvySuje kvalita
zvuku. Jedna se o ,skuteénych 16 bith“, tzn. zahrnujici celou cestu zvuku, tedy od zvu-
kovych soubort, uloZenych ve flash paméti, pres sbérnici 12S (= Inter-IC-Sound) pro
stereo prehravani az po plné digitalni zesilovac tridy , D".

Od jinak Castou pouzivané (protoze levné) digitdlné-analogové konverze (s 10 nebo
14 bity) a zesilova¢l s analogovym vstupem (také €asto nazyvanych tfida ,D") ZIMO
upousti.

S 32 bitovym mikrokontrolérem a 128 Mbit flash paméti je i v jinych aspektech dost pro-
storu pro pokrok. Velka ¢ast z toho je vyuzita od zacatku, mnohé dal$i moznosti budou
nasledovat diky permanentnimu vyvoji, ktery u ZIMO probiha vzdy i po zahajeni prodeje,
jehoz vysledky budou dany k dispozici vSem uZzivatelim jako update software — samozfe-
jmé zdarma.

- /I‘_
20l
Seznam rozdilé v provozu a konfiguraci (MX & MS):

Kdyz odhlédneme od zcela nové kvality zvuku (16 bitd... viz nize) a dalSich optimalizaci,
chovaji se dekodéry MS dale stejné jako ,MX". Existuji ale rodiny, kde — pro umoznéni
jesté lepSich provoznich vlastnosti — urcitd nastaveni (CV) plsobi jinak nebo jsou mozna
navic:

CV12 (druhy provozu): podle normy VHDM je mozné zablokovani jednotlivych druh( pro-
vozu (DCC, mfx, MM, analog), standardné jsou povoleny vSechny Kap 3.1

CV5,57 (max. rychlost, reference regulace): CV5 opét obsahuje pavodni vyznam pro re-
dukci maximalni rychlosti, kter4 byla u dekodérd MX lépe dosazitelnd pomoci
CV57. CV57 naopak slouzi pro vybér, zda ma byt rychlost zavisla na napéti v ko-
lejich nebo diky referovani na nastavitelnou nizkou hodnotu (napf. 14 V) méa byt
ned&inna. NENI v sw 4.50. Kapitola 3.6

CV56 (hodnoty P a I): G¢inné, jen je-li CV147,148,149 = 0. Kapitola 3.6
CV144 (blokovani programovani a update): odpada, u dekodérd MS neni nutné.

CV147,148,149 (kompletni nastaveni PID): nova CV, umoznuji oddélené pfizpusobeni
integracni, diferenciélni a proporciondlni hodnoty s vysokym rozliSenim pro vyrov-
nani zatéze EMS, nahrazuji CV56, pokud <> 0. Kapitola 3.6
CV190,191 (Cas rozsviceni a zhasnuti pro efekty 88, 89, 90): nova definice kvali vétSimu
rozsahu napéti nastavitelnych ¢asu (nyni 0 — 320 s). Kapitola 3.21

Seznam hlavnich vlastnosti , MS" (zejména ve srovnani s ,MX"):

U 16 bitové rozliSeni vzork( zvuku standardné, 8 bitové pro jednoduché zvuky a ,staré"
vzorky zvuku;

Pro srovnani dekodéry MX: 8 bitli pro vSechny zvuky.

U 22 kHz vzorkovaci frekvence standardné, ale i (ve zvukovém projektu nastavitelné
kandly) s 11 kHz pro jednoduché zvuky (napf. hlaSeni) a 44 kHz pro plnou hi-fi kvalitu
zvuku.
U 128 Mbit zvukova pamét pro dobu prehravani 360 s (pfi 16 bitech a 22 kHz, tedy vyssi
kvalité); az 1440 s (pfi zafixovani ekonomického ukladani).
Pro srovnani dekodéry MX: 32 Mbit pro 180 s s 8 bitovymi vzorky.
Upozornéni: Casové (idaje jsou ponékud ,teoretické®, protoZe neni zohlednéna od projektu k pro-
jektu se ménici potfeba paméti pro ,,organizacni“ a ,dokumentacni“ nadstavbu.
U Kombinovatelnost kanald s rozdilnym bitovym rozliSenim (8, 16) a hodnot vzorkovani
(11, 22, 44 kHz) pro dalSi minuty zvuku.

U 16 zvukovych kandld, simultanné prehratelnych, oddélené nastavitelnych, u ,stereo
dekodéru” (zejména, ale nejen pro velka méfitka) rozdélitelné na dva vystupy pro repro-
duktor;

Pro srovnani dekodéry MX: 6 kanall, zasadné jeden vystup pro reproduktor.
U Nastaveni barvy jizdniho zvuku (napf. razli pary, spalovaciho motoru) nastavenim filtr(
hloubek a vySek pomoci CV.
U Nova nadproudova ochrana pro funkéni vystupy pro zabranéni vypinani pfi kratkodo-
bém pretizeni (ndb&hovy proud zarovek apod.).
U Pripojeni vétSich externich zasobnikd energie (nez u MX): V pfipadé ,standardniho
dekodéru pro HO" (typy PluX22 a 21IMTC a jejich provedeni s vodi¢i) nyni neomezena
kapacita (i supercap/goldcap), u miniaturnich dekodér max. 1000 pF (16 V), pro dekodér
Next MX580 neomezené (5 V; to staci pro zvuk a pomalou jizdu!).
U RozSifenéd technika ZIMO HLU diky zavedeni smérovych bitl (toto bude brzo imple-

mentovano i do dekodért MX pomoci update software — proto to neni skute¢na vlastnost
MS).
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11. Prehled typd a

rozméry [mm]

typy s vyvody:
deska bez smrst.

pFipojeni
vodi¢e a/nebo
norm. rozhrani

celk. proud trv.
motor+zvuk+FA
(8pickove)

z toho: motor
trvale (spickove)
z toho: funkéni
vystupy

JEN FA spole¢né
funkéni
vystupy

vE. 2x svétla (+ lo-
gické vystupy)

fidici vodice pro
Servo

(kompletni pFipojeni
s napéajenim 5 V)

pripojeni SUSI
volitelné SUSI, 12C,
nahravaci protokol
zvuku

spin. vstupy
pro senzory na-
pravy, jazyck. kon-
takty apod.
pfipojeni
zasobniku
energie

elyty 15V / super-
cap PRIMO k de-
kodéru

vystupy pro
reproduktor
podle dekodéru 8 W
nebo 4 W (2x8 W
paralelné)

pové zavisl

ch dat

standard HO miniaturni Next velkd méritka

MS450 MS440C/D MS480 MS490 MS580N18

MS450R, MS450P22 MTC dle VHDM / MS480R, MS480P16 MS490R, MS490N, L MS580N18G MS590N18 MS950 MS990L, K

MS450F MTC var. ZIMO MS480F MS490F s ext. goldcap

19x8,6x29 19x8,6x29 15x9,5x35
30x15x%x4 30x15x%x4 30x15x4 19x11x3,1 19x11x3,1 * * 25x105x4 % 50 x 23 x 13 50 x 40 x 13
13 vodict 2IMTC 11 vodict 11 vodic . g

NEM652, PluX22 FASFAG log. NEM652, PluX16 NEM652, NEM651 Next18 Next18 kolikoveé listy k9||k.g|sty nibo

NEM651 (norm.)/,zesilené NEM651 NEM651 primy Sroub. svorky

vystupy

1,2A 1,2A 1,2A 0,8 A 0,8 A 0,7A 0,7A 0,8 A 0,7A 4 A 6A

(2,5A) (2,5A) 2,5A) 1,5A) 1,5A) 1,5A) 1,5A) 1,5A) 1,5A) (10 A) (10 A)
1,2A 1,2A 1,2A 0,8 A 0,8 A 0,7A 0,7A 0,8 A 0,7A 4 A 6A
(2,5A) (2,5A) 2,5A) 1,5A) 1,5A) 1,5A) 1,5A) 1,5A) 1,5A) (10 A) (10 A)
0,8 A 0,8 A 0,8 A 0,6 A 0,6 A 05A 05A 0,6 A 05A 2A 2A
4 s vodici 9 s vodici 4/ vSechny 4 s vodici 4 s vodici Sechn 2 s vodici vSechny 4 vSechny 4 vSech 11
10 6 na pa. 10 1 na paj. 4/8 na ko- 6 2 na pd. b5 1 na pa. 4 v Y 4 2 na pa. 4 na konek- 4 na konek- 11 na konek- 15
4 s vodici
ploSkach ploSce 8 nektoru ploSkach ploSce ploSkach toru toru toru
(+ 2 logické) (+ 2 logické) (+ 6/2 logické)  (+ 2 logické) (+ 2 logické) (+ 2 logické) (+ 2 logické) (+ 2 logické) (+ 2 logické) (+ 4 logické)
plnohodnot-
) alt. pouziti ) alt. pouziti ) alt. pouziti ) alt. pouziti ) alt. pouziti ) alt. pouziti ) alt. pouziti ) alt. pouziti ) alt. pouziti 4 vodic¢e pro 6 nych 3polo-
log. vyst. log. vyst. log. vyst. log. vyst. log. vyst. log. vyst. log. vyst. log. vyst. log. vyst. servo vych pfipo-
jek
(NE, nutnych (NE, nutnych (NE, nutnych (NE, nutnych (NE, nutnych (NE, nutnych (NE, nutnych (NE, nutnych (NE, nutnych ANO
5V ext) 5V ext) 5V ext) 5V ext) 5V ext) 5V ext) 5V ext) 5V ext) 5V ext)
alt. pou- alt. pou- alt. pou- alt. pou- alt. pou- alt. pou- alt. pou- alt. pou- alt. pou-
ano zti log. ano Ziti log. ano Ziti log. ano Ziti log. ano Ziti log. ano ziti log. ano ziti log. ano ziti log. ano Ziti  log. ano ano
vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst.

- <LA konektt konektt - <LA konektt - <LA - <LA konektt - <LA t.  4polovy t.  4polovy
na paj. ploskach- glaux onextoru nMaTC onextoru ' g péj. ploSkach glaux onextoru ' g péj. ploSkach na paj. ploskach &aext18 onetoru g péj. ploSkach ignmeokstor Slﬂ)glovy ignmeokstor Slﬂ)glovy
1 ;ﬁﬁce P q glau)k(onektoru 2 nMaT(Iéonektoru 1 nakonektoru 4 nakonektoru
+ 2 alt. pouziti +2alt. pouzitilog. +2alt. pouzitilog. 2 alt. pouziti log. = 2 alt. pouziti log. 2 alt. pouziti log. 2 alt. pouziti log. 2 alt. pouziti log. 2 alt. pouziti log. =+ 2alt. pouzitilog.  + 2 alt. pouZziti log.
log. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst. vyst.
ano ano ano ano ano ano ano interni  zasobnik int. zasobnik ze

conek g h‘(‘)NlS) interni  zasob- :;;L(J)percap
. na konektoru A, na paj. ploskach na ONeKIoru ' a paj. ploskach na péaj. ploskach - ne nik ze 3 super- )

vodici na paj. ploskach PluX (navic kint.) ex- navic kint) ex-
Plux max. 1000 mF 000 ME max. 1000 mF max. 1000 mF termi tantaly 5 v cap (navic kint) ex

na paj. ploskach svorkach/kolicich

3W/4WwW 3W/4WwW 1w/8wW 1w/8wW 1w/8wW 3W/4wW 10W/4W
1 ﬁa\l\\llcl):ié?lch 1 na konek- 1 na konek- 1 %;A\Il(l)gié?lch 1 na konek- %QA\I,(I)(?ié?’ch 1 %r{,é(ié?’ch 1 na konek- na konek- 2 nasvorkich 1  na svorkach

toru PluX toru MTC toru PluX toru Next18 toru Next18 / kolicich / kolicich

*) Pro umoznéni malé délky NEJSOU dekodéry MS490 a MS590N18 schopné mfx!
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12. Tech. data, pfipojovaci plany, provoz mfx

Spolecné technickd data zvukovych dekodérd MS:

PFipustny rozsah provozniho napéti v KOIEJICH .............oiiiiiiiiiiiii e 7V ..35V
(miniaturni dekodéry jsou jen kratkodobé vhodné pro napéti > 30 V — jen pro pfepinaci impuls Marklin)

|2 01V /e ¥4 o (=T o) o] - L PO PR P PSP PRPPRPRO -20 az 80°C

Kapacita paméti pro vzorky zVuKu .........c.ccccceeveeieniciieenenneen, 128 Mbit (= 360 s €asu prehravani pfi 16 bit / 22 kHz;

az 1440 s pri 8 bit/ 11 kHz) *)
volitelné 8, 16 bit
Vzorkovaci frekvence vzork( zvuku a prehravani volitelné 11, 22, 44 kHz
Pocet nezavisle prehravanyCh KANAIU .............oooiiiiii ittt ettt reeneeneeneeneeneas 16

Rozliseni vzork( zvuku a prehravani

*) Tyto asy prehravani jsou ,teoretické", v praxi neni 5 az 20% paméti k dispozici pro vzorky zvuku, protoZe jsou
rezervovany pro organizaci, popisy, informace GUI, dohrané zvuky aj. V této kalkulaci je uvazovana maximalni
vzorkovaci frekvence 22 kHz, protoZe 44 kHz nepfinese skute¢né zlepSeni kvality zvuku.

Typové zavisla technicka data zvukovych dekodérd MS:
Viz pfedchéazejici kapitola ,,Prehled...".

Typ dekodéru mdze byt v prfipadé potreby vycten z hodnoty v CV250:

2 = MS480 4 = MS440 6 = MS450
3 = MS490 5 = MS580 7 = MS990

Update software:

Je k nému potieba pfistroj s funkci update: ZIMO MXULF/A (pfistroj pro update software dekodérd a na-
hravani zvuku), ZIMO zékladni pfFistroj MX10, nebo digitélni centradla Roco Z21. Vzdy pfislusna nova
verze sw muze byt stazena z updatovaci webové stranky ZIMO, nahrana na USB stick nebo pfedana do
updatovaciho pfistroje pfes pfipojeni k pocitaci pfes USB a software ZSP, ktery pak provede vlastni
update pres kolejovy vstup dekodéru.

(Principialné) stejnym zplGsobem jsou do dekodér(i ZIMO nahravany i zvukové projekty.

Zifl1!
Opatreni proti pfetizeni a ochrana proti pfehrati:

Vystup pro motor i funkéni vystupy dekodért ZIMO jsou ve svych vykonovych rezervach navrzeny velmi
velkoryse a kromé toho vybaveny i ochranami proti zkratu a pretizeni. V pfipadé pretizeni dojde k vypnuti.

Tato opatfeni nesméji byt zaménéna s neznicitelnosti dekodéru!
Spatné pripojeni dekodéru (zaména drati) a elektricky neoddélené spojeni mezi motorem a kovovymi dily lokomotivy
nemuseji byt vzdy rozeznany a vedou k poSkozeni koncového stupné nebo i k iplnému zni¢eni dekodéru.
Nevhodné nebo poskozené motory (napr. se zavitovymi zkraty nebo zkraty na komutatoru) nejsou vzdy rozeznatelné
podle vysokého proudového odbéru (vada se projevuje Spickovym pretizenim) a mohou vést k poSkozeni dekodéru, nékdy
k poskozeni koncového stupné dlouhodobym pdésobenim.
Koncové stupné dekodéru (jak pro motor, tak i u funkcnich vystupd) nejsou ohrozeny jen pretizenim, ale také (v praxi prav-
dépodobné castéji) napétovymi Spickami, které pochazeji od motoru nebo jinych spotfebi¢d induktivniho charakteru. Tyto
Spicky mohou v zavislosti na napéti v kolejich dosahovat i nékolik set Voltd a jsou pohlceny svodici prepéti v dekodéru.
Kapacita a rychlost téchto prvki je ale omezend; proto nema byt napéti v kolejich nastaveno zbytecné vysoko, tedy ne vyssi,
nez je pro dané vozidlo uréeno.

Dekodéry ZIMO jsou vybaveny méficim Cidlem pro stanoveni aktuélni teploty. Pfi prekroceni pfipustné hra-
niéni hodnoty (cca 100°C na desce) bude vystup pro motor odpojen. Jako signalizace tohoto stavu blika
¢elni osvétleni v rychlém taktu (cca 5 Hz). Opétovné zapnuti probéhne automaticky s hysterezi cca 20°C
(tedy pfi poklesu teploty na cca 80°C) po asi 30 s.

ZIMO ELEKTRONIK
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Pripojeni MS450, MS450R, MS450F  horni strana s vodici

_~ funkéni vystup FA3
il _ spinaci vstup (IN1, detektor napravy)
SUSI(Data/servo2/FA10/IN3  SUSI(Clock)/servo1/FAS/IN2

elyt plus

programovaci plosky, nekontaktovat! P

0% motor vpravo

$ed¥  motor vievo
rudy

svétla vpredu
spol. pluspol (+)

kolejnice prava

cerny 1.
” kolejnice leva

svétla vzadu
reproduktor

reproduktor Zelany TunkEni vystup FA1
= funkéni vystup FA2

hnady

funkeni vystup FA4
funkéni vystup FAS
funkéni vystup FA6

ajeci plodky na spodni strané

: + npapf.2200 pF IS funkéni vystup FA7
=) - 16V elyt minus (tedy ZEM)

elyt nebo supercap(s) 16V, neomezena kapacita
volitelné pripojitelny
externi zasobnik energie

Pripojeni MS450P22 horni strana (s PluX22)

programovaci plosky, nekontaktovat! Fi FA8

funkéni vystup FA3 [ T spinaci vstup (IN1, detektor napravy)
SUSI(Data)/servo2/FA10/IN3 [ 1 — SUSI(Clock)/servo1/FA9/IN2
elyt plus M5 —ZEM
motor vpravo 11 [ — svétla vpfedu

2 motor vlevo i} spol. pluspdl (+)

s kolejnice prava ] bez pinu (index / funkéni vystup FAS8)

& kolejnice leva [ [ svétla vzadu

B funkéni vystup FA1 [ [ reproduktor +

5 funkeni vystup FA2 [ & — reproduktor -

2 funkéni vystup FAS [m] FA4

z SEEE :: Ame funkeni vystup FA7 [ H | FAG

8

a

f:; B Vystupy SUSI jsou alternativné (pomoci nastaveni

[ + napi.2200 uF RIS CV) volitené jako vystupy pro servo, funkéni

- 16V elyt minus (tedy ZEM) vystupy nebo vstupy.

Zasobnik energie v pfipadé potfeby (obvykle na desce lokomotivy a automaticky pripojen pres konektor)
elektrolyt nebo supercap(s) 16 V, neomezena kapacita

Upozornéni: externi zasobniky energie na MS440, MS450
N Kondenzéatory (elektrolyty, supercap) libovolné kapacity mohou byt pfipojeny na ,ELYT plus* (proti
ZEMi) BEZ dodategnych sougastek; NEMUSEJI byt dimenzovany na plné napéti v kolejich; stadi 16 V.
Opatfeni uvnitf dekodéru pro pfipojeni zasobniku energie zamezuji nepfipustné velkému nabijecimu
proudu (Inrush current) a umoZniuji neruSené programovani v servisnim modu, update software, nahré-
vani zvukd, i u velkych kapacit, pfi sou¢asné co nejlepsim vyuZiti paméti.

Piipojeni MS450, MS450R, MS450F

+5V (200 mA) pro serva aj. -

spodni strana s vodici
pfipojit na tantal

SUSI+C2I4V TR L LT
(Clock) hnédy I )
SUSI(Data) : runkcn.\ vystup FA2 fialovy reproduktor
ZEM zeeny_ funkEni vystup FA1 TR e roduktor
Zuty
?r:kgurna::‘;?lcait 'pluﬁky temy  Kolejnice leva Iy z;éu?ﬂpﬁ::; ")
ruay Kolejnice prava bily t| e
svétla vpredu

&7 motor vievo
oranzowy Motor vpravo

+ z.B.2200 uF R T Lt
- 16V elyt minust (tedy ZEM) ~ sveenens
elyt nebo supercap(s) alternativné:
16 V, neomezena kapacita
SUPERCAP/Goldcap
15V, napt. 6800 uF

PnpOJenl MS440C, MS440D

plosky, nekor

horni strana (s 21MTC)

+5V (200 mA) { bez pinu (index)

funkéni vystup FA3 L ' — reproduktor

funkéni vystup FA2 & © — reproduktor

funkéni vystup FA1 < svétla vpfedu

spol. pluspdl svétla vzadu

funkéni vystup FAS € SUSI Data (FA8, servo 2, IN3)
pfivod motoru - @« SUSI Clock (FA7, servo 1, IN2)
pfivod motoru + \ ' — funkéni vystup FA4

ZEM 9 funkéni vystup FAB

kolejnice leva - = spinaci vstup IN4 / log. vystup FAS
kolgjnice prava & 2 spinaci vstup IN1

péjeci plosky na spodni strané

modry

Elyt nebo supercap(s)
16 V, neomezena kapacita

+ napr. 2200 pF
- 16V

FA3, FA4, FA5, FA6 jsou u MS440C
provedeny v souladu s normou 21MTC jako logické vystupy, u
MS440D jako zesilené funkéni vystupy.
Pomoci ,pseudoprogramovani“ CV8 mohou byt vystupy doda-
te¢né prekonfigurovany a tim navzajem prepnuty typy C a D:

elyt plus
elyt minus (tedy ZEM)

U 21MTC NENI vyvod pro elyt na konektoru! CV8 = ,3“ & FA3, FA4 logické = 4“ & zesilené
. CV8 = 5 & FA5, FA6 logické = ,6“ & zesilené
sedy madry
+ 24V -
SUSI (Clock) spodni strana
SUSI (Data)

ZEM

programovaci

plogky
nekontaktovat!

volitelné pfipojitelny externi
zasobnik energie

ELYT plus

ELYT minus (tedy ZEM)

ZIMO ELEKTRONIK
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Pfipojeni MS480, MS480R, MS480F horni strana s vodidi

ELYT v pfipadé potfeby pro vlastni pfipojeni, 16 V, max. 1000 pF

SUSI(Data)/'servo2/FA4/IN3 SUSI(Clock)/servo1/FA3/IN2

testovaci ploska, NEkontaktovat

elyt plus e +  Napi. 1000 pF
ZEM s - 16V

= oranZovy
Sedy

motor vpravo
motor vievo

- b"y 7 svétla vofedu
modry spol. pluspdl (+)

. rudy
spol. P'UEE%"* H kolejnice prava
y Zluty svétla vzadu gerny  Kolejnice leva
fialovy
programovaci plosky, ) D - — reproduktor zeleny i ——
kontaktovat = — = " . funkéni vystu
reenEeEL T L e funkéni vystup FA2

* funkéni vvstup FAG
(pdjeci ploska, kde je ve verzi PluX indexacni pin, pro viastni pfipojenti)

Pfipojeni MS480P16 horni strana (s PluX16)

Pokud neni integrovan na desce lokomotivy a kontaktovan pies konektor Plux:

elektrolyt v pfipadé potfeby k vlastnimu pfipojeni, 16 V, max. 1000 pF

fipajen na konektor,
elyt plus ——R N ETIARLIENY (prbay
ZEM — A

vlastni piny nejsou k dispozici)

testovaci plogka, NEkontaktovat

b [l A SUSI(Data)/servo2/FA4/IN3 [ 11 — SUSI(Clock)/servo1/FA3/IN2
'—'___ “ B elyt plus -@ | — ZEM
& motor vpravo — [ £ — svétla vpfedu
spol. pluspol + g motor vlevo ~ 1 1 — spol. pluspoél (+)
ZEM - =k kolejnice prava .l bez pinu (index / funkéni vystup FAB)
e =l kolejnice leva [0 svétla vzadu
R Fl = funk&ni vystup FA1 : H { reproduktor +

funké&ni vystup FA2 reproduktor -

dolni strana s vodiéi

g =nn —
Zeleny

funk&ni vystup FA2
Taiow funkéni vystup FA1
Faiowy reproduktor
s reproduktor
ey | SVEtla vzadu
e kolejnice leva
‘moary . Kolejnice prava
=% spol. pluspdl (+)
Zedy  svétla vpfedu
oranzovy Mmotor vievo
T motor vpravo
funkénl vystup FAS
(pdjeci ploska pro vlastni pfipojeni)

Upozornéni: ext. zasobnik energie na MS480, MS490
E Elektrolyty 1000 pF mohou byt pfipojeny podle schémat na této strance
k vyvodu ,elyt plus* BEZ dodateénych sou¢astek. NEMUSEJI byt dimenzo-
vany na plné napéti v kolejich, staci 16 V. Kazdopadné nesmi byt kapacita
vétSi nez 1000 pF, coz postacuje jen pro malou ochranu pfed cukanim mo-
toru a poruchami zvuku.

C VétSi kondenzatory mohou byt misto toho nebo i navic (prakticky bez
omezeni) pfipojeny na ,spole¢ny plus pél“, kazdopadné s pfidavnymi sou-
Castkami a napétovou odolnosti dle napéti v kolejich (vétSinou 25 V):

nabijeci rezistor: cca min. 100E, min. 1/4 W

spol. pluspdl (+) + napi. 5000 pF

- min. 25V
ZEM

Rezistor zabranuje vysokému nabijecimu proudu (Inrush current), diody
umoznuji diky poklesu napéti programovani v servisnim modu a update
software a nahravani zvuk i pres vySSi kapacity.

vybijeci diody: napf. 1N4007 (NE Schottky!)

ZIMO ELEKTRONIK
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Pfipojeni MS490, MS490R, MS490F horni strana s vodici
SUSI(Data)/servo2/FA4IN3  SUSI(Clock)/servol/FA3/IN2

e

2wy svétla vpredu
— °1y _ svétla vzadu
EM_ kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo

|

rudy

sedy

oranZovy

programovaci plosky modry

spol. pluspdl (+)
reproduktor +
reproduktor -

fialovy

fialovy

ZEM
funkéni vystup FA1
funkéni vystup FA2

Pfipojeni MS490N NEM-651
SUSI(Data)/servo2/FA4/IN3  SUSI(Clock/servol/FA3/IN2

svétla vzadu
svétla vpredu
kolejnice leva
kolejnice prava
motor vievo
motor vpravo

funkéni  FA2
vystupy FA1

fialova

— reproduktor +
fislovd.  reproduktor -

ZEM

Pfipojeni MS490, MS490R, MS490F, MS490N  spodni strana
ELYT v pfipadé potfeby pro viastni pfipojeni, 16 V, max. 1000 uF

+ napt. 1000 pF
- 16V

pajeci ploska: ZEM na pfedni strané

e lesex xaual
€3

ELYT plus +

xxl
5

I].
[ll

En Ll B B

gy TIER g3 _
MragnEa? (= | o |
L 1515 | | [ & |
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Pripojeni MS580N18 horni strana (s Next18)

programovaci plosky

napajeci zdroje (6 mA) pro vystupy: nekontakiovat

funkéni vystup FAG Mz K001 gy
funk&ni vystup FA5 | e Tl

spol.

“e2 pa gz ran pluspol
SS--- [ il HEEOE +
programovaci plosky -ZEM

nekontaktovat

Upozornéni: externi zasobnik energie na MS580

A Dekodér ,Next* MS580 obsahuje extra velkou interni kapacitu s na-

pétim 5 V. Oba tantalové kondenzéatory napajeji pfi vypadku napéti v ko-

lejich jak zesilova¢ zvuku, tak i motor (jen 5 V, cozZ je ale dostate¢né pro

dalSi pomalou jizdu). Interni kapacita staci pro ,Stay alive**) po dobu

cca 0,1s, a zamezi tak nepéknému klapani zvuku a pfemosti kratké

nenapajené Useky.

Tuto interni kapacitu je mozné rozS§ifit o externi, bud

- pomoci dal$ich tantalt stejného provedeni (pfipojenych pomoci ma-
lych dratovych propojek) nebo i elektrolytti. Celkova kapacita NENI
limitovana, napétova odolnost kondenzatort je 6,3 V, nebo

e pomoci dvou do série spojenych miniaturnich Goldcap (opti-
malni, pokud je to mozné z prostorovych davodu, samoziejmé
také dratovym pfipojenim a umisténych na vhodném misté ve vozi-
dle). V dobé vydani tohoto textu (bfezen 2020) jsou k dostani typy
12 x 4 mm (délka x pramér), které umoznuji ,Stay alive* 1 — 2 s.
Goldcap a Supercap s jesSté vySsi hustotou energie je mozné oceka-
vat do budoucna.

A pokud (napfiklad kvili osvétleni) neni uspokojivé zalohovani na napéti

5V, ale mé& byt zalohovano plné napéti v kolejich, je mozné ke kazdému

dekodéru pripojit kondenzéatory (rovnéz prakticky bez omezeni) k ,spo-

le€nému plus pélu“, kazdopadné s odpovidajici napétovou odolnosti

(vétSinou 25 V), a to navic k popsanym tantalim nebo Goldcap nebo

samostatné:

nabijeci rezistor: cca min. 100E, min. 1/4 W

spol. pluspdl (+) + napi. 5000 pF
- min. 25V

vybijeci diody: napi. 1N4007 (NE Schottky!)
ZEM

*) ,Stay alive” je pojem, ktery se pouziva v angli¢tiné v souvislosti s feSenimi z&-
lohovani energie. Neprekonatelnym zplisobem objasiiuje, o¢ jde, a bude proto zde
a u ZIMO v budoucnu pravdépodobné ¢astéji pouzivan.

Spodni strana (s volitelné externim rozSifenim zasobniku energie)

rozsifitelné pomoci externich tantall nebo elektrolytg,  interni tantaly (8,3 V)
6,3 V, neomezena celkova kapacita

r

+ plus pro zasobnik energie

roz8ifeno o dva externi goldcap interni tantaly (6,3 V)
v sérii, celkové napéti5,4 V,
neomezena kapacita

+ plus pro zasobnik energie
Cas Stay alive 1 — 2 s!

Spodni strana provedeni MS580N18G

(BEZ tantalt na dekodéru, ale vodi¢e k externimu zasobniku energie. Dva spojené
Goldcap jsou k baleni pfiloZzeny, na jejich volné konce Ize pripajet vodi¢e. DODRZET
POLARITUY)

-ZEM

zasobnik energie z pfiloZzenych

golcap (jiz spojenych do série)

celkové napéti 5,4 V

vysledn kapacita 150 000 pF
03F 27V +

- - )
03F 2,7V + ===

+ plus pro zasobnik energie

ZIMO ELEKTRONIK
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Pripojeni MS590N18 horni strana (s Next18)

spol.

-’u-uln—lzjil — Sy = p|USDé|
—021 Jzz Dpmmmps +
programovaci plosky ZEM

nekontaktovat!
spodni strana

na spodni strané nejsou ZADNE pfivody,
proto neni zobrazena

Upozornéni: externi zasobnik energie na MS590
A Dekodér ,Next* MS590 neobsahuje kvdli miniaturizaci ZADNA opatieni k piimému pfipojent
externiho zasobniku energie.

Mezi ,spol. pluspél“ a ZEM jej Ize pfipojit (prakticky bez omezeni), kazdopadné ale S pridav-
nymi soucastkami a s napétovou odolnosti podle napéti v kolejich (vétSinou 25V):

nabijeci rezistor: cca min. 100E, min. 1/4 W

spol. pluspdl (+) + napf. 5000 uF

= min. 25V

vybijeci diody: napf. 1N4007 (NE Schottky!)

ZEM

Rezistor omezuje pfili§ velky nabijeci proud (Inrush current), diody umozniuji diky ubytku napéti
programovani v servisnim médu, update software a nahravani zvukd i pres vétsi kapacity.

C Zéasobnikové moduly ZIMO s tantaly nebo goldcaps (v dobé vydani tohoto navodu pravé
ve vyvoji) mohou byt rovnéz pfipojeny mezi ,spol. pluspdl (+)“ a ZEM; ve srovnani s vyse uve-
denymi variantami jsou diky nim mozné vétsi kapacity, ale vétSi jsou i prostorové naroky a
cena.

ZIMO ELEKTRONIK
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Pripojeni MS950

FA1 svétla vpredu
. FA2 svetla vzadu spinaci vstup IN3 spinaci vstup IN4
S FA3 motor vpravo spinaci vstup IN2 spinaci vstup IN1
E FA4 motor vlevo SUSI-2 Data / FA11 SUSI-2 Clock / FA 12
; FA5 kolejnice prava servo-2 fidici vodié servo-1 fidici vodi¢
2 FA6 kolejnice leva reproduktor LS2 (A) reproduktor LS2 (B)
5 FA7 spol. pluspol reproduktor LS1 (A)  reproduktor LS1 (B)
FA8 ventilator V2 FA10 (LL) napajeni serv 5V
FA9 ventilator V1 napajeni audio 5V ZEM

konektor bezdrat  konektor SUSI-1

ZIMO ELEKTRONIK
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Pripojeni MS990

kolejnice leva
kolenice leva
kolejnice prava
kolejnice prava
motor vpravo
spol. pluspél
spol. pluspdl
ZEM
motor vlevo
spinaci vstup IN3
motor vlevo
reproduktor LS1 (A)
reproduktor LS1 (B)
motor vpravo

o™
=
L
o
=
T
=
=
@
=

ventilator V1

reproduktor LS2 (A)
reproduktor LS2 (B)
nizké napéti 10V
nizké napéti 5V

ELYT plus
ZEM

MS990 jsou vyrabény a dodavany v nasledujicich zakladnich provedenich:

jako MS990L se 3 x 14 pélovymi kolikovymi listami (jak je vyobra-
zeno), vzdy vnéjsi piny na levé a pravé kolikové listé jsou prede-
v&im uréeny pro 2 X 14 po6lové rozhrani Marklin, vyvody jsou jinak
jen velmi mélo vyuzivany (protoZe jsou zde zdvojené piny, popf.
druhé rozhrani SUSI).

jako MS990K se 2 x 12 pélovymi a 1 x 14 pélovymi Sroubovacimi
svorkovnicemi, (jak je zminéno vySe, vnéjSi vyvody na levé a
pravé strané nejsou pouzity).

Zvlastni provedeni (mix mezi kolikovymi liStami a Sroubovacimi svorkami,
nebo varianty s méné vystupy) jsou vyrobitelné v pfipadé potreby.

funkéni vystup FA7
funkéni vystup FA8
funkéni vystup FA9
funkEni vystup FA10
funkéni vystup FA11
funkéni vystup FA12
nizké napéti proménné
funkéni vystup FA13

SUSI-2 Data

svétla vzadu Upozornéni: Externi zasobnik energie na MS990

svgtla \,fpmdu Interni zasobnik energie jako takovy (3 Goldcaps a regulator Stepup pro
splngc] V,StUp IN1 ziskani plného napéti v kolejich z 3 x 3 V Goldcaps) je v téméf vSech apli-
funkéni vystup FA1 | kacich dostagujici.

funkfn! VSfSlUp FA2 | Presto existuje moznost pripojit jesté pridavné zasobniky mezi ,ELYT plus®
funkéni vystup FA3 | a ZEM: externi kondenzatory museji mit nap&tovou odolnost 16 V, kapa-
spinaci vstup IN2 cita je neomezena, doporuceny jsou napiiklad vyrobky ZIMO GOLMRUND
funkéni vystup FA4 | @ GOLMLANG.

funkéni vystup FAS PFipojovat ,normalni elektrolyty“ nemé ani smysl (pfestoZze se vyvod jme-
spinaci vstup IN4 nuje ,elektrolyt, protoZe tyto ve srovnani s internim zasobnikem energie
funkéni vystup FAG nemohou mit Zadny vyznamny pFinos.

spol. pluspél < <
SUSI-2 Clock gg
L ] Q__J- 5
i | ERES 3o
~ EEEEEE testovaci plodky, nekontaktovat! =N
‘o6 o oo e konektor bezdrat
s ' '+ v v konektor SUSI-1
%> =>>=>>>>
fhahh on
L0000 050 00
NTTTOTUTT
E o 00000
> >33 > > >
SoopoopB
EEEEEE Servo: 6 5 4 3 2
SO YW0 O zakladovéa deska
00000 z e v vr
EECCE R dekodéru pro velkd méritka
586558 Ms990 N
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Zvukove dekodéry MS440 az MS990

Provoz mfx s Marklin Central Station 3:

Zde zobrazenéa sekvence obrazovek digitalni centraly Mérklin CS3 (ziskana pfes ji pfislusejici we-
bovy prohlize€) znazornuje pfihlaSeni zvukového dekodéru MS ZIMO. Typ dekodéru v této souvislosti
nehraje roli, samozfejmé se musi jednat o typ se schopnosti mfx (tedy NE MS490, MS590).

Do dekodéru MS v tomto pfikladu je nahran zvukovy projekt ,Evropska kolekce parnich a motorovych
lokomotiv*, ktery je typickym stavem pfi dodani dekodért ZIMO a pfehrava volitelné zvuky BR 50,
BR 78, BR 03.10 (parni lokomotivy) nebo BR 211 (motorovéa lokomotiva).

.Kolekce zvukd“ (tedy vice lokomotiv v jednom projektu) je specialita ZIMO a proto neni centralami
Marklin specialné podporovana, pouziti — véetné vybéru typu lokomotivy — je ale pfesto mozné po-
moci ,triku“. Ten je v sekvenci obrazku také popsan.

V pfipadé ,normalniho zvukového projektu” (pro jednu jedinou lokomotivu) je pouziti dekodéru MS

o, = St Q aese v S A ? SToF . = S Q

Systat® Claiskilder  Arsicht Suche Sertienng Emignsse  Boabaien e Syste® Gleisoilder  ANsCOt Suche

J B

UPOZORNENI ohledné prifazeni obréazku lokomotivy (platné v roce 2020, eventuéiné i v 2021):

V soucasnosti a aZz na dalsi, tzn. do implementace rozSifené pfihlaSovaci procedury v rdmci Central

Station, ktera byla firmou Marklin pfislibena, a kterd méa zohlednit obrazky lokomotiv pro dekodéry

nejen Marklin, existuje nasledujici ndhradni moznosti:

- Po Uspésném prihlaSeni (pokud se misto obrazku zobrazi,???") mize byt zvolen obrazek ze sbirky
v Central Station (viz ndvod k pouZziti centraly).

- Neékdy probéhne automatické pfifazeni (diky souhlasu jména).

- Pokud ma byt pouzit vlastni obrazek, maze byt tento do Central Station nahran a pak zvolen jako
jiz stavajici obrazek (viz navod k pouziti centraly, kapitola ,Importovani obrazkd lokomotiv pres
webovy prohlizec¢*.

e e ? STOP mﬁ’ B S ut Q desse v 7 / ? STOP

Ereignisse Beaeren  Hife sysief® Glisbiider  Ansicnt Suche sortierung Erelgrisse  Beamefen  Hire

L -

Dl Hame des Decoders 32 50 wurde ausgelesen

Dt Dacoder wird ausgelesen

UL

SO AE0

Suche Searveidh  Hike

V tomto prikladu neni na zacatku na kolejich zadné lokomotiva.

L

Dﬂ%.' E:. 5:—’ Q  Adesse M i e ? STOP
Syt
.

PrihlaSeni probéhlo Uspésné; zobrazi se jméno lokomotivy (v pri-
padé kolekce zvukd jméno prvniho typu, tedy ,BR 50%), Nezob-
razi se ale zadny obrazek, ale ,???“. UPOZORNENI viz vy3e!

Dekodér (lokomotiva) je nyni na koleji, pfihlaSeni zacina...

w, & S a Q

leiskilder  Ansicht Suche Sorienng Eregnsse Beameten  Hife Syste® Glespitier  Ansicht Suche

Stisknutim ¢erveného symbolu lokomotivy se lokomotiva pre-
vezme na ovladac.

...a pokracuje nactenim dat z dekodéru.

fresse | N ‘f f ? sTOP

Sortienng Ereigsse  Bearbeiten  Hfe

J" '/‘ ? sTOP

Ereignisse  Beabeien  -ife

Po zvétSeni okna ovladace jsou vidét tachometr a symboly funkci
(jejichz vybér byl nahran pri prihlaSovéani z dekodéru). Lokomo-
tivu je mozné ovladat knoflikem ovladace.

ZIMO ELEKTRONIK
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resse [ J‘ pd ? sTOP

Sortienung Ereignisse Beabeden  Hle

+

W Lok hinzufiigen

Q Adresssteuerung hinzu
+

we Traktion erstellen

B \erlorene mix-Loks fir

Lok-Emstel BR 50

8009

kmin
80

Einrichten Konfigurieren of® |

292500 AC Korfiguration

FurkionenFC - F15.

781178 AC drfabrsparourg

73/173  AC Maimaspamng

Napriklad mdzete ve ,formatech” provést nastaveni analogového
AC provozu.
POKUD se jedna o dekodér MS ZIMO s ,normalnim zvu-
kovym projektem*” (tedy NE kolekce)...
...NEZOBRAZI se vedle popsany parametr ,SX1...".

?227?

...Uroveri zpracovani, zde se pomoci tla¢itka ,Konfigurieren..."

gen BR 50 g

kmvh

Einrichten Konfigurieren f' 80

DCC Erweitens adressa |
DOGC Erweitene Adrease 2

DCC Traktionsadresse

21 Keonfiguration

Vybér typu lokomotivy, POKUD jde o dekodér MS
ZIMO s nahranou , kolekci zvukd“:...
...zobrazi se pAi nacteni konfigurace také parametry ,SX1 Konfi-
guration“ a ,SX1-Adresse".

To NEZNAMENA, Ze dekodér ZIMO by mohl byt provozovan ve
formatu Selectrix (ZIMO tento format nepodporuje), ale parametr
,SX1 Adresse” se pouzije s odliSnym Gcelem pro vybér typu
lokomotivy z kolekce zvuki (v provozu DCC se jedné o CV265).
Ve vySe uvedeném prikladu se puvodné zobrazenda 1" prepisSe
na 101" tzn. mdze se prepnout na motorovou lokomotivu
BR211, protoZe ta je v této kolekci zvukd k dispozici pod ,101".
Po zadani nové hodnoty dekodér automaticky provede reset a je
tak pripraven k prihlaSeni jako motorova lokomotiva BR211,

jakmile je ze strany Central Station pfihlaSovani zahajeno.

Lok-Einsteflungen BR 50

18 3

km/h
A0

Einrichten Konfigurieren gf' 1

Lese Block Formae

LU

...nactou ,bloky" (to jsou skupiny konfiguraénich parametrd) a
otevrou se (blok rootovani, motoru, formaty, zvuk atd.).

V systému prihlaSend parni lokomotiva BR50 musi byt nyni sma-
zéna (k tomu je v Central Station vice moznosti).
Po potvrzeni bezpecnostni otazky (viz obrazek nahore) se de-
kodér znovu automaticky prihlasi, nyni jako ,BR211".

lresse [NF 'f I ? STOP

Serenrg Eregrisse Geameilen  Hile

©
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13. CV v provozu DCC

3.1 Zakladni nastaveni

Cv oznaceni rozsah | default | popis
a
i none | bit4— vyber kiivky rychlosti
128 jizd- 0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6
29 zakladni nastaveni 0-63 |1T€Ij ) l':vuiivatelské k_Fivka dle CV67 — 94
stupiu a bit 5 — vybér adresy vozidla:
automa- 0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1
“Clgg’oav”ya’ 1 = 2-bytové (,vysoka") adresa dle CV17+18
provoz)

UPOZORNENI: ,Defaultni hodnoty* jsou u zvukovych dekodérti prepsany vzdy podle nahraného zvukového pro-
jektu. ZIMO Sound Programmer (ZSP) udrZuje ale defaultni hodnoty CV, aby je bylo mozné pfevzit do zvukového
projektu, pokud nejsou pozadovany jiné hodnoty. V pribéhu update maze dojit k odchylkdAm mezi ZSP a zde

uvedenym defaultnim hodnotam.

CVv oznaceni rozsah | default | popis
bit 0 — analogovy provoz DC 0 = blokovan 1 = povolen
bit 2 - DCC 0 = blokovéano 1 = povoleno
. ) bit 4 — analogovy provoz AC 0 = blokovéan 1 = povolen
12 pfidavne druhy 117 bit 5 — MM 0 = blokovan 1 = povolen
provozu bit 6 — mfx 0 = blokovan 1 = povolen
Programovéani CV12 = 0 (vSechny bity 0) se NEPRO-
VEDE (protoZe dekodér by byl neoslovitelny).
zastaveni v zavis-
losti
_na poloze ; bit 0 = 1: Zastaveni prob&hne, pokud prava kolejnice
(-pred stdj), popr. (ve sméru jizdy) ma vy33i napéti nez leva. TOTO,
pomala jizda tedy CV27 = 1, JE NORMALNI POUZITI ABC.
pomoct bit 1 = 1: Zastaveni probé&hne, pokud levé kolejnice (ve
~asymetrického sméru jizdy) ma vy3si napéti nez prava.
signalu DCC* Pokud je tedy nastaven jeden z vySe uvedenych biti
(-Lenz ABC") (ale ne oba), prob&hne zastaveni v zavislosti na sméru
V8echny detaily a jizdy, tedy jen ve sméru k navéstidlu, zatimco prajezd
mozZnosti nasta- v protisméru nebude ovlivnén.
veni jsou popsany bit 0 a bit 1 = 1 (tedy CV27 = 3):Zastaveni probéhne
v kapitole ,Zasta- nezavisle na sméru jizdy pfi asymetrii.
27 | veni pred navésti- 0 Viz kapitola ,Zastaveni pfed navéstidlem a pomala
dlem a pomala jizda... (Lenz ABC)".
jizda*. bit 2 — ovlivnéni jizdy vlaku HLU (H, UH, U, L,...) aktivni
s bit 4 — stejnosmérny brzdici Gsek, pokud je polarita ob-
Automatické za- . . ) P e
staveni brzdici racena oprf)h aktualnimu sméru jizdy
. . 0 = blokovano 1 = povoleno
trati DC, také ,brz- bit 5 — stejnosmérny brzdici Usek, pokud je polarita
dici trat Mérklin® it > — stejnosmermy orzdicl Usek, pokud je polarl
stejné jako v aktualnim sméru jizdy
PouZzitelné jen 0 = blokovéno 1 = povoleno
tehdy, pokud jsou bit 4 a bit 5 = 1 (tedy CV27 = 48): Zastaveni pfi stejno-
blokovany druhy smérném napéti (napf. pomoci diody) nezavisle na
provozu pro ana- polarité (,brzdici trat Méarklin“)
log; tzn. pokud
CV12,bit0a4=0
) bit 0 — kanal 1 RailCom (broadcast)
28 konfigurace 0-3 3 0=vypnut 1=zapnut
RailCom bit 1 — kanal 2 RailCom (data)
0 =vypnut 1=zapnut
bit 0 — smér jizdy
14 = 0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupiid (pocet jizdnich stuprit)
00001110 0=14, 1 = 28/128 jizdnich stupiitl
29 | zakladninastaveni | 0-63 tedy bit3 | bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
=1 (Rail- 0 = vypnut, 1 = zapnut
Com za- bit 3 — RailCom (,0obousmérna komunikace")
pnut) 0 = vypnuta 1=zapnuta

3.2 ID dekodéru, nahravaci kod

CV251aCVv252a
CV253 = sériové
¢islo

Cv oznaceni rozsah | default | popis
ID dekodéru
pricemz ID dekodéru (= vyrobni €islo) je zapsano automaticky
_ pfi vyrobé: prvni byt a polovina druhého je kéd typu de-
522 t Ct;/ezlfc())déru bez moz- kodéru, zbytek tvofi pofadové €islo.
252 yp ) nosti za- - ID dekodéru je potiebné predevsim pro prihlaSovaci
523 (viz Kapitola 1 Typy) pisu proceduru k centralam a v souvislosti s nahravacim ko-

dem pro ,kédované“ zvukové projekty (viz CV260 az
263).

260 nahravaci kod pro

gg; ,kbédované“ zvu- - -
kové projek

563 projekty

Za priplatek pfi ndkupu mohou byt zvukové dekodéry
ZIMO porizeny s tovarné nahranym ,nahravacim ké-
dem*“ a jsou tak od za¢atku pfipraveny pro vlozeni ,ko-
dovanych* zvukovych projektt prislusné skupiny. Na-
hravaci kod Ize zakoupit a nahrat i dodate¢né, viz
WwWWw.Zimo.at.

3.3 Identifikace vyrobce, verze sw

vpravo

CVv oznaceni rozsah | default | popis
Obsah tohoto CV udava ¢&islo vyrobce, prfidélené
bez NMRA; pro ZIMO ,,145* (,10010001").
moz- Soucasné je toto CV pouZito k rdznym resetdm pomoci
identifikace vy- nasti pseudoprogramovani. . ,
zapisu (,Pseudoprogramovani” znamena: programovana hodnota ne-
robce nagteno bude ulozena, ale vyvola definovanou akci).
a bude vzdy 145 CV 8 =, 3" -> dekodér 21MTC, FA3, FA4 logické
8 1145" jako _ CV 8 =, 4" -> dekodér 21MTC, FA3, FA4 zesilené
HARD RESET omatent | (=ZIMO) | ¢y g = 5 > dekodér 2IMTC, FAS, FAG logické
pomoci CV8 = 8" CV 8 =,6" -> dekodér 21MTC, FA5, FA6 zesilené
popf. CV8 =0 aseudopro- CV 8 = ,8° -> HARD RESET (standard NMRA);
gramovani v8echna CV se nastavi na hodnoty naposledy akti-
viz popis vované sady CV nebo zvukového projektu, nebo

(pokud pred tim nic takového nebylo aktivovano)
defaultni hodnoty podle tabulky CV.
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CVv oznaceni rozsah | default opis . o , . L .
hak Dekodérem fizeny sdruzeny provoz (také: ,Advanced consist®)
il 5 Nacteni tohoto CV udava Eislo verze software, aktuélné . L yat P . e . L
gislo verze sw bez moz- nahranaho v deroddry o0 Ve » atuaine Sdruzeny provoz (,trakce®), tedy ovladani dvou nebo vice vozidel (vétSinou mechanicky spojenych)
7 viz také CV65 — &islo nost za- - : i 1 & W2 Y -
subverse pisu CV7 = &islo hlavni verze® stejnou rychlosti a smérem muze byt bud:
CV65 = ¢islo subverze _ _ - Fizen systémem, tedy organizovan digitalnim systémem (u ZIMO upfednostfiovan, netyka se
&islo subverze bez mos- ngud k verzi sw dle C|\</7 fa|X|§tu1| jesté subverze, je 7adnych CV dekodéru), nebo
65 iz také CV7 — sl nosti z4- . zde zaznamenana ta aktuaini. . - Fizen dekodérem, totiz spravovan nasledujicimi CV dekodéru, kterd mohou byt jednotlivé pro-
Vviz take cislo - Celkové oznaceni verze sw se tedy sklada z CV7 +65 . v A Lo . P .
verze pisu (tedy napf. 28.15) gramovéna, nebo (€asto obvyklé v americkych systémech) spravovan digitalnim systémem.
_ N V nasledujicim (tabulka) jde o druhy pfipad, tedy o dekodérem spravovany sdruZeny provoz!
248 verze a subverze bez moz- Nacteni tohoto CV poskytne €islo verze a subverze
bootloaderu nosti za- - bootloaderu (= programu pro nahrani vlastniho soft- = -
249 pisu ware), aktualng nahraného v dekodéru. Ccv oznaceni rozsah | default | popis
L a Alternativni adresa vozidla pro sdruzeny provoz (,vice-

3.4 Adresa(y) v digitalnim provozu L 127 nasobna trakce"), angl. ,consist".

- . . M s - ' Pokud je CV19 > 0: Rychlost je Fizena pres sdruzenou
_P” expedici jsou d’ekodery st(_:lndarsine rlas}a"eny na adre§u 3,tzn.CVl = 3’_ J"f‘,k pro PIOYOZ DCC, tak 19 sdruZena adresa 129-255 0 adresu (a ne pfes jednotlivou adresu v CV1 nebo 17 +
i MM. Provoz na této adrese je pIné mozny, ale je doporuc¢eno adresu co nejdiive zménit. (1127 18); funkce jsou ovladany volitelng pres sdruzenou
V provozu DCC jde adresovy prostor pies rozsah jednoho jediného CV, a to az do 10239. Pro adresy Ssompearcg%)m nebo jednotlivou adresu, viz CV21 + 22.
od 128 se pouziji CV17 + 18. Pomoci CV29, bit 5 je uréeno, zda plati ,nizk4" adresa v CV1 nebo bit 7 = 1: smér jizdy této lokomotivy invertovan
~vysoka“v CV17 + 18. ,Dlouh&“ sdruzena adresa: hodnota v CV20 se nasobi

Yy an . . 5 - . . . , , . sitens 100 a secte s hodnotou v CV19, tim vznikne adresa ve
rozsirena !

F Bé&zné Sllglvt'alnlvsystemy (mozna S vyjlnj_kou \_/eImJ s,tarych nebo velmi jfed'noduchych vyrobkvu) 20 ozl 0-102 0 sdruzeném provozu. TakZe napf. CV20 = 12, CV19 =
spravuji prislusna CV a bit 5 v CV29 pfi zapisovani adresy (="adresovani* automaticky, takze sdruzena adresa 34 je adresa 1234; CV20 = 100, CV19 = 0 je adresa
uzivatel se nemusi zabyvat zpisobem uloZeni. 10000.

CcVv oznaceni rozsah default popis Vybér funkci, které maji byt ovladatelné pres sdruze-
nou adresu.
"Nizk&" (nebo ,mala") adresa vozidia (DCC, MM); ou 8 o
DCC: » . . funkce bit0 = 0: F1 ovlddana pres jednotlivou adresu
1197 v pripadé provozu DCC: o _ F1-F8 =L ...pres sdruzenou adresu
1 adresa vozidla 3 Adresa vozK}iIa \Y C,Vl plati jen tehdy, je-li nastaven bit 21 ve sdruseném 0 - 255 0 bit1 =0:F2 ovladana pres jednotlivou adresu
MM: 5 v CV29 (zékladni nastaveni) na 0. provozu =1 ...pFes sdruzenou adresu
1-255 Jinak plati adresa v CV17 + 18, tedy je-li bit 5 v CV29 F3. F4. F5. F6. F7
skladni nast g \ 7 reeeeesssse e PP FS.FG, _ _
(\z/a ak n| nasbavZTo :as a\(/jen na 2 (DCC) o bit 7 = 0: F8 ovladana pres jednotlivou adresu
17 128 ” XS% a* (nel 3,, ou ad)1a28r-esa vozidla ( ), Je-li =1 ...pres sdruZenou adresu
+ | rozsitena adresa ~ 0 pozadovana adresanad =es; - ) Vybér, zda ma byt elni osvétieni oviadano pres jednot-
18 10239 adresa vozidla v CV17 + 18 plati, je-li bit 5 v CV29 z&- livou nebo sdruZenou adresu.
kladni nastaveni) nastaven na 1. bit0 = 0: FO vpred ovladana pies jednotlivou adresu
bit 0 — smér jizdy =1 ...pfes sdruzenou adresu
0= normalni, _1=obraceny i bit1 = 0: FO vzad ovladéana pres jednotlivou adresu
bit 1 — systém jizdnich stupnu (poget J|;dn|ch sEupnu) funkce FO vpred =1 ...pres sdruzenou adresu
14 = bit 2 0=14, . o llz 28 “,deCh stL*Jpnu vzad ve Sd.—uie_y bit2 = 0: F9 vpfed ovladana pres jednotlivou adresu
= it2— aut_om. prepnuti = ana ogo_vy provoz *) ném =1 ...pFes sdruzenou adresu
20 | zakladni nastaveni 0-63 0000 1_110 bit 3 — F?aﬂcvﬁﬁ]n&bouSmé,»na%(;nffﬁﬂgtceu) 22 provozu 0-255 0 bit3 = 0: F10 vpred ovladana pres jednotl. adresu
tEdZ g't5 0 = vypnuta 1=zapnuta a =1 ...pres sdruZenou adresu
(,nizk&" bit 4 — vybér kfivky rychlosti aktivace bit4 = 0: F11 vpred ovladana pres jednotl. adresu
adresa) 0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6 . =1 ...pfes sdruzenou adresu
) 1 = uZivatelska kfivka dle CV67 - 94 Auto-Consist bit 5 = 0: F12 vpfed ovladana pFes jedn. adresu
bit 5 — vybér adresy vozidia: =1 ...pFes sdruz. adresu bit
0= 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1 7 = 1: F13-F27 (v8echny!) pfes sd. adresu
1 = 2-bytova (,vysoka") adresa dle CV17+18 bit 6 = 1: Auto-Consist: automaticky se pfechazi mezi
jednotlivou a sdruzenou adresou, mé-li jedna z obou
adres rychlost 0 a druh& adresa ma rychlost vétsi nez
0.
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Cv oznaceni rozsah | default | popis Cv oznaceni rozsah | default | popis
prepnuti mezi jed- bit0 =0: F1 v analogovém provozu vypnuta
notlivou a sdruze- Funkéni tlagitko (na hlavni adrese) pro prepinani mezi =L --.zapnuta
97 ; E?U'adrle§(’)Lli 0-28 0 hlavni adresou dekodéru (v CV1 popf. CV17,18; vzdy (CV13) (cviz) | bitl =0:F2vanalogovém provozu vypnuta
unkcnim tlacitkem na hlavni adresu) a sdruzenou adresou (v CV 19, 20) 13 funkce F1 - F8 0_ 255 o =L -..zapnuta
od verze sw 5.0 funkce FO B eeeveeerieeesaa. F3,FA F5, F6,F7
redukce regulaf:e (vpred, vzad), bit7 = 0: F8 v analogovém provozu vypnuta
motoru ve sdruze- | desitky Desitky 1...9 redukuiji regulaci motoru na 10 — 90% F9—F12 =L ---Zapnuta
151 0 - = -
nem provozu 1-9 hodnoty z CV58. , bit 0 = 0: FO vpred v analogovém provozu vypnuta
od verze sw 5.0 v a;?(ljc\)lg(;)cz)\:jem =1 -..zapnuta
A - - - - bit 1 = 0: FO vzad v analogovém provozu vypnuta
109 | @utomatické jed bit 7 = Pokud je CV109, bit 7 = 1 a CV110, bit 7 = 1, bude ve (= vitrinovy méd) - 9 P ___Zﬁ:muta
110 nostranné potla- 0.1 sdruzeném provozu automaticky aktivovano potlageni cvid
geni svétel ' svétel na strané stanovists. a ( ) | e FO,F10,F1L
14 regulace (Cv14) 64 bit 5 = 0: F12 v analogovém provozu vypnuta
3.5 An a|ogovy provoz rozjezdu/brzdéni 0-255 (bit 6 = =1 ...zapnuta
. v analogovém 1) . ;
p < . L I R . . bit 6 = 0: Analogovy provoz se zrychlenimi dle
rovo.
Dekoqlery ZIMO (vsechn){ typy) jsou \{hot’ine ipro konvenéni kplejl§te (s'transformagory_, ovlad’au PWM provozu CV3 + 4; &asto smyslupiné pro zvuk.
atd.), jako pro analogovy stejnosmeérny tak i pro analogovy stfidavy provoz (Marklin, také vysoko- = 1: Analogovy provoz bez viivu CV3 + 4; tedy
napétovy impuls pro zménu sméru). bezprostiedni reakce na jizdni napéti, po
Pozor: analogovy provoz DC je implementovan aZ od verze sw 4.50. dobna Kiasickému analogu.

Aby byl analogovy provoz mozny, musi byt
CV29, bit2=1 a CV12, bity 0 a/nebo4=1

To je sice nastaveno defaultné (CV29 = 14, tedy i bit2=1a CV12 = 117), ale ve zvukovych projektech
je analogovy provoz ¢asto vypnuty (spiSe z tradice nez bezpecnosti).

Skute¢né chovéani v analogovém provozu je ale silné zavislé na pouzitém napdjeci; zejména pfi pouZziti
slabého transforméatoru muze napéti lehce poklesnout, kdyZ dekodér zac¢ina s odbérem proudu, takze

Pro analogovy provoz Ize specialné nastavit chovani pfi zrychleni (CV14, bit 6) a funk&ni vystupy (CV
13 a 14).

Upozornéni: Nahranym zvukovym projektem mohou byt aktivovana jina nastaveni, nez odpovidéa de-
faultnimu nastaveni dekodéru jako takového.

CVv oznaceni rozsah | default | popis
pridavné druhy
provozu bit 0 — analogovy provoz DC 0 = blokovan 1 = povolen

12 vSechny bity CV12 117 bit 4 — analogovy provoz AC 0 = blokovéan 1 = povolen
jsou popsany v ka-

pitole ,,Zakladni bit 5... viz kapitola ,Zakladni nastaveni*

nastaveni*
bit 1... viz kapitola ,Zakladni nastaveni*
zakladni nastaveni 14=
viechny bity CV29 0000 1110 | bit 2 — autom. pfepnuti = analogovy provoz *)
29 | jsou popsanyvka- | 0-63 tedy bit 2 0 = vypnut, 1 = zapnut
pitole , Zakladni =1(analo- | pit3. .
nastaveni* govy pro-

voz) bit 4...
atd. ... viz kapitola ,Zakladni nastaveni“

3.6 Rizeni a regulace motoru

Krvka rychlosti
K dispozici jsou dva druhy kfivky rychlosti; vybér mezi nimi se provadi pomoci
CV29, bit 4 = 0: Tribodova kiivka (definovana pomoci 3 CV)
... = 1: 28-bodova kfivka (definovana pomoci 28 CV)

Tribodova kfivka: pomoci tfi proménnych 2, 5, 6 (Vstart, Vhigh, Vmid) jsou definovany jizdni stuper
pro rozjezd, nejvyssi jizdni stuperi a stfedni jizdni stupefi (= pro stfedni polohu ovladace, tedy stfedni
externi jizdni stupen). Takto se jednoduSe zada rozsah a zakfiveni kfivky rychlosti.

28bodova kfivka (téz zvana ,volné programovatelna kfivka“): pomoci CV67 az 94 jsou pfifazeny 28 ex-
ternim jizdni stupfidm interni jizdni stupné (0 az 255). Téchto 28 CV plati pro vSechny systémy jizdnich
stupnd, tedy pro 14, 28, 128 jizdnich stupnd; v pfipadé 128 jizdnich stupnl dosadi dekodér chybéjici
mezilehlé hodnoty pomoci interpolace.

fivka)
(odpovid 85)

Vstart
Vhigh = 1{odpovida 252}

T
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Cv oznaceni rozsah | default | popis

rozjezdové napéti Interni jizdni stupef (1 ... 255)
Vstart pro nejnizsi externi jizdni stuper (tedy stupen 1).
2 1-255 1 (jedno, zda 14, 28 nebo 128 jizdnich stuprit)

kFivky rychlosti,
je-li CV29, bit 4=0 = 1: nejniz8i mozna rychlost rozjezdu

Interni jizdni stupen (1 ... 255)

maximalni rychlost s . - 5
1 pro nejvySsi externi stupen (tedy stuperi 14, 28

Vhigh

5 B ) 0-255 odpovida popf. 128 dle systému jizd. stuprit dle CV29, bit 1).
_kiivky rychlost, 255 = 0: odpovida 255 jako nejvyssi jizdni stupefi
e-li CV29, bit 4=0
) ' = 1: odpovidéa 255 jako nejvysSi jizdni stupen
Interni jizdni stupen (1 ... 255)
pro stfedni externi jizdni stupen (tedy pro externi
stupen 7, 14 popf. 64 podle systému jizdnich stupiit
it 1 1 14, 28, 128 dle CV29, bit 1).
stfedni rychlost 5 4
6 Y Vaalle | (znamend | 4. _ qetaultni kiivka rychlosti (stredni rychlost je tre-
Vmid hodnoty koncové | tina maximalni rychlosti; tzn. kdy? je CV5 = 255, pak
v CV5 vehiost) | bjati kfivka rychlosti, jako kdyby bylo CV6 = 85.
Tribodova kfivka rychlosti, dana CV2, 5, 6 je automa-
ticky vyhlazena; proto nema Zadny zlom.
bit 0 — smér jizdy
0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupnu (pocet jizdnich stuprid)
0=14, 1 = 28 jizdnich stupnu
14 = bit 2 — autom. prepnuti = analogovy provoz *)
0000 1110 0 = vypnut, 1 =zapnut
29 z&kladni nastaveni 0-63 tedy bit 4 bit 3 — RalICom (,obousmérna ko_mumkace“)
= 0 (tFibo- ) O'—vvypvr_wuta _ 1= zapnuta
dova bit 4 — vybér kfivky rychlosti
kfivka) 0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6

1 = uZivatelska kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,nizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysoka") adresa dle CV17+18

Interni jizdni stupné (1 ... 255)

67 4 4
volna (28 bodova) pro kazdy ze 128 externich jizdnich stupit

kfivka rychlosti 0-255 *)
94 | je-liCVv29, bit 4=1 *) Defaultni 28 bodova kfivka je rovnéz zakfivena s fi-

xaci na jizdni stupné pro nizké rychlosti.

Nasobeni jizdniho stupné hodnotou ,n/128" (n = trimo-
vaci hodnota) pro jizdu vpfed (CV66), popt. pro jizdu
vzad (CV95).

66 | trimovani rychlosti | 0-255 0
95 podle sméru 0 - 255 0

CV57 — Hodnota referenéniho napéti pro regulaci motoru

CV57 definuje hodnotu napéti, na niz se ma regulace vztahovat. Tzn. pokud je naprogramovano napr.
14 V (tedy hodnota ,140"), pokouSi se dekodér pfivést na svorky motoru poZzadovanou ¢ast napéti
podle polohy ovladace — nezavisle na aktualnim napéti v kolejich. Diky tomu zGstavé rychlost kon-
stantni, i kdyZ napéti v kolejich kolisa, predpokladem je, Ze (pfesnéji: v dekodéru usmérnéné a zpra-
covavané napéti, tedy asi 0 2 V méné nez je napéti v kolejich) nebude niZSi neZ absolutni reference.
F Pomoci defaultni hodnoty ,,0 v CV57 je zvolena ,relativni reference”, tzn. automatické pfizplso-
beni rozsahu rychlosti k aktualnimu napéti v kolejich. To je ale uc¢elné jen tehdy, pokud je k dispozici
stabilizované napéti v kolejich a elektricky odpor podél koleji je co nejmensi. Takové stabilizované
napéti poskytuji vdechny systémy ZIMO (i starsi), ale ne vSechny cizi systémy, zejména ne takové,

které jsou (byly) relativné levné a byly postaveny pfed rokem 2005. V takovych pfipadech by tedy
CV57 mélo byt nastaveno spravné (ne ,0%).

F CV57 mize byt také pouZzito jako alternativa k CV5 (maximalni rychlost); to ma vyhodu, Ze nadéle
je k dispozici plné rozlieni (az 255 internich jizdnich stupri).

CVv oznaceni rozsah | default | popis

Absolutni napéti pro fizeni motoru v desetinach Voltu,
které ma byt na motoru pfi plné rychlosti (nejvyssi na-
staveni ovladace). Smysluplny (dobfe fungujici) rozsah
10 az 24 V (tedy 100 — 240), a niz8i nez ocekavané na-
péti v kolejich.

PRIKLAD: Cizi systém s napétim v kolejich naprazdno
22V, pfi plném zatizeni ale jen 16 V: Ucelné nastaveni
tedy CV57 = 140 ... 150

CV57 = 0: V tomto pfipadé probéhne automatické na-
staveni k napéti v kolejich (relativni reference); smyslu-
plné jen pfi stabilizovaném napéti v kolejich.

0
57 reference regulace 0
100-255

Optimalizace regulace motoru pomoci fidiciho algoritmu

Jizdni vlastnosti, zejména pomala jizda (kterd ma byt pokud mozno plynuld), mohou byt ovlivnény
predevsSim nasledujicimi CV:

CV9 — Frekvence fizeni motoru a hodnota vzorkovani EMS

Pulsné Sifkova modulace napajeni motoru je vysokofrekvenéni (typicky 20 kHz, tedy nad frekvenci,
slySitelnou lidskym uchem). To je ve srovnani s nizkofrekvenénim napajenim (béznym do 90. let, vét-
Sinou kolem 100 Hz) bezhlu€énéa a Setfi motor.
POZNAMKA: Vy3si frekvence nez 20 kHz nemaji podle vyrobcd motorG Zadnou vyhodu, vedou ale neodvratné k
(i kdyZ jen malému) zvySeni tepelné ztraty v dekodéru. Proto u novych dekodért neni volba na 40 kHz implemen-
tovana.
Rizeni motoru je ale i pfi vysokofrekven&nim fizeni periodicky pteruseno (50 a? 200krat za sekundu),
aby bylo mozné méfit skute€nou rychlost pomoci méfeni ,EMS" (napéti generované motorem, bézi-
cim setrvaénosti). Cim &astéji je tato ,méfici mezera“ (hodnota vzorkovani EMS), tim lepi je to pro
regulaci, ale tim Castéji nastavaji ztraty energie a hluk z pfevodd. Standardné se hodnota vzorkovani
méni automaticky mezi 200 Hz (pfi pomalé jizdé) a 50 Hz (pfi maximalni rychlosti).

CV9 nabizi moZnost nastavit individualni hodnoty jak pro hodnotu vzorkovani (desitky), tak i pro délku
meéfici mezery (jednotky); defaultni hodnota 55 znamend stfedni nastaveni.

CV56 — Regulace PID

Pomoci vyvazeni hodnot Proporciondlni-Integracni-Diferencialni slozky maze byt chovani regulace
pfizpusobeno typu motoru, hmotnosti vozidla atd. V praxi je mozné vynechat zmény diferenciélni
slozky.

CV56 nabizi moznost nastavit na individualni hodnoty jak proporciondlni (desitky), tak i integraéni
slozku (jednotky). Defaultni hodnota 55 znamena stfedni nastaveni obou parametri. CV56 existuje
v dekodérech MS vlastné jen z divod( kompatibility s dekodéry MX; jemné nastaveni je umoznéno
novymi CV 147, 148, 149:

CV147, 148, 149 se automaticky pfizplsobi pfi modifikaci CV56, naopak NE.
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Cv oznaceni rozsah | default | popis
. . 4=
112 | Seecidnikonfigu- | o _,ce | gooog10 | DIt2=0: impulsy zjistovani &isla viaku ZIMO vypnuty
racni bity ZIMO 0 = 1. impulsy zjistovani &isla viaku ZIMO zapnuty

CV58 - Vliv regulace

V soucasnosti neni jasné, zda zavedeni tohoto CV bude u dekodérd MS nutné.

Jako takova je plna regulace (totalni udrzeni konstantni rychlosti, dokud staci vykon) cilem vyrovnani zatéze, ale
presto je vhodnéjsi nékolikanasobné mensi vliv.
VétSinou je v oblasti pomalych jizd u¢elna vysoka (,stoprocentni“) regulace, ktera jak U¢elné zamezi tomu, aby
vlak zustal tréet®, tak i ,vystfeleni pfi nizkém zatizeni. Se zvySujici se rychlosti by ale vliv regulace mél klesat tak,
aby pfi nastaveni ovladace ,napino” byla nastavena plna neregulovana sila motoru. Ur¢&ita zavislost rychlosti jizdy
na trati je ale také ¢asto modelové vérna.
Ve sdruzeném provozu (trakce, vice lokomotiv spojenych dohromady) by ale regulace neméla byt ,stoprocentni*
v celém rozsahu, protoZe by to vyvolalo protichtidné pusobeni vozidel (pfes vSechna opatieni k vyrovnani).

W reguiaee

180, 10 8 113 =0

ara tequlace e viech
hlost

Cv oznaceni rozsah | default | popis
55 = 55: Defaultni fizeni motoru s vysokou frekvenci
Ka (20 kHz), stfedni mira vzorkovani méfeni EMS
V¥S?( a motoru, kterd se automaticky méni od 200 Hz
rek- (pomala jizda) po 50 Hz, a stfedni méfici pauza
) vence, EMS.
vpenoda stredni = 0: stejné jako 55 (bude nastaveno automaticky)
popft. frekvence hodnota 55
fizeni motoru vzorko- 3 <> 55 a <>0: Modifikace automatické optimalizace,
vani vysoka vzdy oddélené podle desitek (pro miru vzorko-
a . .
) frek- vani) a jednotek (méfici pauza).
9 algoritmus vence ; . . . .
vzorkovani EMS 01-99 stredni Desitky 1 — 4i,M|ra vzorkovani omezena oproti defaultni
(mé&fici pauza ” hodnota (mensi hluk pohonu!).
vzorkovani) V}f'rse?(lfa vzorko- | Desitky 6 — 9: Mira vzorkovani vy3si nez defaultni
vani (opatfeni proti cukanil).
vence )
Total PWM period s modifi- Jednotky 1 — 4 Meéfici pauza EMS kratSi nez defaultni
kovanou (dobré pro Faulhaber, Maxxon,... mensi hluk po-
hodno- honu, vétsi vykon).
tou vzor- Jednotky 5 — 9: Méfici pauza EMS delSi nez defaultni
kovani (pfip. potfeba u valcovych motort aj.).
= 55: defaultni Fizeni motoru pomoci stfednich para-
metrd P al (D =0)
55 = 0: stejné jako 55 (bude nastaveno automaticky)
stiedni <> 55 a <>0: modifikované nastaveni
nasta- Desitky 1 — 4: proporcionalni slozka regulace PID re-
veni PID dukovana oproti defaultnimu nastaveni.
hodnoty P a |
56 requlace PID 55 Desitky 6 — 9: proporcionalni slozka regulace PID zvy-
9 o 1-199 Sena oproti defaultnimu nastaveni.
(vyrovnani EMS) modifi- Jednotky 1 — 4: integraéni slozka regulace PID reduko-
Kovana vana oproti defaultnimu nastaveni.
nasta- Jednotky 6 — 9: integraéni slozka regulace PID zvy-
veni Sena oproti defaultnimu nastaveni.
Typicka fada pokusu pfi problému s cukanim:
CV56 = 55 (default) € 33, 77, 73, 71,...
] pfizpd- el .
kompletni nasta- sobi se Integra¢ni sloZka regulace motoru PID, doporu¢eno
147 veni parametrt 0- 255 K CV56 pro ,moderni pohony*: CV147 = 65.
148 PID 0255 pokud Diferencialni slozka regulace motoru PID, doporu¢eno
UPOZORNENI: nejsou pro ,moderni pohony*: CV148 = 45.
149 | zmeny cvs6 pro- | 0-255 napro- | proporcionalni slozka regulace motoru PID, doporu-
vedeny automa- gramo- &eno pro ,moderni pohony*: CV149 = 65.
ticky! vana

Tip pro postup k nalezeni optimalniho nastaveni CV56:

Vychozi nastaveni CV56 = 11; pomalu jedouci lokomotivu zastavit rukou. Regulace by méla béhem
pul sekundy vyrovnat vétsi zatéz. Pokud to trva déle, pak postupné zvétSovat jednotkovou pozici:

CV56 =12, 13, 14,...
Pomalu jet dale a postupné zvySovat desitkovou pozici CV56, tedy napf. (pokud pred tim bylo zjiSténo
CV56 = 13) CV56 = 23, 33. 43,.... Jakmile se chovéani lokomotivy zhorsi, vratit posledni krok zvySeni
a toto je pak kone¢né nastaveni.

Pomoci CV58 se nastavuje generelni mira regu-
lace od ,bez regulace* (hodnota ,0", jako nere-
gulovany dekodér) az po plnou regulaci (hodnota
,255"); smysluplné hodnoty jsou mezi ,100“ a
Pro precizni kontrolu chovéani regulace nebo
kompletné;jSi regulaci v celém rozsahu: spole¢né
s CV10 a 113 je vytvorena tfibodova kfivka pro
vliv regulace.

[ R
o 0 =

od verze sw 5.00

Cv oznaceni rozsah | default | popis
Mira vlivu regulace pro vyrovnani EMS pfi nejnizSich
vliv regulace rychlostech.
58 0-255 255 PRIKLADY HODNOT:

CV58 =0: bez regulace (jako neregulovany dekodér),
CV58 = 150: stfedné silna regulace,
CV58 = 255: nejsilnéjSi mozna regulace.

CV151 — Motorové brzda
Ta se pouzije u vozidel s prevody bez Sneku, aby se zabranilo sjizdéni a pfiliS rychlé jizdé ze spadu
nebo posouvani viakem.

motorova brzda
(pokud adresa
neni v Consist)

od verze sw 5.0

CVv oznaceni rozsah | default | Popis
= 0: bez motorové brzdy
redukce regulace =1...9: pokud neni i pfes ,nulovy pfisun energie do
motoru v Consist motoru“ (PWM nulovd) dosazena poZzadovana
(viz kapitola 3.4) rychlost (nadale prili§ velka rychlost), pomalu se
pouzije brzdéni motorem (rozdélené po 1, 2,...8
nebo s az po pIné zabrzdéni zkratovanim motoru kon-
151 0-99 0

covym stupném).

déni motorem.
= desitky (1-9): Nastavitelna redukce regulace motoru
pfi aktivnim tlagitku Consist. Hodnoty 1 azZ 9 na desit-
kové pozici CV151 redukuji regulaci na 10% .. 90%
hodnoty, nastavené v CV58.
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3.7 Zrychlovéani a brzdéni

Zékladni nastaveni ¢asu pro zrychleni a brzdéni se provede pomoci

CVv3a4

v souladu s pfislusnou normou NMRA, tedy s linearnim priibéhem. Aby bylo mozné jednoduSe docilit
meékky pribéh, jsou doporu¢eny hodnoty od ,3", ,skute€¢ny“ pomaly rozjezd a brzdéni za¢ina u asi ,5".
Hodnoty nad , 30" jsou Ucelné velmi zfidka, pouze napfiklad v kombinaci s ,brzdicim tlagitkem®.

Dulezité upozornéni k brzdéni —rozdil oproti dekodérdm ZIMO série MX:
Chovani prirozjezdu a brzdéni dle CV3 a 4, tzn. ¢asova posloupnost jizdnich stuprid, se vztahuje na jizdni stupné,
které jsou definovany krivkou rychlosti (v¢. z toho odvozenych interpolovanych stuprid) jak v pfipadé tfibodové
krivky, tak i u 28 bodové krivky. Tzn. exponencialné probihajici — tedy ne linearni — krivka rychlosti doda odpovi-
dajici chovani pfi rozjezdu a brzdéni. Obvykle (a také standardné) je nastavena takova nelinearni krvka.
Dekodéry MX odvozuji procesy rozjezdu a brzdéni naopak podle internich ekvidistantnich 255 stuprid, nezavisle
na krivce rychlosti, proto zde existuji specialni CV121 a 122 pro exponencialni provedeni krfivky zrychleni, coz u

dekodérd MS jiz neni potreba.

Zvukové dekodéry obsahuji vzdy zvukovy projekt, a ten definuje i skuteéné defaultni hodnoty pro CV3
a 4 (jakoz i mnoho dalSich CV); odliSné od hodnoty v tabulce hodnot. Protoze zvuk mize byt ¢asto
korektné prehran jen se zrychlovanim nebo brzdénim v ur€itém rozsahu (nebo od urcitych minimal-
nich hodnot), nemély by byt hodnoty definované zvukovym projektem pfilis ménény.

CVv oznaceni rozsah | default | popis
Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9 udava ¢as v sekun-
dach pro rozjezd z klidového stavu na plnou rychlost.
3 ¢as rozjezdu 0-255 ?) Skuteéné G&inna defaultni hodnota u zvukovych de-
kodért neodpovida hodnoté ,2%, ale je uréena nahra-
nym zvukovym projektem.
. L . Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9 udava ¢as v sekun-
4 | ©8s brzddéenr}; (zpoz- | (_ 555 @ dach pro zastaveni z piné rychlosti do klidového stavu.
Skute¢né G¢€inna defaultni hodnota... viz vyse!
! . Pro do¢asné zvySeni/redukci ¢asu zrychleni (dle bitu 7
23 variace zrychleni 0-255 0 = 0/1) ¢asu zrychleni, nastaveného v CV3.
. - Pro do€asné zvySeni/redukci ¢asu brzdéni (dle bitu 7
24 variace brzdéni 0-2%5 0 = 0/1) ¢asu zrychleni, nastaveného v CV4.
Zvyseni, popt. snizeni pozadované rychlosti ma pro-
o béhnout teprve po pFiblizeni skuteéné rychlosti k pred-
adaptivni prabéh chozi pozadované rychlosti. CV123 obsahuje odstup
Zf%’Ch(;%n', jizdnich stupfia, ktery musf byt dosazen.
a brzdéni
123 0-99 0 =0: bez adaptivniho pribé&hu
Desitky: 0 — 9 pro zrychleni (1 = silny vliv).
od verze sw 5.00 Jednotky: 0 — 9 pro brzdéni.
= 11: nejsilnéjsi pasobeni
bit 0 = 1: Zablesky svétel pfi zvuku kontroléru.
bit 4: rychlejsi bit 4 = 1: Rychlej3i zrychlovani a zvuk na vysoky vy-
394 zrychlovani 0-255 - kon, je-li ovladag rychle posunut na pinou rychlost.
od verze sw 5.00 bit 6 = 1: Zamezuje zrychleni, je-li aktivni brzdové tla-
¢itko.
309 brzdici tlagitko 0,1-29 0 gde definovva,né tl§éitl§o zah4ji proces brz,dé'ni pocvilve,
¢asu brzdéni, ulozeného v CV349 (normalni — vyS§si —

CVv oznaceni rozsah | default | popis
¢as brzdéni v CV4 je ignorovan).
0 = deaktivovano; 1 =F1, ..., 28 =F28, 29 = F0
Aby nastal poZadovany G¢inek, musi byt normalni ¢as
. L brzdéni v CV4 nastaven na velmi vysokou hodnotu
349 | Casbrzdeénipro 0— 255 0 (asi 50...250), &as brzdéni v CV349 ale nizko (5...20).
brzdici tlaCitko Pak bude staZenim ovladage na nulu simulovan vyb&h
lokomotivy, zatimco brzdici tla¢itko vede k rychlému
zastaveni.
=0: bez G¢inku
=1 az 255: pokud byl pfed tim zménén smeér jizdy,
otaci se motor po uréitou dobu konstantné mini-
malni rychlosti (dle CV2), a teprve potom zacina
vyrovnani chodu zrychlovat;
prevodovky jen v pripadé, Ze byl pred tim zménén smér jizdy!
- napvragdnov Jak dlouho tato doba, popf. ,b&h naprazdno®, trva, za-
pri zmene smeru visi na mnoha okolnostech a Ize to zjistit jen zkouse-
jizdy nim. Typické hodnoty:
146 pro 0-255 0 =100: motor se otod&i o cca jednu ota&ku nebo nejvyse
. jednu sekundu minimalni rychlosti, pak by mél
zamezeni Skub- «
nuti ,zabrat®. _ N
I =50: cca polovina ota¢ky nebo max. ¥2 s.
pfi rozjezdu = 200: cca dvé otacky nebo max. 2 s.
od verze sw 5.00 Dulezité: CV2 (rozjezdova rychlost) musi byt nasta-
vena spravné, pfi nejnizsim jizdnim stupni (1) na ovla-
daci musi vozidlo uz spolehlivé jet. Kromé toho by
meéla byt regulace (vyrovnani zatéze) v ¢innosti naplno
nebo témér naplno (tedy CV58 asi 200 az 255).
tlacitko samo- = 0: z4dné tlagitko, Zadné spinani samostatné jizdy
statné jizdy =1a728: PR 5 ooty
=1 az 28: Funkéni tlagitko (F1 az F28), pomoci néjz
347 | pro pFepnuti jizd- 0-28 se prepina mezi jizdou s (relativné t&zkym) via-
nich vlastnosti a kem a samostatnou jizdou (bez privéSené za-
zvuku téze).
pokud je stisknuto PFi samostatné jizdé (funkce dle CV347):
tla¢itko samo- bit 0 = 1: zvuk dieselu (stupné zvuku) maji pfi zrychlo-
statné jizdy vani stoupat neomezené (jinak omezeny jizdnim
(CV347, viz vyse), stupném, CV389)
maji byt prove- bit 1 = 1: asy rozjezdu a brzdéni dle CV3, 4 maji byt
348 dena zde defino- 0-31 redukovany, pficemz mira redukce dle CV390
vana opatfeni bit 2 = 1: v oblasti nizkych rychlosti se mé jet se zvu-
bit 2 jiz ve verzi 4.10 kem za Klidu, pficemZ nejvyssi jizdni stupefi se
bity 0. 3, 4 (jen die- ) zvukem za klldu_ dle CV391 _
' éel) bit 3 = 1: mé byt deakt_lvoyén d_ruhy vennlétor koure a
topeni (lokomotiva jede jen na jeden motor)
od verze sw 5.00 bit 4 = 1: ma byt potlageno skfipéni brzd
Pokud probiha samostatna jizda (tlacitko dle CV347) a
je aktivovana redukce rozjezdu a brzdéni (CV348,
redukce ¢asu roz- bit 1)
390 | jezduabrzdénipfi | 0-255 0 CV390 = 0 nebo 255: bez redukce
samostatneé jizdé = 128: redukce na polovinu
= 64: redukce na ¢tvrtinu
= 1: prakticky pIné zruSeni
POZOR: U brzdicich trati HLU (,ovlivnénti jizdy vlaku navéstidly ZIMO*) viz CV49.
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3.8 Specialni druh provozu ,regulace v km/h* 3.9 ,,0vlivnéni jizdy vlaku navéstidly* ZIMO (HLU)

od verze sw 5.00 Digitalni systémy ZIMO nabizeji druhou komunikaéni arover pro pfenos informaci z kolejovych Useku
tedy ,zastaveni na stdj* a omezeni rychlosti (speed limits) v 5 stupnich, posilanych podle potfeby do
kolejového Useku prostfednictvim ,pauz HLU" v datovém toku DCC, vytvofenych pomoci modull ko-
lejovych Usekd MX9 nebo nasledniku.

Pokud je ,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly“ pouzito, musi byt nastaven vyznam rychlostnich stupfa ,U*
(ultrapomalu) a ,L“ (pomalu) a event. mezistupnd pomoci CV51...55 a hodnoty pro zrychleni a zpo-
maleni pomoci CV49 a 50.

Je nutné pfitom dbét na to, Ze ¢asy rozjezdu a brzdéni, ovlivnéné naveéstidly, plati vzdy navic k ¢asum
a kfivkam podle CV3, 4, 121, 122, takZe tedy rozjezd a brzdéni v zavislosti na navéstidlech mize byt
na rozdil od ruéné ovladaného vzdy bud stejné (kdyZz CV49 a 50 = 0) nebo pomalejsi (kdyz CV49
a/nebo 50 >0), nikdy ale ne rychlejsi.

Pro spravné fungovani zabezpeceni vlaki pomoci ,ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly” je spravné (na
celém kolejisti provedené) rozdéleni kolejovych Useku, zejména rozhodujici je u zastavovacich a pred-
zastavovacich Useku. Viz navod k pouziti MX9.

Nastaveni vozidel pro brzdéni k bodu zastaveni (tedy chovani pfi brzdéni CV4 a CV50 pro rychlost
predbrzdéni vétSinou CV52 pro ,U") méa byt provedeno tak, aby kazda lokomotiva po cca 2/3 délky
brzdiciho Useku zastavila (tedy typicky pro HO 15 aZz 20 cm pfed jeho koncem). Nastaveni bodu za-
staveni na ,posledni centimetr neni doporuéeno.

CVv oznaceni rozsah | default | popis
Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU*) s modu-
¢as zrychleni lem kolejovych obvodi MX9 (nebo StEin)
v zavislosti nebo
49 na navéstidle 0-255 0 pfi zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
(HLU) Obsah tohoto CV, nasobeny 0,4, udava ¢as v sekun-

dach pro proces zrychleni z klidu na plnou rychlost.

Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU*) s modu-

¢as brzdéni lem kolejovych obvodi MX9 (nebo nastupcem)
v zavislosti nebo
50 na navéstidle 0-255 0 pfi zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
(HLU) Obsah tohoto CV, nasobeny 0,4, udava ¢as v sekun-

dach pro proces zbrzdéni z plné rychlosti do klidu.

omezeni rychlosti

51 v zavislosti na na- 20 Ovlivnéni jizdy vlaku naveéstidly ZIMO (,HLU") s modu-
52 véstidle (HLU) 40 (U) lem kolejovych obvodi MX9 (nebo nastupcem):

53 52 pro ,U", 0-255 70 Timto je pro kazdy z 5 rychlostnich limitQ, které mohou
54 54 pro ,L", 110 (L) byt vytvofeny pomoci ,HLU", definovan skute¢né pou-
55 51, 53, 55 180 Zity interni jizdni stupen.

pro mezistupné

Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidly ZIMO (,HLU*) s modu-
M lem kolejovych obvodi MX9 (nebo nastupcem)
éas r«_eakce_ nebo
59 v za,wvslo_sn 0 - 255 5 pfi zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*:
na navéstidle X S A -

(HLU, ABC) Cas v desetinach sekundy, po J_eh_oz uplynuti bude po

' obdrzeni vy§Siho rychlostniho limitu, nez dosavadniho
zahéjeno zrychlovani.
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3.10 Zastaveni pfed navéstidlem a pomala jizda pomoci ,asymetric-
kého signalu DCC* (Lenz ABC)

_~ napéti v kolejich ze zékladniho

/" pfistroje (centraly)

vypinaé pro zruseni
zastaveniu
navéstidia
‘na volno”

b
PP r

kfemikové diody,
napf. TN540x
4 (typ na 3A)

zastavovaci (sek

upozoméni: 3 diody v sérii

je minimum pro funkci

ZIMO dekodéru;

pro cizi dekodéry bude nékdy
potfeba 4 nebo vice diod!
protoze vlivem diod vznikaji
nezadouci Ubytky napéti,
pouzijte minimalni poet podle

LAsymetricky signal DCC* je alterna-
tivni metoda pro zastaveni viaku v za-
stavovacim Useku (napf. pfed navésti-
dlem na st(j). Staci k tomu jednoduché
zapojeni ze 4 nebo 5 béznych diod.

Normalné je zastavovaci Usek napajen
pres 3 az 5 diod, zapojenych v sérii, a

pouzitych dekodérd.

smér jizdy

béZna trat

—

k nim pfipojené jedné diody v opacném
sméru. Rozdilny ubytek napéti vytvori
asymetrii cca 1 az 2 V. Smér zapojeni
diod urCuje smér asymetrie a tim smér
jizdy, v némz ma zastaveni pfed na-
véstidlem prob&hnout.

V dekodéru musi byt fungovéni asyme-

trického signalu DCC aktivovano pomoci CV27. Normalné je nastaven bit 0, tedy CV27 = 1. To udava
smérovou zavislost, jakéa je u dekodéra ,Gold" firmy Lenz.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
zastaveni v zavis-
losti
na poloze bit 0 = 1: Zastaveni ABC probéhne, pokud prava kolej-
(,pfed stdj), popf. | 5 1 2 3 nice (ve sméru jizdy) ma vyssi napéti nez leva.
pomala jizda e TOTO, tedy CV27 = 1, JE NORMALNI POUZITI
pomoci (pro ABC.
,asymetrického ABC) bit 1 = 1: Zastaveni prob&hne, pokud leva kolejnice (ve
signalu DCC* sméru jizdy) ma vySSi napéti nez prava.
(,Lenz ABC") Pokud je tedy nastaven jeden z vySe uvedenych bitl
(ale ne oba), prob&hne zastaveni v zavislosti na sméru
) jizdy, tedy jen ve sméru k navéstidlu, zatimco prijezd
Automaticke za- v protisméru nebude ovlivnén.
27 stavent brzdici 0 bit 0 a bit 1 = 1 (tedy CV27 = 3):Zastaveni prob&hne
trati DC, take ,brz- nezavisle na sméru jizdy pfi asymetrii.
dicf trat Marklin® bit 2 — ovlivnéni jizdy viaku HLU (H, UH, U, L,...) aktivni
Pouzitelné jen bit 4 — stejnosmérny brzdici Gsek, pokud je polarita ob-
tehdy, pokud jsou récena oproti aktualnimu sméru jizdy
blokovany druhy 0 = blokovano 1 = povoleno
provozu pro ana- jiné hod- bit 5 — stejnosmérny brzdici Usek, pokud je polarita
log; tzn. pokud noty pro stejna jako v aktualnim sméru jizdy
CV12,bit0a4= brzdici 0 = blokovano 1 = povoleno
0. traté DC bit 4 a bit 5 = 1 (tedy CV27 = 48): Zastaveni pfi stejno-
. . smérném napéti (napf. pomoci diody) nezavisle na
Viz k§p|tola ,.Za/.-‘ polarité (,brzdici trat Méarklin“)
kladni nastaveni,
CV12 a 27
M . Ucinek v ABC jako v HLU! Viz popis v kapitole ,Ovliv-
49 | cas Z'yggfi”'* brz- | o _ 255 0 néni jizdy vlaka ZIMO™
50 PFi nevyuziti CV plati hodnoty v CV3 a 4.
53 pomala jizda 0-255 70 Interni jizdni stupefi pro Usek s pomalu jizdou ABC.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
kyvadlovy provoz 0, = 0: kyvadlovy provoz na bazi ABC vypnut
193 ABC s pobytem 1255 0 =1 ... 255: ¢as pobytu (v sekundach) v zastavovacich
v bodech obratu - (= obratovych) tsecich ABC na konci kyvadlové traté
VSechny druhy kyvadlového provozu pouze tehdy, po-
kud CV193 =1 .. 255
0 = 0: kyvadlovy provoz bez mezizastavky (viz vyse)
kyvadlovy provoz ' =1 ... 254: kyvadlovy provoz s mezizastavkou (obra-
194 | ABC s pidavnymi | 1-254. 0 tové Gseky definovany pomoci zpomalovacich
mezizastavkami 255 Usekd ABC, mezizastavky pomoci zastavovacich
Usekd ABC); ¢as pobytu v mezizastavce (v s)
= 255: jako vySe, ale trvaly pobyt v mezizastavce (az do
uvolnéni zruSenim zastavovaciho Gginku).

3.11 Stejnosmérné brzdici Useky,

Viz CV27 (kapitola ,Zakladni nastaveni).

Jbrzdici trat Méarklin“

3.12 Zastaveni rfizené vzdalenosti — konstantni brzdna draha

od verze sw 5.00

3.13 Funkce tlacgitka posunu, poloviéni rychlosti a MAN

Chovani pfi rozjezdu a brzdéni, nastavené pomoci rdznych proménnych (3, 4, 23, 24) umoziiuje sice
na jedné strané modelové vérnou jizdu, je ale na druhé strané ¢asto omezujici pfi posunu, pokud méa
tento probihat rychle a jednoduse.

Proto existuje moznost pomoci definovaného tlacitka ¢asy rozjezdu a brzdéni do¢asné snizZit nebo
nastavit na nulu; kromé toho je pfi posunu ob&as uzite€né omezit rozsah ovladace rychlosti na ¢ast

plného rozsahu (polovinu).

CVv oznaceni rozsah | default | popis
155 prfgg:)(l:gxlligi(i:lrt;gh— 0-19 0 :;l;":rﬁgisiunkéniho tlacitka, jimz ma byt zapnuta poloviéni
lost ]
funkéni tlagitko
156 pro deaktivaci 0-19 0 Uréeni funkéniho tlagitka, jimz ma byt deaktivovan ¢as
¢asu rozjezdu a rozjezdu a brzdéni.
brzdéni
Funkce MAN (popf. tla¢itko MAN na ovladaci ZIMO) je
funkce pofizena pavodné pro aplikace ZIMO, aby bylo
mozné vypnout zastaveni a rychlostni limity sytému
funkéni tlagitko HLU — ,ovlivnéni jizdy vlaku naveéstidly“.
pro funkci MAN V pozdgjsich rozsifenich software byla tato funkce roz-
157 pro piipady, kdy neni 0-19 0 Sifena i pro zastaveni ,asymetrickym signalem DCC*
k dispozici pro tyto (Lenz ABC).
ucely uréené tlacitko Ve vSech pfipadech, kdy je pouZzit dekodér ZIMO v ci-
MN na ovladaci ZIMO zim systému (tedy ne ZIMO), (méné &asto aplikace
HLU, Castéji s ABC), Ize pomoci CV157 definovat libo-
volné tla¢itko pro vypnuti ovlivnéni jizdy vlaku nebo za-
staveni pred navéstidlem.
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3.14 Mapovani funkci podle standardu NMRA-DCC

Dekodéry ZIMO maiji 4 az 12 funkénich vystupl (FA). Pripojend zafizeni (Zarovky, generator koure
aj..) budou zapinana a vypinana znamym zplsobem pomoci tlacitek na ovladaci. Ktera funkce bude
kterym tlacitkem ovladana, je definovano pomoci CV ,pfifazeni funkci®.

CV33 aZ 46

tvofi ,pfifazeni funkci dle norem NMRA,; pfi tom nastavaji ale omezeni v pfifazeni (pro kazdou funkci
je jen jeden 8bitovy registr, tedy 8 vystupt na vybér), kromé toho je ¢elni osvétleni predpokladano
jako jedind smérové zavisla funkce.

s s . CcVv
G B o N P I
% | 8 i funkéni vystupy funkéni vystupy
53 |28
2 TS
= n O
2 o]

1 (L
FO V(r) 33
Fo |10 | aa
F1 2 35
F2 3 36
F3 4 37
F4 5 38
F5 6 39
F6 7 40
F7 8 41
F8 9 42
F9 0 43
F10 | a1 | 44
F11 | a2 | 45
F12 | &3 | 46

Ve vySe uvedené tabulce je ozna¢eno defaultni nastaveni; tzn. pfi expedici odpovida c&islo funkce
¢islu funkéniho vystupu. Defaultné jsou tedy v proménnych zapsany nasledujici hodnoty:

Cv33=1
CVv34=2
Cv3s =4
CVv36 =8
Cv37 =2
Ccv3g =4
Cv39=8
CV40 = 16

Cv4l =4

atd.

PRIKLAD pro modifikaci pfifazeni funkci: funkénim tlagitkem F2 (ZIMO tlagitko 3) ma byt navic
k funk&nimu vystupu FA2 spinan také funkéni vystup FA4. Kromé toho NEMAJI byt tlagitky F3 a F4
spinany vystupy FA3 a FA4, ALE vystupy FA7 a FA8 (to mohou byt naptiklad sprahla). Do prislusnych
proménnych je proto nutné naprogramovat nové hodnoty:

CV36=40
CV37 =32
CV 38=64
F2 | 3 [36 7 6 |5 4 |3 2 1o
F3 | 4 |37 7 6|5 |43 2 1]o0
F4 | 5 |38 7 |6 | 5 43 2] 1]0

3.15 Mapovani funkci ,bez posunuti vlevo*

Pomoci
CVv61l =97
se zrusi ,posunuti doleva“ vyssich CV (od 37 podle originalniho pfifazeni funkci NMRA, viz vlevo),

XX ru PR

diky ¢emuz také ,vyssi“ funkce mohou dosahnout na ,nizsi“ funkéni vystupy: napf. ,F4 spina FA1",
coz podle NMRA neni mozné, ale zde ano.

FA6 FA5 FA4 FA3 FA2 FAL SV. S\!.
Fo |0 | a3
Fo |10 | aa )
FL | 2 |35 1 0
2 | 3 |36 1 0
F3 | 4 |37 1 o0
F4a | 5 | 38 1 o0
F5 | 6 | 39 1 o0
F6 | 7 | 40 1 0
F7 | 8 |41 10
F8 | 9 |42 1o
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3.16 ,Jednostranné potlaceni svétel*

CVv oznaceni rozsah | default | popis

Hodnota tohoto CV se vypocita nasledovné:

Cislo funkéniho vystupu (FA1...FA6) x 32
+ &islo funkéniho tladitka (F1, F2,...F28)
a hodnota CV107.

vypnuti svétel (tzn.
,Svétla vpredu* A
tento — dle CV107
— navic definova-

107 ‘ PR 0-220 0
telny funkéni vy- . .
Y S”mpg el Funkéni tlagitio: kazdé tiaitko (F1...F28), jimz maji
N byt zhasnuta VSECHNA svétla na strané stanovisté
na strane stano- 1, tedy vystup ,svétla vpfedu® A funk&ni vystup napf.
visté 1 (vpredu) zadni svétla na této strang.
108 Stanoviste 2 0-255 0 Jako CV107, ale pro opa¢nou stranu lokomotivy.

(vzadu)

109 dalSi f. vyst. str. 1 F. vystup je spinan spole¢né s CV107.

110 dalSi f. vyst. str. 2 F. vystup je spinan spole¢né s CV108.

Tip: Smérové zavisla zadni svétla pomoci efektovych CV:

Norméalné (dle ,mapovani funkci“ NMRA) je jako smérové zavisla urcena jen funkce FO, tzn. podle
sméru jizdy pfifazena ¢elnimu osvétleni ,vpfedu“ a ,vzadu“. VSechny funkce F1...F12 (a dalsi) se
naopak pouZivaji jen jako smérové nezavislé.
Efektova CV125 a7 132, 159 a 160 (viz kapitola ,Efekty funk&nich vystupd"), ktera jsou pfifazena vzdy
jednomu funkénimu vystupu (az FA8), naopak umoznuji smérovou zavislost dalSich funkci. Pro toto
pouziti se v efektovych CV pouZiji jen smérové bity (0, 1), zatimco vlastni efektové bity zlstanou
prazdné (tedy 0).
PRIKLAD 1: Na funké&nich vystupy FA1, FA2 jsou pfipojena &ervena zadni svétla vpredu, popt. vzadu;
obé maji byt spinana funkénim tlacitkem F1, ale také se prepinat podle sméru jizdy. Za timto G¢elem
se
nastavi CV35 = ,12“ (tedy pro F1; bit 2 pro FA1 a bit 3 pro FA2), déle

efektové CV127 = ,1™(pro FA1l) a CV128 = ,2" (pro FA2)
a tim bude FA1 sepnut jen pfi jizdé vpfed a FA2 jen pfi jizdé vzad (a jen je-li sepnuta funkce F1).
PRIKLAD 2: Na rozdil od predchoziho piikladu nemaji byt zadni svétla spinana smérové zavisle a
oddélené od celnich svétel, ale maji byt obé ¢ela (vzdy platné pro ¢ervenou i bilou) nezavisle na sobé
spinana pomoci FO, popf. F1 (vzdy podle toho, zda jsou na pfisluSné strané pfipojeny vozy) — ,jed-
nostranné zména svétel”.
To Ize vyfeSit nasledujicim zplsobem:
PFipojeni: bila svétla vpfedu na funkéni vystup ,svétla vpredu/

Cervena svétla vpfedu na funkéni vystup FA2/

bila svétla vzadu na funkéni vystup FAL1/
Cervena svétla vzadu na funkéni vystup ,svétla vzadu“(!).

CV33 =1 a CV34 = 8 (bila svétla vpfedu ,normalné“, Eervena svétla vprfedu na FO vzad!),
CV35 = 6 (jak bila, tak ¢ervena svétla vzadu na F1!)
CV126=1/CV127 =2

(smérova zavislost pro bila i Eervend svétla vzadu pomoci efektovych CV).

3.17 ,Svycarské pfifazeni

.Svycarské pfifazeni* je pfifazeni funkci, umoZfujici zobrazit stavy osvétleni lokomotivy. Nazev je
odvozen od pozadavk( Svycarského systému osvétleni, pficemz samoziejmé muze byt pouZito i pro
vozidla jinych zemi.

Ugelem ,8vycarského pFifazeni“ je spinat riizné stavy osvétleni lokomotivy (jak spinat, tak i jednotlivé
stmivat) vice funk&énimi tlaitky, napfiklad pro stavy ,samostatna jizda“, vozy pfipojeny ke stanovisti 1
nebo ke stanovisti 2, postrk, posun aj.

Tato relativné naro¢na metoda se samoziejmeé ,vyplati“ jen tehdy, pokud je vozidlo vybaveno velkym
mnoZstvim samostatné zapojenych zZarovek (LED) a dekodér ma dostatek funkénich vystupt, zhruba
od 6. Dekodéry ZIMO (kromé nékterych miniaturnich typ() maji vétSinou 6 az 10 funkénich vystupt,
dekodéry pro velka méritka jeSté vice.

Pozadované stavy osvétleni jsou definovany pomoci celkem 17 skupin CV, sloZenych vzdy z 6 CV
(tedy 102 CV: CV430...507 + 800...823). Jednoduchy princip vychazi z toho, Ze vzdy prvni CV ve
skupiné obsahuje Cislo (1 az 28) funk&niho tla¢itka F1...F28; a v dalSich CV je definovano, které
funk&ni vystupy maji byt sepnuty pfi stisknuti tohoto tlagitka, vzdy v zavislosti na sméru jizdy.

CVv oznaceni rozsah | default | popis

Zde definovanym tla¢itkem maji byt spinany funkéni

0-28, vystupy, uvedené v

Svyc. pfifazeni

430 skupina 1 2?:0()"’0 0 Al vpred, popt. vzad) a
Jlacitko F* 120157 A2 (vpied, popf. vzad).
Bit 7 = 1: funkce funkénich tlacitek invertovana.
,Normalni* pfifazeni funkci, zde definované ,tla¢itko
M* mé byt deaktivovano (tzn. pFislusné vystupy, napr.
Celni osvétleni, vypnuty), pokud je zapnuto ,tlacitko
F-.
Bit 7 = 1: kromé toho maji byt vystupy, uvedené v Al
a A2 zapnuty jen tehdy, jsou-li zapnuta tla¢itka F a M.
Bit 6 = 1: pfi sméru jizdy vpfed nebudou vypnuty vy-
stupy tla¢itka M, pokud je zapnuto tlacitko F.
Bit 5 = 1: pfi sméru jizdy vzad nebudou vypnuty vy-
$vyc. phifazent stupy tla¢itka M, pokud je zapnuto tlacitko F.
skupina 1 bit 0 — 6 = 157: je asta hodnota pro CV431,protoze vétsinou
tlagitko M* 0-28, je uvedeno FO (= 29) jako ,tlagitko M*, a vétsinou
431 nebo 29 (pro Fo) 0 také bit 7 = 1. FO pak funguje jako generelni tla-
specialni nasta- abit7 &itko zapnout/vypnout.
veni ,dalkové nebo =255 od verze sw 5.00 (specialni nastaveni pro dal-
o 255 e . A : PR
svétlo kové svétlo!): funkéni vystupy, definované v na-

sledujicich étyfech CV jsou sepnuty na plnou in-
tenzitu za predpokladu, Ze jsou zapnuty ,normal-
nim mapovanim funkci* a zatlumeny CV60; tato
funkce se pouzije napf. tehdy, maji-li byt pfepnuta
Celni svétla Svycarské lokomotivy na dalkova
svétla bez sou€asného ztlumeni bilych zadnich
svétel.

Zavislost na CV399: Na déalkové svétlo se prepne
jen tehdy, pokud je hodnota rychlosti vy3$si nez
hodnota v tomto CV (v médu 255 jizdnich stupit).
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bity 0..3: Bity 0...3:
1-12 FL_mk(':ni vysvtgp, ktery je sepnut za podminky, ielsou
swie. pfifazent 14 (FAO stisknuta tlacitka ,,F* a ,M“ (u bitu 7 = 1 v CV pro tla¢itko
432 }s/k.u?)ina 1 vpred LM, jinak staci ,F“), ma byt zapnut pfi sméru jizdy
e 15 (FAO vpred.
»AL vpred vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moznymi hodnotami a nulou):
b'tgfﬂ Cislo pouZitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1° (bit 5 = 1)
znamena stmivani podle CV508, atd.
bity 0..3: Bity 0...3: _
1-12 !Daléi fL_mk(':ni vysvtyp, ktery je sepnu@ za podminky, Ze
swie. pfifazent 14 (FAO jsou stisknuta tla¢itka ,F* a ,M“ (u bitu 7 =1 v CV pro
433 }s/k.upina 1 vpred) tla¢itko ,M", jinak stac¢i ,F*), m& byt zapnut pfi sméru
o 15 (FAO jizdy vped.
” P vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moZnymi hodnotami a nulou):
b'tg > Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1* (bit 5 = 1)
znamena stmivani podle CV508, atd.
_ ] Bity 0...3:
b';y_o'l'és‘ Funkéni vystup, ktery je sepnut za podminky, Ze jsou
L, . ; 14 (FAO stisknuta tlacitka ,F* a ,M“ (u bitu 7 = 1 v CV pro tla¢itko
434 Svye. prirazent vpred) M jinak sta&i ,F*), ma byt zapnut pii sméru jizdy
skupina é 15 (FAO vpred.
WAl"vza vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moznymi hodnotami a nulou):
bity 5...7: Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1“ (bit 5 = 1)
0=7 znamena stmivani podle CV508, atd.
ity 0.3 Bity 0...3:
';y_o'l'é : Dalsi funkéni vystup, ktery je sepnut za podminky, ze
L, . ; 14 (FAO jsou stisknuta tla¢itka ,F* a ,M“ (u bitu 7 = 1 v CV pro
435 Svyc. prirazent vpred) tlaGitko ,M*, jinak sta&i ,F*), ma byt zapnut pfi sméru
skupina 1 15 (FAO jizdy vpfed.
»A2" vzad vzad) Bity 7,6,5 (se 7 moznymi hodnotami a nulou):
bity 5...7: Cislo pouzitého ,stmivaciho CV*, tzn. ,1“ (bit 5 = 1)
0-7 znamena stmivani podle CV508, atd.
436- - skupina 2 VZech 6 CV skupiny 2 je sougasné definovano jako 6
441 | - SKUD CV skupiny 1!
442- . V3ech 6 CV nasledujicich skupin je sougasné defino-
447 | ----skupina3 vano jako 6 CV skupiny 1!
448- _
453 ... - skupina 4
454- _
459 ...-skupina 5
460- .
465 ...-skupina 6
466- .
471 ... -skupina 7
472- _
477 ... -skupina 8
478- .
483 ...-skupina 9
484- _
489 ... - skupina 10
490- . . .
495 ... - skupina 11 (skupiny 11, 12, 13 aZ od verze sw 34)

496- )

501 ... - skupina 12

502- )

507 ... - skupina 13

800- )

805 ... - skupina 14

806- )

811 ... - skupina 15

812- )

817 ... - skupina 16

818- )

823 ... - skupina 17
V kazdém ze skupinovych CV (napf. 432, 433, 434,

o (0-31)*8 435) Ize odkéazat na jedno z téchto CV, tzn. na pét

508 | hodnoty §tm|v|(ap| (pouzity v nich obsaZenych hodnot stmivani.

509 pr%;svg\:::r:is“ € jen bity To znamena, Ze funkéni vystupy, které maji byt za-

510 p 7...3) pnuty, budou pfislusné ztlumeny.

511 Lze pouzit u funkénich vystupt FAO az FA13.

512 speciélni pasta— bity 2 — b!t 0=1: pc_)tlacem svételného efektu

veni 0 bit 1 = 1: blikani
bit 2 = 1: inverzni blikani
V souvislosti se ,Svycarskym mapovanim“ u special-
niho nastaveni ,dalkové svétlo“, viz CV431 = 255; pro
kazdou z 13 skupin CV (CV437,443,...):
Na dalkové svétlo se prepne jen tehdy, je-li rychlost
) L ) vySSi nez hodnota v tomto CV; jako zéaklad je inter-
309 dalkove svétlo za- nich 255 jizdnich stupfit dekodéru.
V('Z'I‘Z ”SH‘;T;{?;“ 0-255 PRIKLADY a SPECIALNi PRIPADY:
" = 0: dalkové svétlo pfi jakékoli rychlosti (i v klidu),

ovladano jen tlacitkem F (napf. dle CV430).
= 1: dalkové svétlo za jizdy (NE v klidu), jinak ovla-
dano jen tlacitkem F (napf. dle CV430).
= 128: dalkové svétlo od poloviéni rychlosti.
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vpredu vzadu ) ) funkce, tlagitka vystupy vpredu vzadu
sv. vpred [e] O Pouziti ,Svycarského pfifazeni“ Ize znazornit na FO, vpred sv. vpFed Jizda soélo. o O
ﬁkladu SBB Re422). (stanovisté 1 vpredu) FA 1l
o © o © P ( ) FAB R o e
sv. vzad o o x . ., - FO, vzad sv. vzad Jizda sélo. e
Zde jsou uvedeny funkéni vystupy spolecné (stanovists 2 vpredu) | FA 2 O
O O O O s k nim pfipojenymi svétly nebo skupinami své- FA 4 o e s ®
FA1 o) [e) tel, kterd jsou k dispozici na typické elektrické lo-
O O O O k,omotlvevSI?B. , . . A FO + F15, sv. vpred Jizda s vlakem, vozy na strané '®) O
Ukolem ,Svycarského pfifazeni“ je pomoci tlaci- vpred FA1 stanovists 2;
FA2 o O tek (stanovisté 1 vpredu) | FA 2 vlak bez fidiciho vozu. o o o 0
O O O O FO (generelni zap/vyp) a FO + F15, sv. vzad Jizda s vlakem, vozy na strané O o
FA3 o o) F15, F16, F17, F18, F19, F20 vzad FA1 stanovisté 1;
spravné znazornit vdechny myslitelné provozni (stanovisté 2 vpredu) | FA 2 vlak bez fidiciho vozu. © © 0O ©
® O O O stavy ve vztahu k osvétleni (samozfejmé pro FO + F16, sv.vpred | Jizda s viakem, vozy na strané ®
FA4 o) (o) oba sméry jizdy). vpied o . FA1 stanovisté 2; O
Z toh | ssleduiici tabulka stavil @ (stanovisté 1 vpredu) vlak s Fidicim vozem nebo o o
(2] e O O 0Oho vyplyne nasledujici tabulka stavu predni loko dvojnés. trakce. ® @
FO + F16, FA3 Postrk, vozy na strané stano-
FAS o (o] vzad FA 4 visté 2; o O
o o ® o (stanovisté 2 vpredu) v|a|2<00%)rl|d|mm vozem (od r. ® ® o o
FA6 (o] (o) FO + F17, sv. vzad Jizda s vlakem, vozy na strané
o 7 o e vzad FA 2 stanovisté 1; O O
(stanovisté 1 vpredu) vlak s f¥idicim vozem nebo
predni loko dvojnas. trakce. 0 O o O
33=133 34=42 FO + F17, FAS5 Postrk, vozy na strané stano- o 0O
430=15 431=157 432=14 433=1 434=15 435=1 vpred FA® viste 1,
436=15 437=157  438=2 439=0 440=2 441=0 (stanovisté 1 vpredu) viak s fidicim vozem (od r.| o e o
442=16 443=157  444=14 445=1 446=2 447=4 2000). _
448=17 449=157 450=5 451=6 452=15 453=2 FO + F18, FA 6 Pos;rk, vozy na straneé stano-
454=18 455=157 456=6 457=0 458=4 459=0 vpred viste 1; O O
460=19 461=157 462=2 463=0 464=1 465=0 (stanovisté 1 vpFedu) vlak s Fidicim vozem nebo zadni
466=20 467=157  468=0 469=0 470=0 471=0 'ZC’(;(gO)dVOJnaS- trakce (do . o O o e
Vysvétleni: FO + F18, FA 4 PosF[kL vozy na strané stano-
] vzad Visté 2; O O
normalni mapovani funkci NMRA v CV33 a CV34 (pro FO-vpfed a FO-vzad) uréuje osvétleni v pfi- (stanovisté 2 vpredu) vlak s fidicim vozem nebo zadni
padé zapnuté FO, a vSechna tlacitka F15 — F20 vypnuta: CV33 = 133 (= Lvor, FA1, FA6) a CV34 = loko dvojnas. trakce (do r. o @ o O
42 (= Lrick, FA2, FA4) 2000).
. . . . P FO + F19, FA 2 Jizda svlakem jako posledni
[\{asledupm skl_J’pnjy CcVv (tedy CV439 — 435, A:36 - 44},’ 442 — 447 atd.), vzdy zobrazené v Jednqm vpred loko vicends. trakce: vozy na QO O
ra(_jku, obsahuji vgdy v prvnim CV ¢islo funkéniho tlagltka F15, F16, F17, F18, F19, F20. Pak nésle- (stanoviéts 1 vpredu) strané stanovisté 2. o o O 0
duji v kazdé skupiné popf. fadku CV pro tlagitko M a jim spinané funkéni vystupy. . . -
. ) . ) L., . L, . FO + F19, FA1 Jizda svlakem jako posledni O 0O
PFitom jsou pro F15 dvé skupiny popf. fadky (CV430... a 436...), protoZe zde maji byt spinany tfi vzad loko vicenas. trakce; vozy na
funkéni vystupy soucasng, ale v jedné skupiné jsou jen dvé mista (vZdy pro smér: Al, A2); pro (stanovisté 2 vpredu) strané stanovisté 1. o O o O
vSechna ostatni ,F-tlacitka“ sta¢i vzdy jedna skupina. FO+ F20, Vit 1oKo vicenas. akce. 5 5
M-tlagitka“ (vzdy druhé CV v kazdé skupiné) jsou vSechna nastavena na ,157“ to znamena ,F0“ a vpred / vzad
(bit 7) podminku, Ze uvedené vystupy maji byt sepnuty tehdy, pokud jsou sepnuta tlacitka F a M. o O o O

Vzdy treti az Sesté CV v kazdé skupiné popf. Fadku obsahuji koneéné &isla spinanych funk&nich vy-
stupll (pficemz Celni osvétleni je kédovano ,14“ a , 15" jinak jednoduse Cislo FA1, FA2,...).
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3.18 Prirazeni vstupd ZIMO

od verze sw 3.00

Pomoci ,pFifazeni vstupl“ Ize odstranit omezeni pfifazeni funkci NMRA (jen 12 funkénich tlagitek, a
vzdy jen jedna moznost z 8 funkénich vystupl k jednotlivému funkénimu tlagitku). Kromé toho mohou
byt pouzita funkéni tlacitka (= externi funkce) rychle pfizplsobena pozadavkdm uZzivatele, a to spo-
le¢né pro funkéni vystupy a zvukové funkce bez toho, Ze by se musela ménit interni pFifazeni funkci,
zejména beze zmény zvukovych projektu:

CVv400...428

Cv oznaceni rozsah | default | popis

= 0: Tla¢itko FO (tzn. FO z paketu DCC) bude predano
na interni FO (1:1).
= 1: Tla¢itko F1 bude pfedano na interni FO.

= 28: Tlagitko F28 bude pfedano na interni FO.
= 29: Tlagitko FO bude pfedano na interni FO.

Firazeni vstupt = 30: Tlagitko F1 na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
pfifazeni vstupt

pro interni FO 0,

=57: Tlagitko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
400 1-28,29 o = 58: Tlagitko FO na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
tzn. které funk&ni tla- 30-187, =59: Tlagitko F1 na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
¢itko spina interni 254. 255
funkci FO? ' = 86:Tlacitko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
= 87 Tlacitko FO na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
=101 Tlagitko F1 — invertované na interni FO.

= 187 Tlag¢itko FO — invertované na interni FO, pfi jizdé
vzad.

= 254 Smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vpred.

= 255 Smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vzad.

401 | pfifazeni vstupd Jako pfifazeni vstupu viz vy3e, ale napfiklad:

interni 1-28, _
- pro interni 29 0 CV401 = 0: tlagitko F1 na interni F1

428 F1...F28 = 1: tladitko F1 na interni F1, atd.
30-255

3.19 Stmivani a tlumeni, smérovy bit a vystupy

Funkéni zafizeni nesméji byt ¢asto provozovana s plnym napétim v kolejich, napfiklad zarovky na
18 V, pokud je napéti v kolejich az 24 V (u velkych méfitek obvyklé). Nebo ma byt jednoduSe reduko-
Van jas.

Nejlepsi feSeni pro tyto pfipady je pfipojeni plus p6lu takovych zafizeni na nizké napéti pro funkce
dekodéru, viz kapitola ,Montaz a pfipojeni“. Toto napéti je navic stabilizovano, tzn. nekolisa s napétim
v kolejich (zatizeni atd.).

Jako nadhradni feSeni nebo navic (stmivani funguje nejen, kdyZ je spotfebi€ pfipojen k plus pélu s pl-
nym napajecim napétim, ale i relativné k nizkému napéti) je k dispozici redukce napéti pomoci stmi-
vani PWM (pulsné-Sifkova modulace), s

CV60,

které definuje pomér spinani PWM. Samozfejmé je tento zpusob redukce napéti zajimavy i proto,
nebot je pomoci CV60 lehce nastavitelny.

F PozoRr: Z&rovky se jmenovitym napétim do cca 12 V mohou byt pomoci PWM napéjeny bez
poskozeni, i kdyZ je napéjeci napéti vyrazné vyssi; ne ale Zarovky na napf. 5 V nebo 1,2 V; tyto museji
byt pfipojeny misto k ,normalnimu“ plus p6lu dekodéru k nizkému napéti pro funkce, viz kapitola ,Mon-
tdz a pfipojeni“.

F Lep naopak potfebuji sice v kazdém pfipadé pfedfadny rezistor, ale pokud tento je navrZzen na
napf. 5V, je stmivani PWM i pfi napajecim napéti 25 V dostacujici (v tomto pfipadé bude nastaveni
CV60 = 50, tedy redukce na pétinu).

Generelné plsobi CV60 na vSechny funkéni vystupy. Pokud méa byt plisobeni omezeno jen na urcité
vystupy, pouziji se CV pro masky stmivani, viz tabulka.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
stmivani funkénich
vystupd = Redukce efektivniho napéti na funké&nich vystupech po-

moci PWM (pulsné-§itkové modulace); tim mdze byt
napf. redukovan jas Zarovek.

PRIKLADY HODNOT:

CV60 = 0: (nebo 255) pIné napajeni
CV60 = 170: dvoutfetinovy jas
CV60 = 204: 80% jas

redukce napéti
funkénich vystupt
60 pomoci PWM 0 - 255 0

zésadné plati pro
vSechny funkéni
vystupy

Zadani téch funk&nich vystupt, na kterych nema byt
nastaveno snizené napéti PWM (jas) dle CV60, ale
plné napéti pouzitého plus poélu, tedy napajeci napéti
nebo nizké napéti pro funkce.
= bit 0 - pro &elni osvétleni vpiedu,
vylou€eni urgitych bit 1 - pro ¢elni osvétleni vzadu,
funkénich vystupt bit 2 - pro funkéni vystup FA1, bit3 - FA2,

maska stmivani 1

114 ze stmivani dle bity 0 bit 4 - pro funkéni vystup FA3,  bit5 - FA4,
CV60 0-7 bit 6 - pro funkéni vystup FA5,  bit7 - FA6
prislusny bit = O: vystup bude — je-li zapnut — napajen
viz také snizenym napétim dle CV60.
pokragovanf prislusny bit = 1: vystup je ze stmivani vyjmut, tzn. ma
v CV152 byt napajen — pokud je zapnut — plnym napétim.
PRIKLAD:
CV114 = 60: FA1, FA2, FA3, FA4 nebudou stmivany,
tzn. redukovano bude jen &elni osvétleni.
o ...pokracovani CV114.
maska stmivani 2
_ bit 0 - pro funkéni vystup FA7,
- bit 1 - pro funk&ni vystup FAS,
vylouceni ur€itych bity bit 2 - pro funkéni vystup FA9,
funkénich vystupd 0-5 0 bit 3 - pro funk&ni vystup FA10,
152 ze stmivani dle a bit 4 - pro funkéni vystup FA11,
CV60 bit 6 bit 5 - pro funkéni vystup FA12.
pokracovani - 0 bit 6 = 0: ,normalné“
cvi14 bit 7

= 1: ,smérovy bit* na FA3, FA4, tzn.
FA3 bude zapnut, kdyZ je smér vzad
FA4 bude zapnut, kdyZ je smér vpied
(,normalni* pfifazeni pro FA3, FA4 neplati).

a FA3, FA4 jako
sméroveé vystupy
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Dalkova svétla / tlumeni svétel pomoci masky zhasinani
Jako ,tlagitko tlumeni* mize byt definovano jedno z funkénich tla¢itek F6 (CV119) nebo F7 (CV120).
Podle potfeby mohou byt uréité vystupy ztlumeny pfi zapnuté nebo vypnuté funkci (bit 7, invertované

pusobeni).
Cv oznaceni rozsah | default | popis
. Zadani téch funkénich vystup, které maji pfi zapnuté
maska tlumenf F6 funkci F6 prejit do ztlumeného stavu (jas dle CV60)
= Typické pouziti dalkové / tlumené svétlo.
prifazeni funké-
nich bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
vystupti jako bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
(napt.) bit 2 - pro funkéni vystup FA1,
tlumené / dalkové bit 3 - pro funkéni vystup FA2,
svétlo bity bit 4 - pro funkéni vystup FA3,
i e ey
119 POZOR: 0-7 0 blvt5I - p,r(k))_funkcm,vystup F|A4. ,
P¥i urgitych nasta- prislusny bit = O: vystup netlumeny,
venich CV154 pfislusny bit = 1: vystup ma po stisknuti F6 ztlumit na
(,specialni konfi- hodnotu dle CV60.
gurace vystupu®) bit 7 = 0: normalni paisobeni F6.
Se meni vyznam = 1: plsobeni F6 invertovano.
CV119, 120, tzn. - )
pak jiz ne maska PRIKLAD:
tlumeni CV119 = 131: €elni osvétleni ma pomoci F6 pfepinat
mezi tlumenymi a dalkovymi svétly (F6 = 1).
120 maska tlumeni F7 0b|_ty7 Jako CV119, ale s F7 jako funkci ztlumeni.

,Druha hodnota stmivani“ pomoci CV pro sprahlo

Pokud redukce napéti, nastavitelnd pomoci CV60 nepostacuje, nebo je pro jiné funkéni vystupy po-
tfeba jind hodnota a funkce spfahel neni ve vozidle pouzita, maze byt ,CV pro sprahlo”

CV115
pouzito jako alternativni nastaveni jasu. Pfislusné funkéni vystupy museji mit v jenom z

CV125...132, 159, 160

pfifazen kod efektu ,ovladani spfahla“ (kapitola ,Efekty pro funkéni vystupy*).

druh& hodnota
stmivani

CVv oznaceni rozsah | default | popis
(ovladani sprahla el .
gas zapnuti Ucinne, pokud je v CV125...132, 159, 160 nastaven
funkéni efekt ,odpojeni” (tedy hodnota ,48"):
115 nebo 0-9 0

Desitky = 0 pfi pouziti jako hodnota stmivani
Jednotky (0 az 9): Redukce napéti PWM (0 az 90%)

CVv oznaceni rozsah | default | popis
12 Efekty = 48 pfi pouZiti jako hodnota stmivani
. 0 127 aFAL 128 & FA2
132 | NaFAL FA2, FA3, 129 2 FA3 130 & FA4
FA4, FA5, FA6 131 A FAS 132 2 FAG
159 na FA7, FA8 0
160 159 & FA7 160 & FA8

3.20 Efekt blikani

LBlikani“ je vlastné svételny efekt jako vSechny ostatni, které jsou shrnuty v CV od 125, z historickych
davodu byla pro néj ale pouzita vlastni CV117, 118.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
o L Pomér impuls/mezera pro blikani:
blikani funkénich Desitky &as zapnuti / jednotky &as vypnuti
117 vystupl dle 0-99 0 . =100ms, 1=200ms, ,.., 9=1s
Cviis PRIKLAD:
maska blikani CV17 = 55: stejnomérné blikani v taktu 1 s, tzn. iden-
tickym €asem zapnuti a vypnulti.
Zadani téch funké&nich vystupt, které maji v zapnutém
stavu blikat.
bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
bit 2 - pro funkéni vystup FA1l, bit3=...FA2
maska blikani bit4 - FA3, bit5 - pro funkéni vystup FA4.
= prislusny bit = 0: vystup nema blikat,
118 pFifazeni bity 0 prislusny bit = 1: vystup méa — je-li zapnut - blikat.
funkénich vystupd 0-7 bit 6 = 1: FA2 ma blikat inverzné!
k rytmu blikani dle bit 7 = 1: FA4 ma blikat inverzné!
Cvi17 (takto Ize ziskat stFidavé blikani)
PRIKLADY:
CV118 = 12: funkéni vystupy FAL a FA2 jsou uréeny
pro blikajici zarovky.
CV118 = 168: vystupy FA2 a FA4 maji blikat stfidave,
jsou-li oba zapnuty
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3.21 Efekty pro funkéni vystupy
(americké a jiné svételné efekty, generator koure, sprahla aj.)

Celkem 10 funkénim vystupam lIze pfifadit ,efekty”; toto se provede pomoci
CV125, 126, 127...132, 159, 160

pro svétla vpredu, svétla vzadu, FAl...FA6 , FA7 , FA8

Hodnoty, které mohou byt programovéany do efektovych CV, sestavaji z

6-bitového kodu efektu

bity 1, 0 = 00: smérové nezavislé (plsobi vZdy)
= 01: pusobi jen pfi jizdé vpied (+ 1)
= 10: pusobi jen pfi jizdé vzad (+ 2)
+smér = (0), 1, 2 (smérové nezavislé, vpred, vzad)
+smér =4, 5, 6 (smérové nezavislé, vpred, vzad)
+smér=8,9,10 (..., ..., ...)
+smér=12, 13,14 ...
+smér=16, 17, 18
+smér =20, 21, 22
+ smér = 24, 25, 26
+ smér =28, 29, 30
+smér =32, 33, 34
+ smér = 36, 37, 38
+smér =40, 41, 42
+ smér = 44, 45, 46

vlastniho a 2-bitového smérového kédu

bity 7...2 = 000000xx bez efektu
=000001xx Mars light
= 000010xx Random Flicker
=000011xx Flashing headlight
=000100xx Single puls strobe
=000101xx Double puls strobe
=000110xx Rotary beacon simul
=000111xx Gyralite
=001000xx Ditch light type 1, right
=001001xx Ditch light type 1, left
=001010xx Ditch light type 2, right
=001011xx Ditch light type 2, left

=001100xx ovladani spfahla: omezeni ¢asu/napéti v CV115, =48, 49, 50
automatické poodjeti pii rozpojeni v CV116
=001101xx ,Soft start* = pomalé rozsviceni funkéniho vystupu =52,53,54

=001110xx Automaticka brzdova svétla pro tramvaje, dosvit v klidovém stavu ménitelny, ¢as dosvitu = 56, 57, 58
viz CV63.
= 001111xx Automatické odpojeni funkéniho vystupu pfi jizdnim stupni > 0 (napf. zhasnuti osvétleni = 60, 61, 62
stanovisté za jizdy).
=010000xx Automatické odpojeni funkéniho vystupu po 5 min. (napf. pro ochranu generatoru koufre = 64, 65, 66
pred prehratim).
=010001xx jako nahore, ale automatické odpojeni po 10 min. =68, 69, 70
= 010010xx Vytvareni koufe v zavislosti na rychlosti nebo zatizeni pro PARNI lokomotivy podle =72, 73, 74
CV137 — 139 (pfedehfev v klidovém stavu, silny kour pfi rychlé jizdé nebo zatiZzeni).
Automatické odpojeni podle CV353; po odpojeni opétovné zapnuti jen novym sepnutim
funkce.
=010100xx Vytvareni koure v zavislosti na stavu jizdy pro motorové LOKOMOTIVY dle CV137 -139 =80, 81, 82
(pfedehfev za stani, silny raz koure pfi zvuku startu motoru a pfi zrychleni). Odpovidajici
ovladani ventilatoru na vystupu pro ventilator. Automatické odpojeni dle CV353; Opé-
tovné zapnuti novym stisknutim..
010110xx Pomalé rozsviceni & pomalé zhasnuti funkéniho vystupu; Ucelné pro riizné svétlené =88, 89, 90
efekty nebo motoricky pohanéna zafizeni (napfiklad ventilator nebo kolo snézné frézky).
Nastaveni ¢asu rozsviceni a zhasnuti v CV190, 191!
=011000xx Jiskry od kol pfi prudkém brzdéni.

=96, 97,98

F Efektova CV jsou i bez efektu (tedy kéd efektu 000000) vhodna pro
smérovou zavislost funkénich vystupd
PRIKLAD: CV127 = 1, CV128 = 2, CV35 = 12 (FA1, FA2 smé&rové zavislé, spinatelné tlagitkem F1).

1 Specialni upozornéni k postrannim svétiim: Tato jsou aktivni, jen je-li zapnuto &elni osvétleni (FO) a funkce F2; to odpovida americké
predloze. ,Postranni svétla“ funguiji jen tehdy, jsou-li nastaveny odpovidajici bity v CV33 a 34 (definice v CV125 — 128 neni dostacujici,

Cv oznaceni rozsah | default | popis
bity 1,0 = 00: smérové nezavislé (U¢inné vzdy)
americké svételné :_ lg.li ,.nlrj](gngs V.J(.e,ndv p”ad“Zde vpred
ajiné efekty =10: G€inné jen pfi jizdé vz
Fahl p POZOR v pfipadé CV125 nebo 126: CV33, 34 (,pfifa-
sprako, gen_erator zeni funkci* pro FO, vpred a vzad) museji byt pfizpuso-
oure &j. bena, aby s nimi souhlasila vySe uvedena smérova za-
na vislost.
funkéni vystup bity 7, 6, 5, 4, 3,2 =kod efektu
125 « P
1 ,Svétla vpredu”, 0
. ) PRIKLADY (hodnota efektu, ktera se programuje do CV125)
nastaveni a modi- Mars light, jen vpred 200000101 = ,5*
fikace efelftu po- Gyralite, nezavisle na sméru -00011100 = 28"
moci Ditch type 1 left, jen vpfed - 00100101 = ,37*
ovladani spréhla - 00110000 = 48"
CV62,63,64a Soft-Start pro vystup - 00110100 =, 52¢
CV115, 116 automaticka brzdova svétla - 00111000 =, 56*
(pro spFahlo) aut. zhasnuti stanovisté -00111100 = ,60“
gen. koufe zavislé na rychlosti/zatézi - 01001000 = ,72¢
gen. koufe dieselu zav. rych./zatéz - 01010000 = ,80*
Efekty jako CV125
126 na funkénim 0 125 & svétla vpredu
vystupu N .
Losvétleni vzadu” 126 & svétla vzadu
127 Efekty jako CV125
- | naFAL FA2, FA3, 0 12rarAl 128aFA2
FA4. EAS5. FA6 129§FA3 130§FA4
132 A 131 & FA5 132 & FA6
159 Efekty 0 _ R R
160 na FA7, FA8 jako CV125 159 & FA7160 & FA8
62 vad,'f'kace . 0-9 0 Zména minimalni hodnoty stmivani.
svételnych efektd
modifikace 0-99 Desitky: zména éa§u cyklu pro efekty
svétlenych efektl (0 -9, defaultné 5), popf.
stmivani pfi 001101 (0 - 0,9 s)
63 nebo 51 Jednotky: prodiouZeni dosvitu
dosvit brzdovych V pfipadé brzdovych svétel (k6d 001110xx v CV125
- Y 0-255 nebo 126 nebo 127...): dosvit v desetinach s (tedy
svétel : P
rozsah do 25 s) v klidu po zastaveni.
modifikace Bit 7 — 4: Definice tla¢itka Ditchlight (funkéni tla-
64 Ditchlight 0-255 0 Citko+1)*16, z toho plyne 0=F2, 1=F0, 2=F1,.. 15=F14
9 Bit 3 — 0: Zas dosvitu [s].
393 ZIMO 0-3 0 Bit 0 = 1: Aktivuje Ditchlight, pokud zni zvon
konfigurace 5 Bit 1 = 1: Aktivuje Ditchlight, pokud zni houka&ka

ale nutna navic). Pfiklad: Pokud jsou postranni svétla definovana pro FA1l a FA2, museji byt nastaveny bity 2, 3 v CV33, 34 (v tomto
pfipadé CV33 = 00001101, CV34 = 00001110).
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Cv oznaceni rozsah | default | popis
&as stmivani pro 0-100 Rozsah 0 - 100 odpovida 0 - 1 s (10 ms/jednotka) CcVv oznadéeni rozsah default | popis
190 efekty 88, 89, 90 101-200 0 101 -200 1-100s (1 s/jednotka) Uginny, pokud v jednom z CV127 — 132 je definovan
» 89 201-255 201-255 100 — 320 s (4 sliednotka) kfivka pro —cinny, pokudv ] 2 LVASl = Lac Je O
— - enerator koufe jeden z efektl ,generovani koufe” (tedy ,72 neb(_)
&as rozsvicent pro 0-100 Rozsah 0 - 100 odpovida 0 — 1 s (10 ms/jednotka) 9 na iednom ,80): Pomaci tf hodnot v CV137 — 139 bude defino-
191 | “efekty 88, 89,00 | 101-200 0 101-200  1-100s (1 s/jednotka) et hetah véna kfivka pro prislusny funk&ni vystup (FAL...FA8,
e 201-255 201 -255 100 - 320 s (4 s/jednotka) __ déle oznacen jako FAX).
. 0255 Pro efekty ,010010xx" nebo ,010100xx" (generator koure): 137 PWM v Kiidu 0-255 0 CV137: PWM vystupu FAx v klidu
automatické ochrana proti pfehfati: odpojeni po 1/2 min. az cca 2 hod. 138 PWM za jizdy 0-255 0 . . = P
353 odpojeni genera- = 0 0: bez automatického odpojent 139 PWM zrvehient 0_ 255 o CV138: PWM vystupu FAX pfi konstantni jizdé
toru koure i =2 ; € ) zry! ! - . ; Fi i
1 our 0-106 min =1 az 155: automatické odpojeni po 25 s / jednotku CV139: PWM vystupu FAX pfi zrychleni

3.22 Konfigurace generéatord koure

Na pfikladu generatoru koure ,Seuthe” 18 V (bez ventilatoru):

Kromé jednoduchého zapnuti a vypnuti pfes libovolny funkéni vystup existuje moznost vytvorit zavis-
lost intenzity vytvareni koufe na klidu nebo jizdé a zrychleni.

K tomu se generator koure pfipoji k jednomu z funkénich vystupu FA1...FAS; v ,efektovém CV*, pfi-
sluSejicim tomuto vystupu (127 pro FA1 atd.) se naprogramuje efekt vytvafeni koufe pro parni loko-
motivu (kéd efektu ,,72") nebo motorovou lokomotivu (,80%).

Pro piislusny vystup pak plati ,kfivka pro generator koufe* z CV137, 138, 139; tato museji byt
BEZPODMINECNE naprogramovana, jinak je kouf trvale vypnuty.

PRIKLAD — typicka kfivka pro napéti v kolejich 20 V, generator koufe na piné napéti (18 V):

CV137 =70 ..90: Toto zpusobi v klidu slaby proud koufe.

CV138 = 200: Od jizdniho stupné 1 (tedy jiz od nejnizsi rychlosti) bude generator koure pracovat s vykonem
cca 80%; tedy relativné husty koufr.

CV139 = 255: P¥i zrychleni bude generator koufe napéajen na pino, husty kour.

Koureni synchronni s razy péary nebo typické pro diesel (s ventilatorem):

Topné téleso generéatoru koufe bude — jak bylo popsano na pfikladu ,Seuthe* — pfipojeno na FAL,
FA2, ...FA8 a konfigurovano, ventilator na vystup FA4 (ve vyjime€nych pfipadech na FA2).

Viz kapitola ,Montaz a pfipojeni*, ,....pfipojeni generatort koure*.

CVv oznaceni rozsah | default | popis

= 0 (default): FA4 je pouzit jako normalni funkéni vy-

stup, tedy ovladatelny jednim funk&énim tlagitkem a
pouziti FA4 ne detektorem napravy.

jako vystupu pro = 1: FA4 je prepnut na detektor napravy (tedy syn-

detektor napravy chronni s otd€enim napravy), vétSinou pro pohon

pro libovolné mo- ventilatoru koufe. To se dé&je bud podle ,simulova-

133 duly bit 0 0 ného“ detektoru napravy nebo podle skuteéného.

nebo Viz CV267, 268!

FA4 jako vystup . 5 . . M
pro ventilator raz UPOZORNENI: Zplsob provozu ventilatoru je uréen

pary pro PARNI rovnéz zvukovym projektem.

lokomotivy UPOZORNENI: Dekodéry velkych méFitek maji diky
specialnim vystuptm vice moznosti pro nastaveni ven-
tilatoru!

3.23 Konfigurace elektrickych sprahel

LSystém KROIS” a ,,systém ROCO*

Pokud je jednomu z funkénich vystupl (nebo dvéma) FAL...FA8 pfifazen efekt ,ovladani sprahla“

(CV127 pro FA1 atd.), provedou se nastaveni pro ovladani spfahla a cely proces odpojeni pomoci
CV115 aCVv1ie

Jde pfitom o omezeni doby zapnuti (ochrana pred prehratim), definice pfipadného pfidrzného napéti

(systém ,ROCQ"), jakoZ i o automatické stlaceni a poodjeti.

U ,systému Krois” je doporuéeno CV115 = ,60“, ,70“ nebo ,80"; to znamena omezeni impulsu

spréhla (s plnym napétim) na 2, 3 nebo 4 s; definice zbytkového napéti neni pro systém ,KROIS"

nutna (proto jednotky ,0%).

Cv oznaceni rozsah | default | popis
ovladani sprahla Uginné, pokud je v CV125...132, 159, 160 nastaven
Gas zapnuti funkéni efekt ,odpojeni” (tedy hodnota ,48"):
nebo Desitky (0 aZ 9): Casovy interval (v s), podle nasledu-
cviis jici tabulky, béhem néjZ je sprahlo napajeno pinym
. 5 napétim:
115 atltT”]aml:negoﬁz,' 0-99 0 hodnota: 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
elne jako ,druha s 0 0102 04 08 1 2 3 4 5

hodnota stmivani*

Jednotky (0 az 9): Zbytkové napéti (0 az 90%) pro na-
péajeni sprahla po zbytek doby zapnuti (pro spféhlo
ROCO, ne pro KROIS).

Desitky (0 az 9): Doba, béhem niz méa lokomotiva po-
odjet od vlaku; kédovani jako CV115.

Jednotky (0 az 9) = x4: interni jizdni stuperi pro pood-
jeti (jeho zrychleni dle CV3)

(nastavenim desitek
na ,0“) od 0 do 90%
(podle jednotek)

automatické 0-99

116 poodjeti 0 Stovky _
pfi rozpojeni 0-199 = 0: bez stlagenf pred poodjetim.
= 1: stlaeni pro odleh&eni sprahla.
PRIKLAD:

CV115 = 60 (Cas poodjeti 2 s) a
CV116 = 155 (stlageni aktivni, jizdni stupen 20, 1 s)
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Upozornéni k automatickému stlac¢eni a poodjeti:
- ,Automatické poodjeti“ je aktivovano, pokud neni desitkova pozice CV116 rovna 0; pfipadné (pokud CV116 > 100)
spojeno s predchozim automatickym stlacenim.

- Automatické poodjeti (nebo pfedchozi automatické stlaceni) se zahaji sou¢asné s ovladanim sprahla, ale jen tehdy,
pokud vlak stoji v klidu (ovlada¢ na nule); pokud je viak jeSté v pohybu, zah4ji se proces odpojeni (a stlaeni a
poodijeti), jakmile vlak zastavi.

- Odpojeni a poodjeti je ukonéeno, pokud je funkce spfahla vypnuta (tedy pfislusné tlacitko — pokud je v momento-
vém rezimu — je uvolnéno; nebo — je-li v trvalém reZzimu — je opétovné stisknuto), nebo pokud uplynuly zadané
€asy (pro spréhlo v CV115,pro poodjeti v CV116).

- Pokud bé&hem procesu odpojeni a poodjeti dojde k pohnuti ovladaée rychlosti, nasleduje preruseni procesu.

- Smér jizdy poodjeti odpovida vzdy aktualné nastavenému sméru jizdy, nezohledriuje pfipadné nastavené smérové
definice v definici efektu spfahla.

3.24 Rozhrani SUSI, logické vystupy

od verze sw 5.00, ¢astecné ve verzi 4.50
Dekodéry, popsané v tomto navodu maji vystupy, které Ize alternativhé pouzit jako rozhrani SUSI,
rozhrani 12C, logické vystupy, logické vstupy nebo Fidici vystupy pro serva. Tyto vystupy jsou na ko-
nektorech PluX a MTC nebo (u typl s vodici) na pajecich ploskach, viz vykresy zapojeni na zacatku
navodu.

Defaultné jsou na téchto vystupech aktivni signaly SUSI-Data a Clock, jsou-li misto nich poZzadovany
logické funkéni vystupy, tyto se konfiguruji pomoci

CV124 — 128 nebo +128 (= bit 7 navic k ostatnim bitiim v CV124 jako tla¢itko pro posun).
Tyto logické vystupy jsou pak vZzdy posloupné &islovany za ,normalnimi* funk&nimi vystupy: napf. u
MS450, ktery ma 10 ,normalnich” funkénich vystupu (svétla vpredu, svétla vzadu, FA1 — FA8), se
logické vystupy ocisluji jako FA9, FA10, u MS440 naopak jako FA7, FAS8.
Pokud maji byt vyvody pouzity jako fidici vodiCe pro serva, zlistane CV124, bit 7 = 0, a funkce serva
se definuje v CV181, 182 (viz nasledujici kapitola ,Konfigurace fidicich vystupu pro serva®).

Cv oznaceni rozsah | default | popis
funkee bity 4 — 6, 6: Vybeér tlacitka posun (funkce) AKTIVACE
.- . POLOVICNI RYCHLOSTI:
tlacitka posun:
bity bit 5 = 1 ,stejnosmérné zastavovaci Useky"
124 0-46 0
Fepnuti SUSI - bit 7 = 0: rozhrani SUSI aktivni (nebo serva, pokud je
‘I’O E:ké etuoy definovano v CV181, 182,...)
9 ystupy = 1: funkéni vystupy misto SUSI
394 ZIMO bit 2 0 bit 2 = 1 I°C na rozhrani SUSI
konfigurace 4
.ZIMO . bit 5 = 0: rozhrani SUSI aktivni
393 konfigurace 5 bit 5 0
P = 1: misto SUSI aktivovany spinaci vstupy.
spinaci vstupy
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3.25 Konfigurace fidicich vystupd pro serva

CVv oznaceni rozsah | default | popis
0-3
0 bit 0 = 0: protokol serva s pozitivnimi impulsy.
protokol Upozor- = 1: protokol serva s negativnimi impulsy.
servovystup( néni: pro bit 1 = 0: ovladaci vodi¢ aktivni jen b&hem pohybu
Smart- =1: ...vZdy aktivni (spotfebovava proud, nékdy
161 o Servo 0 chvéje, ale drzi polohu i pfi mechanickém za-
a alternativni pou- RC-1 tizeni)
Ziti vystupu pro i by
corva s @ dimke | MmOt bit 2 = 0: v pfipadé dvoutlagitkového oviadani (dle
pind SUSI veno CV161) se stfedni polohou, kdyZ obé funkce O.
= 1: v pfipadé dvoutla¢itkového ovladani (dle
CVv16l = CV181) bé&Zi servo jen b&hem stisku tlagitka.
2!
servo 1 49 Definice vyuZitelné ¢asti celkového rozsahu otaceni
162 5 0-255 = serva.
koncc:l\I/:V[())oloha S;n}‘)?jls ,,Vle_vo“ je rozuméno symbolicky; s pfislusnymi hodno-
tami maZe ,vlevo* byt ,vpravo*.
servo 1 Definice vyuZzitelné €asti celkového rozsahu otaéent
163 koncové poloha 0-255 205 serva. 4
vpravo )
164 servo 1 0-255 127 Definice stfedové polohy pro pfipad tfipolohového po-
stfedové poloha uziti.
servo 1 30 Rychlost pfestavovaciho pohybu; ¢as mezi definova-
165 &as behu 0-255 sas nymi koncovymi polohami v desetinach s (tedy rozsah
do 25 s, defaultné 3 s).
166 -~
i Jako vyse, ale pro
169 servo 2
170
1;3 servo 3
174
177 servo 4
=0: servo mimo provoz
= 1: jednotlagitkové ovladani pomoci F1
= 2: jednotlacitkové ovladani pomoci F2  atd.
servo 1 0-28 = 28: jednotlagitkové ovladani pomoci F28
181 servo 2 0 = 90: servo zavislé na smérové funkci vpred = servo
182 servo 3 90 - 97 0 vlevo; vzad = vpravo
183 servo4 0 = 91: servo zavislé na klidovém stavu a sméru, tzn.
184 . . i 101 - 0 servo vpravo v klidovém stavu a sméru vpred,
pifazeni funkci 114 jinak servo vievo
= 92: servo zavislé na klidovém stavu a sméru, tzn.
servo vpravo v klidovém stavu a sméru vzad,
jinak servo vlevo

Cv

oznacéeni

rozsah

default

popis

= 93: servo zavislé na stani nebo jizdé, tzn. servo
vpravo pfi stani, servo vlevo za jizdy, nastaveny
smér bez Gcinku.

= 94: odkazuje na funkci ,pantograf 1“, konfigurovanou
v CV186.

=95: ... ,Pantograf 2", konfigurovanou v CV187.
=96: ... ,Pantograf 3", konfigurovanou v CV188.
=97: ... ,Pantograf 4“, konfigurovanou v CV189.
= 101: dvoutlagitkové ovladani F1 + F2

=102: dvoutlagitkové ovladani F2 + F3

atd.

= 111: dvoutlagitkové ovladani F11 + F12

= 112: dvoutlagitkové ovladani F3 + F6

= 113: dvoutlagitkové ovladani F4 + F7

= 114: dvoutlacitkové ovladani F5 + F8 (dvoutlacitkové
ovladani dle CV161, bit 2).

185

specialni pfifazeni
pro lokomotivy na
skute¢nou paru

= 1: parni lokomotiva s provozem na jedno servo;
rychlost a smér ovladacem rychlosti, stfedni polo-
ha je zastaveni.
= 2: servo 1 proporcionalné dle ovladace rychlosti,
servo 2 na funkci sméru.
= 3: jako 2, ale smérova servo automaticky v nulové
poloze, je-li jizdni stupen 0 a F1 = zap; pfi jizdnim
stupni > 0:
Smerové servo na smer.
UPOZORNENI k CV185 = 2 nebo 3:
Servo 1 je nastavitelné pomoci CV162, 163 (konco-
vé polohy), pomoci odpovidajicich hodnot je mozna
i zména sméru. Servo 2 je nastavitelné pomoci
CV166, 167.

186
187

189

Lpantograf 1*
Lpantograf 2“
Lpantograf 3"
Lpantograf 4"

bit 7 = 0: nezavislé na zvuku
= 1: zavislé na zvuku

bit 6 - 5 = 00: smérové nezavislé,

= 01: jen pfi jizdé vpred

= 10: jen pfi jizdé vzad

= 11: jen je-li vypnuto funkéni tlacitko
bit 4 — 0: tla¢itko pro aktivovani (00001=F1,
00010=F2, 00011=F3,...)
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14. Zpétné hlaseni — ,obousmérna komunikace*

Dekodéry ZIMO vSech typu jsou jiz od po¢atku DCC vybaveny néjakou formou zpétného hlaseni; toto
byl a je vyznamny rozdil oproti konkurenénim vyrobkdm.

- ZjiStovani ¢isla vlaku ZIMO je v DCC dekodérech zabudovéno od roku 1997, jiz od cca
1990 ve (dnes uZ nepouZzitelném) vlastnim datovém formatu ZIMO. Funguje jen v radmci digitalnich
systémua ZIMO (MX1,... MX10, MX31ZL, MX32ZL,...) a spoleéné s moduly kolejovych obvodd ZIMO
(MX9 a naslednici): dekodér vysila po obdrzeni jemu adresovaného datového paketu DCC potvrzo-
vaci impulsy, které jsou vyuZzity k tomu, Ze je dekodér v prFisluSném kolejovém obvodu rozeznan a
nahlasen.

-, Obousmérnakomunikace* podle , RailCom" je pripravena ve vech dekodérech ZIMO od roku
2004; v novych dekodérech jako MX630,..., MX640,... je od pocatku funkéni (zakladni funkce a
prabézné rozsifovani).

,Obousmérna” znamena, Ze v rdmci protokolu DCC neni datovy tok jen ve sméru k dekodéru, ale i v opacném
sméru; tedy nejen jizdni povely, funk&ni povely atd. do dekodérd, ale i hlaSeni jako potvrzeni pFijmu, méfeni rych-
losti, informace o stavu, naditani CV z dekodéru.

Principiélni funkce RailCom je zaloZena na tom, Ze z jinak kontinualniho datového a energetického toku DCC, tedy
z kolejového signalu DCC, ktery do koleji posila systémova centrdla (tedy zakladni pfistroj MX1), jsou vystfizeny
kratké pauzy (,Cutouts”, max. 500 mikrosekund), v nichz maji dekodéry ¢as a prilezitost odeslat par bytd dat, které
jsou vyhodnoceny pevnymi detektory.

CV relevantni pro konfiguraci RailCom:

Cv oznaceni rozsah | default | popis
) bit 0 — kanal 1 RailCom (broadcast)
28 konfigurace 0-3 3 0=vypnut 1 =zapnut
RailCom bit 1 — kanal 2 RailCom (data)

0 =vypnut 1=zapnut

bit 0 — smér jizdy

0 = normalni, 1 = obraceny
bit 1 — systém jizdnich stupnu (pocet jizdnich stuprid)

0=14, 1 = 28 jizdnich stupnu

14 = bit 2 — autom. prepnuti = analogovy provoz *)

0000 1110 0 = vypnut, 1 = zapnut
29 zékladni nastaveni 0-63 tedy bit 3 bit 3 — RailCom (,0bousmérna komunikace")
=1 (Rail- 0 = vypnuta 1=zapnuta
Comza- | hit 4 — vyhér kfivky rychlosti
pnut) 0 = tfibodova kfivka dle CV2, 5, 6

1 = uzZivatelské kfivka dle CV67 — 94
bit 5 — vybér adresy vozidla:
0 = 1-bytova (,nhizka") adresa dle CV1
1 = 2-bytova (,vysoka") adresa dle CV17+18

nastaveni zpet- Korekéni faktor pro zpétné hlaSeni rychlosti pfes Rail-

ného hlaseni rych- faktor Com
losti zobra- R
136 | nebo kontrolni &is- zeni 128 nebo (viz kapitola 5.8)
lice regulace RailCom po justovaci jizdé je zde mozné nacist hodnotu inter-
v km/h pfi justo- niho vypoctu rychlosti.
vaci jizdé

Pomoci ,obousmérné komunikace" podle RailCom budou potvrzovany dekodérem pfijaté povely -

- to zvySi provozni jistotu a ,Sifku pasma“ systému DCC, nebot potvrzené povely nemuseji byt znovu
opakovany;

- hlaSena aktudlni data z dekodéru do centraly (do ,globalniho detektoru*) -

- napr. ,skute€¢na“ (zméfend) rychlost vlaku, zatizeni motoru, kéd trasy a polohy, ,zasoba paliva“, na
dotaz aktualni hodnoty CV;

- zjiStovana adresa dekodéru ,lokalnim detektorem*” -

- pfipojenym k jednotlivému izolovanému Gseku, v budoucnu integrovanému do modulu kolejovych
Usekd MX9 (naslednik — moduly ,StEin“), bude zjiStovana aktuélni poloha vozidel (= zjiStovani &isla
vlaku), coz ale je mozné jiz dlouhou dobu pomoci vliastniho systému zjiStovéani €isla vlaku ZIMO.

RailCom bude trvale rozvijen a doplfiovan o nové aplikace (coz si samozfejmé vynuti odpovidajici
update software dekodér(i a pristroju). Dekodéry ZIMO roku 2009 jsou schopny hlasit adresu vozidla
v izolovaném Useku (tzv. procesem ,Broadcast” — velmi rychle, ale jen pro jediné vozidlo v Useku), na
dotaz hlasit obsah CV, a hlasit néktera data z dekodéru jako aktudlni rychlost v km/h, zatiZzeni, teplotu
dekodéru.

Na strané sytému byl od poc¢atku k dispozici jen cizi vyrobek — ,Zobrazovac¢ adresy” LRC120 — ,lokalni
detektor RailCom" k zobrazeni adresy vozidla v kolejovém Useku, od roku 2007 je MX31ZL jako prvni
digitalni centrala od po¢éatku vybavena ,globalnim detektorem RailCom*.

Od roku 2013 dodava ZIMO nové zakladni pfistroje MX10 s integrovanymi detektory pro RailCom.
Ovlada¢ MX32 (v prodeji od zagatku 2011) vyuziva od zacatku funkce zpétného hlaSeni (zobrazeni
rychlosti, nacteni CV), ty jsou ale k dispozici jen s MX31ZL a vSemi verzemi MX10.

V dekodérech ZIMO je RailCom aktivovan pomoci
CV29,bhit3=1aCv28=3

To je sice defaultné nastaveno; ale nékteré zvukové projekty nebo OEM sady CV defaultni zapnuti
RailCom vypinaji a musi byt proto znovu zapnut (viz tabulka vievo).

POZOR (pokud nefunguje zpétné hlaseni rychlosti): viz CV158, bit 2 (tabulka vlevo)
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I5. Zvuk ZIMO —

Zvukové projekty, kolekce zvukd, volné a placené projekty atd.
Speciality organizace zvukd ZIMO oproti bézné nabidce jinych vyrobcd

N Kazdy zvukovy dekodér potiebuje ke své plnohodnotné funkci zvukovy projekt, nahrany
v ,Flash-paméti“ dekodéru. Zvukovy projekt je v principu soubor, sestaveny ze vzork( zvukd pfi-
slusné skute¢né lokomotivy (nebo vice lokomotiv v pfipadé ,kolekce zvukd®, viz dale), jakoz i poznéa-
mek k pfehrani zvukd ve formé provoznich pland (zavislosti na provoznim stavu, rychlosti, zrychlenti,
stoupani aj.), a pfifazeni (vyvolani pomoci funkénich tlaitek, nahodnych generatord, spinacich vstupt
aj.).

N Kazdy zvukovy dekodér ZIMO je dodavan s nahranym zvukovym projektem (vé&tSinou ,kolekci
zvuk(*, viz déle). Dalsi zvukové projekty ZIMO k vlastnimu nahrani jsou k dispozici v databazi zvukt
ZIMO na www.zimo.at, v kazdém pfipadé ve formé , projektu Ready-to-use“ (soubor .zpp), ¢asto
navic také jako , projekt Full-featured“ (soubor .zip):

U projektu ,Ready-to-use” jde o soubor .zpp, ktery po stazeni pomoci ,pfistroje pro update de-
kodérd“ MXDECUP, MXULF, MX31ZL nebo zékladniho pfistroje MX10 s USB-stickem (na konektoru
,.USB-host" jmenovanych pfistroji) nebo z pocitace (spojenym s konektorem ,USB-client* pfistroje a
s programem ZSP nebo ZIRC) je bezprostfedné nahran do zvukového dekodéru ZIMO. Néasledné je
mozné provést mnoho pfifazeni a nastaveni pro individuaini pfizptsobeni (prestoze jde o projekt ,Re-
ady-to-use“) pomoci procedur a CV, popsanych v navodu k pouziti dekodéru.

Projekt ,Full featured je naopak staZzen jako soubor .zip z databaze zvuk(; neni nahran pfimo do
dekodéru, ale rozbalen a zpracovan pomoci , ZIMO Sound Program*“ ZSP. Pomoci ZSP mohou byt
ur€ena pfifazeni a nastaveni; mohou byt také vyjmuty vzorky k externimu zpracovani nebo nahrazeny
jinymi; takto Ize prakticky vytvofit vlastni nebo silné individualni zvukové projekty atd. Vysledek je opét
soubor .zpp pro nahrani do dekodéru (viz vySe).

N zvukové dekodéry ZIMO jsou prednostné dodavény s ,kolekci zvuk@”; tato je zvlastni formou
zvukového projektu: vzorky zvukl a parametry jsou v paméti dekodéru uloZeny pro vice typu vozidel
(napfiklad 5); pomoci vybérového CV (265) je z ovladace uréeno, ktery zvuk (ktera lokomotiva) sku-
te€¢né béhem provozu zazni. UZivatel mé také moznost sestavit zvuk lokomotivy podle vlastni chuti,
protoZe napfiklad mize zkombinovat jeden z péti zvukd razd pary s jednim z uloZenych piskani (nebo
i vice z nich) — vybér pomoci procedury ,CV300“, rovnéz je k dispozici vybér riznych zvuki zvon,
kompresor(, pfikladani uhli, horakad, skiipéni brzd atd.

Upozornéni: | normalni zvukové projekty (,normalni“ = pro jednu uréitou lokomotivu) mohou mit viast-
nosti ,kolekce zvukd®, naptiklad je k dispozici vice zvuku pistal, z nichZ je moZné vybrat pomoci pro-
cedury ,,CV300*“.

N zvukové projekty, uloZené v databazi zvuk(i ZIMO se rozd&luji na

- ,Free D’load" (= zdarma) zvukové projekty (€asto pochézejici pfimo od ZIMO), a
- ,Coded" (= placené) zvukové projekty (pochéazejici od externich ,provider(i zvuk(").

.Kbédované zvukové projekty” jsou dodavany externimi partnery ZIMO (= providery, napfiklad od
Heinze Déappena pro Rhéatische Bahn a americké parni lokomotivy), a jsou honorovany prodejem ,na-
hravaciho kédu“. Tyto placené projekty je mozné stejné jako ty zdarma stahnout z databaze zvukt
ZIMO, jsou ale pouzitelné jen v ,k6dovanych dekodérech*, tedy v takovych, které byly pfedem na-
programovany odpovidajicim ,nahravacim ké6dem*. Takové ,kédované dekodéry“ jsou bud jako ta-
kové jiz zakoupeny (za vySSi cenu, viz cenik) nebo jsou vytvofeny dokoupenim a naprogramovanim
nahravaciho kédu (CV260, 261, 262, 263) z ,normalniho" dekodéru. ,Nahravaci k6d", ktery opravnuje
k pouziti v8ech zvukovych projektd urcité skupiny (= zvukovych projektd jednoho providera, napt.

Heinze Dappena), je individualné prifazen kazdému dekodéru, tzn. plati pro jeden urcity dekodér,
ktery je oznacen svym identifikaénim €islem (CV250, 251, 252, 253).

N Kromé& zvukovych projekt(i ,Free D’load" a ,kédovanych, které oba jsou k dispozici v databazi
zvukl ZIMO (viz vySe) existuji jesté

- ,prednahrané* zvukové projekty; takové jsou k dostani vyhradné s dekodérem a ¢asto jen s hoto-
vym vozidlem. Timto zpusobem pfipravené dekodéry nejdou dodavany ZIMO, ale vyrobci vozidel a
jejich obchodnimi partnery, ktefi také urcuji jejich cenu. V databazi zvukt ZIMO jsou tyto zvukové
projekty uvedeny jen jako informace.

Dekodér s kolekci zvukd - vybér lokomotivy pomoci CV265
od verze sw 4.00
Cv oznaceni rozsah | default | popis
1 nebo =0, 100, 200: rezervovano pro budouci pouZziti
101
1 . =1, 2...32: Vybér mezi v dekodéru ulozenymi zvuky
2 parni I_O' parnich lokomotiv v kolekcich zvukd, napt. pro lo-
vybér typu komotivy komotivy BRO1, BR28, BR50 atd. Jak razy pary,
265 lokomotivy 101 1 tak i ostatni zvuky (piskani, kompresor, zvon,...)
102 moto- budou ptizpusobeny.
rova lo- )
komotiva | =101, 102...132: Vybér mezi typy motorovych loko-
101 motiv (pokud je v kolekci vice zvukd motorovych

lokomotiv).

Prvni uvedeni zvukového dekodéru do provozu
(s nahranou kolekci ,evropské pary/diesely):

Ve stavu pfi dodani jsou jiz zvoleny typické zvuky vozidla a pfifazeny funkéni zvuky, s nimiz Ize za-
héjit provoz

funkce F8 — zapnuti/vypnuti
funkéni zvuky zUstavaji nezavisle na ni aktivni (témto Ize ale pomoci CV311 prifadit viastni tlacitko generelniho zapnutifvy-
pnuti); toto muZe byt samoziejmé rovnéz F8!
Defaultné je zvolen v ,evropské kolekci para/diesel“ sada razu péary dvouvalcového stroje (pficemz
Cetnost razli bez doladéni odpovida jen pfiblizné), s automatickym zvukem vypousténi vody a skFipé-
nim brzd, jakoZ i s nékterymi nahodnymi generatory v klidu.

Funkcim jsou pfi expedici pfifazeny nasledujici funkéni zvuky:

F2 — kratké pisknuti
F4 — ventily valcu (vypousténi vody,...)
F5 — dlouhé pisknuti (hratelné) F11 - vodni €erpadlo (= injektor)
F6 — zvon, houkacka F7 — prikladani uhli nebo olejovy horak
FO, F1, F3 nejsou defaultné pfifazeny, protoZe jsou vétSinou pouzity pro jiné ucely.

F9 — kompresor
F10 — generator

Nahodnym generatoram jsou pfi dodani pfirazeny nasledujici klidové zvuky:
Z1 — kompresor Z2 — prikladani uhli Z3 — vodni ¢erpadlo (= injektor)

Spinaci vstupy jsou pfi dodani pfifazeny nasledovné:
S1 - nic S1 - nic S3 —nic
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Z ¢eho je zvukovy projekt sestaven...
...ze zvukd (vzorkd zvukd), planu prabéhu a seznamu CV (= konfigurace)

Aby bylo mozné vytvorit zvukovy obraz lokomotivy, obsahuje zvukovy projekt tyto komponenty:

1) ,,Zvuk hlavniho procesu“: toto je centralni zvuk, tedy razy pary nebo dieselmotor nebo ventilator
(ktery v projektech pro elektrické lokomotivy obsadi tuto hlavni pozici).
Tomuto ,zvuku hlavniho procesu” je jako jediné komponenté v projektu pfifazen plan prabéhu,
ktery definuje dulezité vlastnosti, pfedevsim pfechody mezi rdznymi vzorky zvuku v rdznych situ-
acich rychlosti, zrychleni a zatéze.
Tento plan pribéhu muze byt zménén jen v ,,ZIMO Sound Programmer ZSP*, tedy ne pomoci CV.
Kazdopadné jsou pro zvuk hlavniho procesu k dispozici ¢etné moZnosti pro prizptisobeni po-
moci CV (napf. relace mezi Cetnosti razG pary a rychlosti, fixace vedouciho razu, funkce
Coasting/Notching atd.).

2) ostatni procesni zvuky (€asto také ne zcela spravné nazyvané vedlejsi zvuky); to jsou zvuky

syceni, vypousténi vody, kompresoru, skfipéni brzd aj., u elektrickych lokomotiv také viastné
hlavni zvuky tyristorové jednotky a elektromotoru.
+Zvuky procesu” — jak ,hlavniho procesu®, tak i vedlejsi — jsou takto oznaceny proto, Ze dekodér
je .prehrava“ na zakladé jizdni situace, na rozdil od ,funkénich zvukd“ (viz dale), aktivovanych
z ovladace.
L,Ostatni* procesni zvuky (tedy v8echny kromé& ,zvuku hlavniho procesu®, viz vy$e) nemaji ZADNY
plan pribéhu, tzn. jsou pIné definovatelné pomoci CV a modifikovatelné, pfimo pomoci téchto
CV nebo procedur s CV300, i béhem provozu (zavislosti na rychlosti, zatizeni aj.). Ve zvukovém
projektu (nebo kolekci zvuk) jsou uloZeny jen originalni nahravky, tedy vzorky zvuku jako takové
nebo vybér vzorka.

3) funkéni zvuky, tj. vzorky zvukd, které jsou spoustény funkénimi tlacitky ovladace, predevsim
akustické navésti jako piskani, houkacka, zvon, ale i zvuky jako prikladani uhli, vyvéSeni spfahla,
spusténi sbérace aj. a rovnéz nadrazni hlaSeni z lokomotivy.

Vlastni hlasitost a ,Loopings” (k trvalému prehravani pfi stisknutém tlacitku) se definuji a modi-
fikuji pomoci CV nebo procedur s CV300. Také zde jsou bud vzorky zvuk( definované projektem
nebo vybér z vice.

4) a5) zvuky spinacich vstupt anahodné zvuky, zpravidla vzorky zvukd, které jsou pouzité i jako
funké&ni zvuky, ale zde spousténé spinacimi vstupy nebo ndhodnymi generatory.

Prilezitostné pouZity pojem ,jizdni zvuk* oznaéuje souhrn zvukd, tedy ,zvuk hlavniho procesu“ a vét-
Sinu ,,ostatnich* procesnich zvuk(; ale napfiklad procesni zvuk ,piskani na odjezd“ sem nepatfi, pro-
toZe neni zavisly na jizdnich datech.

5.1 Procedury “CV300”

Pod pojem ,procedura CV300“ spada ,pseudoprogramovéani“ CV300, které umoZzruje modifikaci na-

hraného zvukového projektu v provozu, a sice ve vztahu na;

- vybér ze vzorkd zvuka v ramei tfid zvuk(” (napf. kratké piskani“), pokud jde o ,kolekci zvukd“
(ta zahrnuje vice vzorkd pro ¢ast tfidy zvukd) nebo o ,normalni* zvukovy projekt s vice vzorky
zvukU pro urcité tridy.

- hlasitost a smy¢ékové chovani pro jednotlivé tfidy zvukd; napfiklad je definovano, jak hlasité ma
znit piStala v poméru k jizdnimu zvuku (razy pary).

UPOZORNENI: Pokud jde o nastaveni hlasitosti t¥id zvukd, je pohodIné pouZit pfima CV, viz 5.4
,Zakladni nastaveni nezavisla na druhu provozu“; v mnoha aplikacich proto NEBUDOU proce-
dury CV300 pouZity.

Vybér sady razi pary (pokud je jich v kolekci zvukd k dispozici vice):

(pro zvuk hlavniho procesu mozné jen v pfipadé parnich projektd, ne pro diesel/elektro!)

V nasledujicim popsané procedury jsou pouzitelné stejnym zplsobem i pfes flexibilni vybavu zvuko-
vych dekodért riiznymi sestavami vzorkl zvukud. Upfednostriovana je metoda ,zkuSebniho poslechu*
pfi provoznich podminkéach, tedy v lokomotivé — i béhem jizdy — a ne jen na pocitaci.

Procedura vybéru bude zahajena programovanim v ,provoznim médu“ (na ,hlavni koleji“)
CV300 = 100

Toto ,pseudoprogramovani“ (,pseudo” znamena, Ze se ve skute€nosti nejedna o zapsani hodnoty do
CV) zpusobi, Ze funkéni tlagitka FO az F8 nebudou mit nadéle svou normalni dlohu pro spinani
funkci, ale ziskaji specialni funkce v ramci procedury vybéru. Funkéni tla¢itka na ovladaci by méla
byt — pokud je to mozné — pfepnuta na mzikovou funkci; usnadni to proceduru. Procedury ,, CV300*
v operaénim modu, NE v servisnim modul!

Vyznam funkénich tladitek b&éhem procedury vybéru (a nasledné i pro dalSi procedury nastaveni
zvukU) je zobrazen na zékladé ovladace ZIMO (a predpokladané specialni obrazovce pro proceduru
vybéru na displeji MX31), plati ale rovnocenné pro funkéni tlaéitka vSech ovladaéi, pficemsz jejich
rozmisténi se mize lisit.
V rdmci procedury vybéru maji
funkéni tlacitka nésledujici specialni vyznam!
Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1lFO @2F1 3F2

SOUND AUSWAHL

PDampfschlag --- SAMPLE ---
@play @ prev (@ next
4F3 ((B5F4 6 F5 > CLEAR
« « « o «
STORE
« « +end

Y

@7F6 ((8F7 (9Fs8

FO = play: Prehrani aktualné zvolené sady razu pary ke zkuSebnimu poslechu, jen v klidovém
stavu, nebot za jizdy jsou zvuky razd pary prehravany automaticky.

F1, F2 = prev, next: Pfepnuti na pfedchozi popf. nasledujici vzorek zvuku, ktery je ve zvukovém
dekodéru uloZen; v klidovém stavu s okamZitym prehranim ke zkuSebnimu
poslechu, za jizdy se prepne na zvuk jizdy.

F3 = CLEAR +end: Procedura vybéru bude ukoné€ena, vybér bude smazan, tzn. nadale nebu-
dou prehravany Zadné razy pary (syceni pary a vypousténi vody zustane).

F8 = STORE + end: Proceduravybéru bude ukonéena; naposledy prehrana sada razu pary
plati jako zvolend a bude nadale pouZita jako zvuk jizdy.

Procedura vybéru bude rovnéz ukonéena, pokud bude provedeno jakékoli jiné programovani (napr.
CV300 = 0 nebo jakakoli jind hodnota, ale i jakékoli jiné CV) nebo pfi pferuSeni napéjeni. V tomto
pfipadé plati opét , staré" prifazeni; takovéto ,nucené preruSeni“ se ¢asto pouzije pro navrat ke
LStarému“ nastaveni bez toho, Ze by musela byt znovu hledana ,stara" sada razu pary.
Ovladani béhem procedury vybéru je podporovano akustickymi signaly:
»Hlas kukacéky" je slySet, kdyz...
...neni k dispozici Zadna dalsi sada raz( pary, tzn. bylo dosazeno posledni nebo prvni; pro dalsi zku-
Sebni poslech musi byt nyni pouzito tlacitko pro opacny smér (F1, F2),
...Je zapnuto prehravani (FO), ale neni pfifazen zadny vzorek zvuku,
...Je stisknuto tlagitko, které nema zadny vyznam (F4, F5...).

»Potvrzovaci gong" je slySet po ukonéeni procedury vybéru pomoci F3 nebo F8.
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V prubéhu procedury vybéru mlze probihat normalni provoz: s ovladaéem rychlosti, pfepinanim
sméru, tla¢itkem MAN (posledni jen na ovladacich ZIMO); funkce nemohou byt ovladany; teprve po
ukonéeni procedury vybéru jsou funkce opét dostupné.
Vybér zvukd syceni pary, vypousténi vody, pisknuti pfi rozjezdu a skfipéni brzd:
Procedury vybéru pro tyto ,automatické vedlejsi zvuky“ budou zahajeny v ,opera¢nim médu“ pseudoprogramova-
nim
CV300 = 128 pro zvuk sy&eni pary (jen pro PARNI)
CV300 = 129 pro zvuk zmény sméru jizdy
CV300 = 130 pro skfipéni brzd ]
CV300 = 131 pro zvuk tyristorové regulace (ELEKTRICKE lokomotivy)
CV300 = 132 pro pisknuti nebo zahoukani pfi rozjezdu

_ CV300 = 133 pro zvuk vypousténi vody = ventily valci (PARNI lokomotiva)
UPOZORNENI: Pfislusny vybér pro vypousténi vody plati i pro tento zvuk pomoci funk&niho tladitka (CV312).

CV300 = 134 pro zvuk pohonu (elektromotor, el. lok)
CV300 = 135 pro zvuk jizdy
CV300 = 136 pro zvuk kontroléru ELEKTRICKE lokomotivy
CV300 = 137 pro druhy zvuk tyristorti (ELEKTRICKE lokomotivy)
CV300 = 141 pro turbodmychadlo (MOTOROVA lokomotiva)
CV300 = 142 pro ,,dynamickou brzdu* (elektrick& brzda, ELEKTRICKA lokomotiva)
Vlastni proces vybéru pro vedlejsi zvuky probiha stejnym zplsobem jako vybér razl pary, ALE: lokomotiva by
pritom méla stat v klidu, nebot ovladaé rychlosti funguje béhem vybéru jako ovlada¢ hlasitosti pro pFislusny
vedlejsi zvuk!

UPOZORNENI: Tyto zvuky mohou byt rovné? pritazeny jako funk&ni zvuky (viz nasledujici strana); pomoci funkg-
niho tlacitka je pak mozné ukoncéeni automatickych zvuku.

V ramci procedury vybéru maji funkéni tlacitka
nasledujici specialni vyznam, ovladac rychlosti pro hlasitost!

Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1lFO @2F1 3F2

@A4F3 ((5F4 B6F5

@7F6 ((8F7 (9Fs8

Funkéni tlacitka jako pri vybéru razu pary:

FO = play: Prehrani aktualné zvoleného zvuku.

F1, F2 = prev, next: Prepnuti na pfedchozi, popf. nasledujici
vzorek zvuku.

F4, F5 = prev, next: Pfepnuti tfid, viz vpravo.

OVLADAC RYCHLOSTI slouZi b&hem celé procedury vybéru

jako ovladac¢ hlasitosti pro aktualni vedlejsi zvuk.

F3 = CLEAR +end: Procedura vybéru bude ukonéena,
aktualni vedlejsi zvuk bude vypnut!

F8 = STORE + end: Proceduravybéru bude ukonéena;
novy vybér bude prevzat.

Procedura vybéru bude rovnéz ukonéena jakymkoli programovanim nebo vypnutim napéjeni.

Prifazeni funkénich zvukd funkcim F1...F63
v rdmci kolekce zvukd nebo zvukového projektu s vice vzorky této tridy

Kazdé funkci, popf. funkénimu tlacitku F1...F19 muZze byt pfifazen jeden vzorek zvuku ze zésoby,
uloZzené v dekodéru. Je zcela jedno, Ze je funkce pfifazena jak funkénimu vystupu (FA1, FA2,...), tak
i funkénimu zvuku; obé akce budou vykonany po stisknuti funkéniho tlacitka.

Procedura pfifazeni pro funkéni zvuky se zahdji v ,provoznim médu“ pseudoprogramovanim

CVv300=1 pro funkci F1
CVv300=2 pro funkci F2
atd.

CV300 =20 pro funkci FO(!)

UPOZORNENI: Funkce F4 je defaultné pfifazena zvuku vypousténi vody (v CV312); pokud ma byt
F4 prifazena jinak, musi byt nastaveno CV312 = 0.

Procedura pfifazeni pracuje velmi podobné jako popsané procedury pro jizdni a vedlejsi zvuky, na
rozdil od nich je ale rozS$itena, protoZe je mozné hledat i mimo vlastni tfidu zvuk(, a proto je nutné
prepinat i mezi tfidami.

Trida zvukd vytvari porddek mezi vzorky zvukd, napriklad existuji tridy ,pisknuti kratka“ / ,pisknuti
dlouh@* / ,houkacky" / ,zvony* / ,pfkladani uhli/ ,hl&Seni* / a mnoho jinych.

Lokomotiva by méla stéat v klidu, protoZe ovlada¢ rychlosti funguje béhem pfifazeni jako ovladaé
hlasitosti!
podle zahjeni: F1...F12
V ramci procedury prifazeni maji funkéni
tlacitka nasledujici
Usporadant tlagitek ZIMO MX31: speciélni vyznam!

@1lFO @2F1 3F2

@A4F3 ((5F4 6F5

@7F6 ((8F7 (9FS8

FO = play: Prehrani aktualné zvoleného vzorku zvuku ke zkuSebnimu poslechu.

F1, F2 = prev, next: Pfehrani pfedchoziho, popf. nasledujiciho vzorku zvuku, uloZeného ve zvuko-
vém dekodéru.

F4, F5 = prev, next: Pfepnuti na pfedchozi, popf. nasledujici tfidu zvukl (piskani, zvony, pfikladani
uhli atd.), pfehrani prvniho vzorku zvuku ve tfidé.

OVLADAC RYCHLOSTI slouzi b&hem procedury piifazeni jako ovlada& hlasitosti pro aktualni
funkci.

F6 =loop: Pokud je pfi ukonceni procedury pfifazeni zapnuta F6: Vzorek zvuku bude pfi prehravani
prodluzovan tak dlouho, dokud bude stisknuto funkéni tlagitko, pficemz se opakuje
stfedni ¢ast mezi znackami (ty jsou obsazeny v uloZzeném vzorku zvuku).

F7 =short: Pokud je pfi ukonceni procedury pfifazeni zapnuta F7: Vzorek zvuku bude pfi pfehravani
hratelné pisknutit ~ zkracen na dobu stisknuti funkéniho tlacitka, pfi¢emz bude vynechana stfedni ¢ast
az po znacku.
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UPOZORNENI: F6 a F7 pasobf jen tehdy, pokud jsou ve vzorku zvuku obsaZeny pfislusné znagky;
zékladni nastaveni jsou rovnéz uloZena; zména jen pfi stisknuti F6, F7.

UPOZORNEN:I: Pokud nejsou F6 a F7 zapnuty, bude vzorek zvuku prehravén vZdy v uloZené délce,
jak pfi kratSim tak pfi delSim stisknuti funkéniho tlagitka.

F3 = CLEAR + end: Procedura pfifazeni bude ukonéena, vybér bude smazéan, tzn. tomuto funké-
nimu tlacitku nebude pfifazen zadny zvuk.

F8 = STORE + end: Procedura pfifazeni bude ukonéena; naposledy pfehrany funkéni zvuk plati
jako vybrany a bude nadéle spinan touto funkci.

Procedura pfifazeni bude rovnéz ukonéena, bude-li provedeno jakékoli programovani (napr.
CV300 = 0 nebo jakakoli jind hodnota, ale i jakékoli jiné CV) nebo pfi pferuSeni napéjeni. V tomto
pfipadé plati ,staré" pfifazeni; takové ,nucené ukonéeni“ se ¢asto pouZzije pro navrat ke ,starym* pfi-
fazenim bez toho, Ze by musely byt znovu hledany ,staré" vzorky zvuka.

Ovladani béhem procedury vybéru je podporovano akustickymi signaly:

»Hlas kukaéky" je slySet, kdyz...

...neni k dispozici Zadny dalsi vzorek zvuku v dané tfidé, tzn. bylo dosazeno posledniho nebo prv-
niho; pro dal$i zkuSebni poslech musi byt nyni pouZzito tlacitko pro dosavadni smér (F1, F2 — cyklicky
— néasleduje prvni vzorek ve tfidé) nebo tlacitko opatného sméru (nasleduje posledni vzorek ve
tride).

...neni k dispozici dal$i tfida (po F4 nebo F5), tzn. bylo dosazeno posledni nebo prvni; pro dalsi
zku$ebni poslech muze byt nyni stisknuto F4 nebo F5 (podle logiky jako uvnitf tfidy).

...je zapnuto prehravani (FO), ale neni pfifazen zadny vzorek zvuku,
...je stisknuto tlacitko, které nema zadny vyznam.
»Potvrzovaci gong“ je slySet po ukonceni procedury vybéru pomoci F3 nebo F8.

Prifazeni vzorkd zvukd ndhodnym generatoram Z1...Z8:

Dekodér MX640 nabizi k pouZiti 8 sou¢asné bézicich nahodnych generéatort, jejichz ¢asové cho-
vani je uréeno vlastnimi CV; viz odstavec Tabulka CV od CV315.

Kazdému tomuto ndhodnému generatoru muze byt pfifazen jeden vzorek zvuku ze zasoby, ulozené
v dekodéru.

Procedura pfifazeni pro ndhodné zvuky bude zahajena v ,,opera¢nim médu“ pseudoprogramovanim

CV300 =101 pro nahodny generator Z1
(Z1 obsahuje speciélni logiku pro kompresor;
mél by tedy vzdy zlstat pfifazen kompresoru)

CV300 =102 pro nahodny generator Z2
CV300 =103 pro nahodny generator Z3
atd.
vzdy podle zahéjeni: Z1...Z8
V ramci procedury pfifazeni maji
funkéni tlacitka nasledujici specialni

vyznam!
Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1lFOo @2F1 3F2

@A4F3 ((5F4 B6F5

@7F6 ((8F7 (9OFs8

Vyznam a funkce funkénich tladitek jako u funkénich zvuka (viz vySe), tedy
FO = play: prehrani
F1, F2 = prev, next: pfehrani predchoziho popf. nasledujiciho vzorku zvuku
atd.

ale

F6 = still: Pokud je pfi ukonéeni procedury pfifazeni zapnuta F6: zvoleny vzorek zvuku ma byt
prehravan jako ndhodny zvuk v klidu (default).

F7 = cruise: Pokud je pfi ukonéeni procedury pfifazeni zapnuta F7: zvoleny vzorek zvuku méa
byt pfehravan jako ndhodny zvuk za jizdy (default: ne).

Procedura pfifazeni pro ndhodné zvuky jako pro funkéni zvuky!

Prifazeni vzorkd zvukd ke spinacim vstupum S1, S2, S3,...:

Dekodér MX640 ma 3 spinaci vstupy (na ,druném konektoru“), z nichZ jsou dva vzdy volné pouzi-
telné (,1“, ,2) a jeden (,3") je vétSinou pouzit jako vstup pro detektor napravy, ale pokud nenf takto
pouzit (protoZe Ulohu prebira ,simulovany detektor napravy“), je rovnéz volné pouzitelny. K témto
spinacim vstupum mohou byt pfipojeny jazyckové kontakty, opticka Cidla, Hallovy sondy aj.; viz ka-
pitola 8, Pripojeni reproduktoru, detektoru napravy,... (coz plati i zde).

Kazdému spinacimu vstupu muze byt pfifazen jeden vzorek zvuku ze zasoby, uloZzené v dekodéru;
pomoci CV341, 342, 343 se nastavuji ¢asy prehravani; viz Tabulka CV.

Procedura pfifazeni pro spinaci vstupy bude zahjena v ,opera¢nim médu*“ pseudoprogramovanim

CV300 =111 pro spinaci vstup S1
CV300 =112 pro spinaci vstup S2
CV300 =113 pro spinaci vstup S3
atd.
vzdy podle zahajeni Z1...Z8
V ramci procedury pfifazeni maji
funkéni tlacitka nasledujici speciélni

vyznam!
Usporadani tlacitek ZIMO MX31:

@1lFO @2F1 @ 3F2

@A4F3 ((5F4 6F5

@7F6 ((8F7 (9OFs8

Vyznam a funkce funkénich tlacitek jako u funkénich zvuku (viz vyse), tedy

FO = play: prehrani
F1, F2 = prev, next: Pfehrani pfedchoziho popf. nasledujiciho vzorku zvuku
atd.
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5.2 Méici jizda k uréeni zakladniho zatiZzeni motoru

od verze sw 5.00
Nasledujici procedura je nutna pro umoznéni zavislosti razt pary (hlasitost a zvuk) na zatizeni (stou-
pani, hmotnost vlaku,...), popf. optimalizaci oproti defaultnim hodnotam.

Technické zdavodnéni:

Zavislost zvuku na zatiZzeni vychazi z méfeni EMS (= elektromotorickd sila) v dekodéru, které je primarné uréeno
pro regulaci (vyrovnani zatéze), ktera privadi do motoru vice nebo méné energie s cilem udrzet rychlost jizdy kon-
stantni. Aby dekodér mohl skute¢né pfehravat zvuk odpovidajici jizdni situaci, musi nejprve védét, jaké hodnoty se
nameéfi pfi ,nezatizené jizdé" (tzn. rovnomérné jizdé lokomotivy nebo vlaku na vodorovné pfimé trati), tedy jak velké
je ,zakladni zatizeni“ vozidla nebo vlaku; toto je u modelové Zeleznice kvuli ztratdm v prevodech, sbéra¢tim proudu
aj. vétSinou vyrazné vétsi nez ve skuteénosti. Odchylky od tohoto ,zakladniho zatizeni* budou potom v pozdé&jSim
provozu interpretovana jako stoupéni nebo klesani, coz vyvola pfisluSné zménéné razy pary.
Zahajenim pomoci pseudoprogramovanim

CVv302 =75
se uskute¢ni automaticka jizda k sejmuti méficich dat zakladniho zatiZeni ve sméru vpred;

POZOR: lokomotiva (nebo vlak) se pfitom pohybuje automaticky, pfiéemZ musi byt k dispo-
zici volné trat minimalné 5 m dlouh& ve sméru vpred, bezpodmineéné bez stoupéani a kle-
sani, pokud mozno bez (ostrych) obloukd.

Pomoci CV302 =76

mUiZe byt tato méfici jizda zahajena ve sméru vzad, pokud jsou na zakladé konstrukce vozidla oce-
kavany rozdily v zakladnim zatiZeni (jinak se vychéazi z rovnosti vpfed a vzad).

UPOZORNENI: , TéZky"“ vlak (pfesnéji: viak s vysokym jizdnim odporem, nap¥. kv(ili sb&ra&tm proudu
pro osvétleni) maze mit jiné zakladni zatizeni nez samostatné jedouci lokomotiva. Pro optimalni za-
vislost zvuku na zatizeni mGze byt proto nutna samostatna méfici jizda.

s riznymi zakladnimi zatizenimi, odpovidajicimi podminkam; uloZeni vice méficich dat a jednoduché
prepinani mezi (napfiklad) jizdou naprazdno a ,tézkym viakem®.
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5.3 ZVUK: Zakladni nastaveni, nezavisla na druhu trakce
CV v nésledujici tabulce maji stejny vyznam pro vSechny druhy provozu (parni, diesel, elektro):

UPOZORNENI: Defaultni hodnoty jednotlivych CV nejsou v praxi specifické pro dekodér, ale
zévisi na nahraném zvukovém projektu; tzn. HARD-RESET pomoci CV8 = 8 nastavi stav, defi-
novany zvukovym projektem. V nésledujicim uvedené defaultni hodnoty jsou hodnoty, pouzité
v TOMTO nahraném zvukovém projektu Roco BR85.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
celkova hlasitost 0-255 64 Defaultni hodnota ,,64" udava (vypocetné) nejhlasitéjsi
266 (nasobitel) — 0— 400% ~100% moZnou nezkreslenou reprodukci; G€elné jsou hodnoty
az do cca 100. Doporuéeno: CV266 =40...90
Funkéni tlagitko pro zapnuti/vypnuti jizdniho zvuku
(rdzy pary, syceni, vypousténi vody, skfipéni brzd,
popf. zvuky Dieselova motoru, tyristort apod.), jakoz i
nahodnych zvuku (kompresor, prikladani uhli,...).
Zaallggﬁz\éy[?rlgam 0-28 = 8: tedy tlacitko F8 pro zapnuti/vypnuti zvukd
310 jizdni a ndhodné 255 8 Upozornéni: toto je default pro originalni zvukové pro-
zvuky jekty ZIMO; typické projekty OEM (napf. ve vozidlech
ROCO) maji €asto jiné nastaveni, vétSinou 1, tedy tla-
¢itko F1.
= 1...28: zapinaci/vypinaci tla¢itko pro zvuky F1...F28.
= 255: jizdni a ndhodné zvuky jsou trvale zapnuty.
Funkéni tlagitko pro zapnuti/vypnuti funkénich zvuka,
prifazenych tlagitkdm (napf. F2 — piskani,...).
zapinacilvypinaci = 0: neznamena FO, ale Ze funkéni zvuky jdou trvale
311 tlagitko pro 0-28 0 aktivni (nejsou generelné vypnutelné)
funkéni zvuky = stejna hodnota jako v CV310: pfislusnym tlagitkem
bude zvuk kompletné zapinan a vypinan
= 1...28: vlastni generelni tlaitko pro funkéni zvuky
312 tla¢itko vypousténi Viz 5.4 ,Parni lokomotivy — zékladni nastaveni®,
Vody (nepatfi — pfes poradi — do kapitoly ,nezavislé na provozu*)
Funkeéni tlacitko pro mékké ztlumeni a zesileni jizdnich
zvukd, napf. pfi vjezdu do neviditelné ¢asti kolejisté.
mute* V mnoha zvukovych projektech je CV313 = CV310,
313 (ztI’L’Jmovaci) 0-28 8 tedy stejna hodnota v obou CV, timto probiha ,nor-
tlagitko 101-128 malni* zapnuti/vypnuti mékce.
= 0: Zadné tlacitko, popt. funkce ,mute".
=1...28: odpovidajici funkéni tla¢itko F1...F28.
=101...128: odpovidajici f. tlagitko plisobi inverzné.
. Cas pro proces ,mute” v desetinach sekundy, tedy roz-
»mute sahaz 25s
314 | c&as ztlumeni/zesi- 0-255 0 ’
leni =0 (az 10): minimélni¢as 1 s
=11...255: delSi prabéhy ,mute"
hlasitost jizdniho 0-255 255 Pro redukci hlasitosti zvuku procesu (hlavni proces
376 zvuku =0- — 1009 | Mapf. dieselmotor spolecné s ,vedlejSimi procesy jako
(nasobitel) 100% - ® | turbodmychadlo) oproti funk&nim zvukam.

Cv oznaceni rozsah | default | popis
Skfipéni brzd ma byt spusténo, pokud je zpomaleni
287 prah pro 0-255 50 V&tSi neZ urgity podet jizdnich stupriti. Pfi dosaZeni nu-
skfipéni brzd lové rychlosti (klidovy stav na zakladé mé&feni EMS) je
zvuk automaticky zastaven.
Skfipéni brzd ma byt potlaéeno, pokud lokomotiva jela
jen kréatkou dobu, protoZe pfitom se jedna ¢asto o po-
minimalni &as 0-255 sun, ¢asto bez vozd (ve skuteCnosti sk¥ipéji vétSinou
288 jizdy pro - 50 vozy, ne sama lokomotival).
skipéni brzd 0-25 s Upozornéni: Zvuky skfipéni brzd mohou byt také pfifa-
zeny funkénimu tlagitku (viz procedura pfifazeni CV300
=...), pficemz tyto mohou byt manuélné spustény nebo
zastaveny!
ol xp L bit 0 — jazy¢k. kontakt 1 spusti kfivku skiipéni
prusbki?p'éﬂ‘i’ky bit 1 — jazyck. kontakt 2 spusti kfivku skipéni
i ) bit 2 — jazy¢k. kontakt 3 spusti kfivku skfipéni
307 konfigurace ja- bit 3 — jazy&k. kontakt 4 spusti kfivku skFipéni
zy¢k. kontaktu bit 7 = 0: tladitko z CV308 potladi kFivku sk¥ipéni
planovano od vstupu, je-li tladitko stisknuto
verze sw 5.00 = 1: tlag¢itko z CV308 aktivuje kFivku skFipéni ne-
zavisle na jazy¢k. kontaktech
308 tagitio KFivky 028 - 0= tiﬁl(;:itko neni definovano, jazyck. kontakty vzdy ak-
skFipéni
1-28 = tlagitko F1 — F28
konfigurace ja- bit 4 — invertuje polaritu vstupu 1
zyck. kontaktu bit 3 — invertuje polaritu vstupu 2
133 planovano od bit 2 — invertuje polaritu vstupu 3
verze sw 5.00 bit 5 — invertuje polaritu vstupu 4
maximalni hlasi- Rozsah nastaveni pro hlasitost pomoci tla¢itka hlasitéji
395 tost pro tlagitko 0-255 64 dle CV397; v potieby muze byt i vy$si nez zakladni
hlasitéji nastaveni v CV266.
396 tlagitko tigeji 0-29 0 0 = tla¢itko neni definovano
1-28 = tlagitko F1 — F28 29 = tlagitko 29
397 | tagitko hlasits;i 0-29 0 0 = tladitko neni definovano
1-28 =tlagitko F1 — F28 29 = tlagitko 29
346 podminky pro pfepnuti do ko-
lekce dle CV345
835 | dalsi tlagitka pro pFepinani sad Tato tlagitka jsou popséana v kapitole
tlagitko pro prepnuti jizdnich .Motorové a elektrické lokomotivy & ..."!
347 vlastnosti a zvuku pro jizdu
sélo Jako takova plati pro vSechny druhy provozu,
— — — — jsou ale dulezita predevsim pro diesel!
vybér opatfeni, ktera se maji
348 provést pri pfepnuti na jizdu
sélo (tlacitkem dle CV347)
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Stav rozpracovanosti verze sw 4.00 (zvukové projekty pro motorové a elektrické lokomotivy)
(ve verzi sw 4.00 jeSté neimplementovéano: diesel s mechanickou prevodovkou)

Nastaveni hlasitosti procesnich zvuk:

574 ,zvuk syceni® 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,sy¢eni pary*
576 ,zZména sméru* 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,zména sméru*
578 ,skiipéni brzd" 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,skfipéni brzd*
580 ,ZvUuKk tyristord* 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,zvuk tyristord” (ELEKTRO)
Jrozjezdova - hlasitost zvuku procesu ,rozjezdova pistala“ (PARNI?
582 pistala’ 0255 0 DIESEL)
584 vypousténi vody* 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,vypousténi vody* (PARNI)
586 .elektromotor* 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,elektromotor* (ELEKTRO)
planogc%%rg verz 0-255 0 jizdni zvuky
590 ,zvuk kontroléru® 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,zvuk kontroléru* (ELEKTRO)
592 ,druhy tyristor* 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,druhy tyristor* (ELEKTRO)
planogc%%rg verzi 0-255 0 pantograf nahoru (ELEKTRO)
Anova -
P o | 0-255 0 pantograf dolil (ELEKTRO)
planogc%%rg verzi 0-255 0 pantograf doli na doraz (ELEKTRO)
600 turbodmychadlo® 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,turbodmychadlo® (DIESEL)
602 ,dynamicka brzda“ 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,dynamicka brzda“
604 ,skr|peclz(|:'\1/doblou— 0-255 0 hlasitost zvuku procesu ,skfipéni v obloucich*

Upozornéni: Pfedchazejici CV (573, 575 atd.) obsahuji informace o vzorcich zvuk, které maji byt
prehrany (Cisla vzorkd, parametry smycky), které je vSeobecné také mozno modifikovat, obvykle po-
moci procedur CV300.

Nastaveni hlasitosti funkénich zvuka:

Cv oznaceni rozsah | default | popis
Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci FO.
0-255 . . P :
571 funkéni zvuk FO 150 0 = 0: plna hlasitost, originalni vzorek zvuku (jako 255)
1-100 % =1...254: redukovana hlasitost 1 — 99,5 %
= 255: pInd hlasitost
514 funkéni zvuk F1 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F1.
517 funkéni zvuk F2 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F2.
520 funkéni zvuk F3 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F3.
523 funkéni zvuk F4 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F4.
565 | funkéni zvuk F18 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F18.
568 funkéni zvuk F19 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F19.
674 funkéni zvuk F20 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F20.
0-255 0
698 funkéni zvuk F28 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci F28.

Upozornéni: Mezilehld CV (570, 572, 513, 515, 516, 518 atd.) obsahuji informace k pfehravanym
vzorkdm zvuku (€islo vzorku, parametry smycky), které je vSeobecné také mozno modifikovat, obvykle

pomoci procedur CV300.
Nastaveni hlasitosti zvuka spinacich vstupt:

o 0-255 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S1.
739 zvuk spinaciho = 0 = 0: plna hlasitost, originalni vzorek zvuku (jako 255)
vstupu S1 171386 " =1...254: redukovana hlasitost 1 — 99,5 %
B = 255: plna hlasitost
741 zvuk spinaciho 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S2.
vstupu S2
743 zvuk spinaciho 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S3.
vstupu S3
zvuk spinaciho 2 .
671 vstupu S4 0 Cislo vzorku zvuku pro spin. vstup S4.
672 zvuk spinaciho 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spin. vstupem S4.
vstupu S4

zZ C

astaveni hlasitosti ndhodnych zvuki:

pozornéni: Pfedchéazejici CV (740, 742) obsahuji

Cisla pfehravanych zvukd.

745 nahodny zvuk Z1 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z1.
748 nahodny zvuk Z2 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z2.
751 nahodny zvuk Z3 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z3.
754 nahodny zvuk Z4 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z4.
757 nahodny zvuk Z5 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z5.
760 nahodny zvuk Z6 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z6.
763 nahodny zvuk Z7 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z7.
766 nahodny zvuk Z8 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan generatorem Z8.

Upozornéni: Pfedchéazejici CV (744, 747 atd.) obsahuji €isla pfehravanych zvukd. MoZnosti nastaveni
napriklad pomoci nastroje ZCS (ZIMO CV Setting) nebo ZSP!

Propojeni mezi zvuky a funkénimi vystupy:

(,Propojeni* znamena: zatimco probiha urcity zvuk, ma byt sepnut urcity funkéni vystup; typické pou-
Ziti: automatické blikani topenisté béhem prikladani uhli).

726 propojeni 1 zvuk

€islo zvuku pro propojeni 1 (je vétSinou dano zvuko-
vym projektem a normalné neni potfeba ménit); v do-
kumentaci vlastnich (ale ne vSech) zvukovych projektt
jsou &isla zvukd uvedena

727 propojeni 1 FA

funkéni vystup, ktery ma platit pro propojeni 1, pokud je
prehravan zvuk. 1 = FAO vpred, 2 = FAO vzad,
3=FAlL,...

728 propojeni 2 zvuk

€islo zvuku pro propojeni 2

729 propojeni 2 FA

funkéni vystup pro propojeni 2
1=FAQ vpred, 2 = FAO vzad, 3 =FAL,...

730

735

736 propojeni 6 zvuk

¢€islo zvuku pro propojeni 6

737 propojeni 6 FA

funkéni vystup pro propojeni 6
1=FAQ vpred, 2 = FAO vzad, 3 =FAL,...
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5.4 ZVUK: Parni lokomotivy & zakladni nastaveni zvuku

Cv oznaceni rozsah default popis
0 . . 2 . . 2 12
266 celkova hlasitost - 50 grlﬁ rl](j;[))lrtg\llz?) ?U4 Zakladni nastaveni, nezavisla na
128
. L., CV267 ucinné jen je-li CV268 = 0:
cetnost razu pary o
podle ,simulova- Razy pary sleduji ,simulovany detektor napravy",
ného pak tedy neni nutné pfipojovat k dekodéru sku-
detektoru napravy* tecny detektor.
Zé&kladni nastaveni ,70" udava pfiblizné 4 nebo 6
0 nebo 8 razu pary na otacku podle zvolené sady
267 - 63 rdzd pary; protoze je zde silna zavislost na motoru
viz také CV354 255 a prevodech, musi byt vétSinou provedeno indivi-
v tomto seznamu dudini pfizpasobeni pro dosaZeni skute¢né
(Getnost razd pary exaktni Getnosti razd pary: k tomu slouzi CV267:
pfi jizdnim stupni Snizeni hodnoty zpUsobi vyssi ¢etnost razl pary
5) a naopak. Nastaveni by mélo prob&hnout pfi nizsi
rychlosti (asi na jizdni stupefi 20 — 25, ne 5).
=0: ,simulovany” detektor napravy aktivni (nastaveni
pomoci CV267, viz vyse).
prepnuti .. < T P
na skutecny = 1: skute¢ny detektor na_pravy_(pnpolen na spinacim
detektor napravy vstupu 2, MX640, V|z,k_ap|tola,6) a,knvm, kazda
negativni hrana vyvola jeden réz pary.
a _ =2, 3,...,63: skuteny detektor napravy, vice hran po
pocet hran signalu 0 sobé (2, 3,..., 63) vyvola jeden raz pary.
detekt[())grjyna raz - =128 (bit 7 = 1 pfi ,simulovaném detektoru naprav):
63 druhy pohon trochu pomalej$i — ma smysl, jen
268 a a 1 kdy? jsou k dispozici vlastni ,druhé vzorky* jako
specialni funkce 128 nasleduijici parni set ve zvukovém projektu.
parnich lokomotiv 192 =192 (bit 6 a bit 7 = 1): pokud nejsou ,druhé vzorky*,
.simple articula- tedy vlastni vzorky pro druhy pohon), bude pro
ted" oba pohony pouzit identicky parni set, druhy pre-
hravan pomaleji
planovano od bit 7 = 1 (se skute¢nym detektorem néprav, viz hod-
verze sw 5.00 noty vyse) detektor napravy pro pohon 1 na IN3
(normélné), detektor ndpravy pro pohon 2 na IN2
(mozné, jen pokud méa dekodér dva vstupy).
Pro zvuk kolemjedouci parni lokomotivy je charak-
fixace Gvodniho 0 teristické, Ze jeden z razu pary ze skupiny 4 nebo
269 . - 10 6 zni hlasitéji nez ostatni; tento efekt je jiz sdm o
razu I . U .
255 sobé dan vybérem zvolené sady raza pary, maze
byt ale pomoci CV269 jesté zesilen.

Cv

oznaceni

rozsah

default

popis

271

efekt prekryti pfi
rychlé jizdé

0

255
(agelny
do cca

30)

16

PFi rychlé jizdé se maji jednotlivé razy pary stejné
jako ve skute¢nosti prekryvat, protoze nasleduji
tésnéji po sobé a nejsou stejné zkraceny, az ko-
ne¢né prejdou do slabé modulovaného Suméni.
V modelovém provozu to neni vzdy zZadouci, pro-
toZze to zni méné atraktivné; proto lze pomoci
CV271 nastavit, zda maji razy pary pfi rychlé jizdé
znit spiSe vyrazné nebo spiSe Sumét.

272

trvani vypousténi
vody

viz také CV312
v tomto seznamu

(tlacitko vypous-
téni vody)

80

Otevieni ventild valcl pro vypusténi vody probiha
ve skute€nosti individualné podle strojvudce.
V modelovém provozu je to spiSe poZzadovano au-
tomaticky pfi rozjezdu; pomoci CV272 je stano-
veno, jak dlouho ma v pribéhu rozjezdu znit zvuk
vypousténi vody.

Hodnota v CV272 = €as v desetinach s!

Upozornéni: Pokud je zvuk vypousténi vody pfifa-
zen funkénimu tlacitku (pfi dodani F4, viz CV312),
Ize pomoci tohoto tlacitka automatické vypousténi
vody libovolné prodlouZit nebo zkratit. Automa-
tické a funkéni vypousténi vody je podminéné
identické (podle pozdéji provedeného vybéru (pfi-
fazeni).

= 0: bez zvuku vypousténi vody

273

zpozdéni rozjezdu
pro vypousténi
vody

Otevieni ventil valca a s tim spojeny zvuk zaéina
ve skute¢nosti vétSinou uz v klidovém stavu. Po-
moci CV273 to Ize ztvarnit v modelu, pficemz je
rozjezd automaticky zpozdén.

Uginek zpoZdéni rozjezdu je zrusen, je-li aktivo-
vana funkce posunu s deaktivaci zrychlenf (viz pfi-
fazeni F3 nebo F4 pomoci CV124!)

= 0: bez zpozdéni rozjezdu

= 1: Specialni nastaveni vypousténi vody pomoci
ovladace; bez zpozdéni rozjezdu, ale nejnizsi
jizdni stupeni) (nejnizsi poloha ovladace nad
0, jen pfi 128 stupnich) znamena ,jesté ne-
rozjizdét, ale vypustit vodu!).

= 2: Zpozdéni rozjezdu v desetinach s, doporu-
¢eni: ne hodnoty > 20 (> 2 s).

274

¢as stani v klidu
pfi vypousténi
vody
a
€as stani pro pisk-
nuti pfi rozjezdu

30

PFi posunu (Casté zastavovani a rozjizdéni) se
v praxi opakované otevirani a zavirani ventili ne-
pouziva. CV274 zpUsobi, Ze zvuk vypousténi vody
bude potlacen, pokud lokomotiva nestéla po mini-
malné zde nastavenou dobu.

Hodnota v CV274 = ¢as v desetinach s!

Tato hodnota plati i pro pisknuti pfi rozjezdu!
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Cv oznaceni rozsah | default popis
tlagitko vypoustani 0 Funkeni tlacditko, kterym muze byt spustén zvuk
312 vody - - vypousténi vody, napf. pro posun s ,otevienymi
28 ventily*.
CV354 jen v souvislosti s CV267!
Pomoci CV354 bude vyrovnana nelinearita mé-
feni rychlosti pro ,simulovany detektor napravy*:
Eetnost razu par
B pary Tzn. béhem nastavovani CV267 priblizné pfi jizd-
pri nim stupni 10 ma prob&hnout (tedy pomalu, ale ne
jizdnim stupni 5 0 extrémné pomalu), mGze byt pomoci CV354 pro-
354 2;5 1 vedena korekce pro jizdni stuperi 1 (tedy pro ex-
) trémné pomalou jizdu).
viz také Cv267 = 0: zadny vliv (Cetnost linearni podle CV267)
v tomto seznamu
=1 .. 127: rdzy pary pfi jizdnim stupni 1 (a ex-
trémné pomalé jizdé) cCetnéjSi nez podle
Cv267
=255...128: razy pary méné cetné
bit 1 = 1: DIESEL, ELEKTRO: odjet ihned, i kdyz
zvuk za klidu nebyl pfehran do konce.
. bit 2 = 1: DIESEL, ELEKTRO: P¥irozjezdu kratce
rizné P -
PTIOI po zastaveni ¢ekani na zvuk za klidu.
specialni bity .
bit 4 = 1: PARNI: dvoustupriovy kompresor (Z1
154 16 p > -
po zastaveni, Z2 béhem stani)
\?;22\’;\‘;%%% bit 7 = 1: PARNI: Zpozdit rozjezd, dokud ,pisknuti
: pfi rozjezdu“ neni prehrano kompletné.
Ostatni bity: OEM specialni aplikace (pantograf
aj.).
bit 1 = 1: DIESEL, MECHANIKA: Pfi brzdéni bez
zvySovani otacek viz také CV364).
ruzne bit 3 = 1: DIESEL: Zvuk za stani bude pfi ,pred-
specialni bity M PR
Casnem" rozjezdu zatlumen.
bit 4 = 1: Cetnost razt PARY roste pfi rychlé jizdé
158 bity 1, 3, 5, 6, 7 (jen - podproporcionalné (= méne).
diesel & elektro) bit 5 = 1: DIESEL: Brzdéni (i jen o jeden jizdni stu-
per) zpusobi snizeni zvuku motoru a turba o
jeden diesel-stuper.
od verze sw 5.00 bit 6 = 1: ELEKTRO: Zvuk tyristord maze byt pfi
brzdéni hlasitéjsi.
bit 7 = 1: ELEKTRO: Zablesky kontroléru na FA7.
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5.5 Parni lokomotivy & zavislost na zatizeni a zrychleni

Zavislost zvuku na zatiZzeni je zaloZzena na zjiSténi zrychleni/zpomaleni.
UPOZORNENI: CV této kapitoly se tykaji zavislosti na zatizenf hlasitosti pfislusnych zvukd (tedy

v jaké mife méa byt zvuk pfi vy$Sim zatizeni hlasitéjsi, pfi nizSim zatizeni tisSi az do nezvuéného stavu).
Eventudlni zména vzorku zvuku pfi zatiZzeni nebo odleh&eni je naopak zalezitost prabéhu zvuki ve
zvukovém projektu.

UPOZORNENI: Zde uvedené defaultni hodnoty jednotlivych CV jsou jen typické orientaéni hod-
noty, protoze skute¢né hodnoty jsou v praxi uréeny nahranym zvukovym projektem; tzn. HARD

RESET pomoci CV8 = 8 znovu nastavi hodnoty definované zvukovym projektem.

Cv oznaceni rozsah | default popis
Pomoci CV275 bude nastaveno, jak hlasité maji
byt razy pary pfi ,zékladnim zatizeni* (tedy stejné
provozni podminky jako pfi dfive provedené mé-
hlasitost 0 et JIZde)'d g
4701 D& ,Méfici jizda“ od verze sw 5.00
275 razupary - 220 reret] ) o
pri nezatizene 255 Pfitom se nastavi rychlost cca 1/10 maximalni
pomalé jizdé rychlosti; neni nutné ji presné dodrzovat.
CV277 by pritom mélo zUstat na ,0%, tim nebude
nastaveni pro ,nezatizenou jizdu“ zkresleno za-
tézi.
hlasitost 0 Jako CV275 (viz vySe), ale pro rychlou jizdu.
276 pfi nezatizene - 220 Pfi nastaveni pomoci CV276 se ma jet maximalni
rychlé jizdé 255 rychlosti.
PFi odchylce od zakladniho zatiZzeni (podle ,auto-
zavislost hlasitosti matické méfici jizdy pro uréeni zakladniho zati-
1420 DAr Zeni motoru, viz vySe) maji byt razy pary silngjsi
na aktupéln)i/m 0 (ve stoupani), popf. slabsi (az se zcela vytrati, v
277 satizeni _ 10 klesani).
255 CV277 predstavuje miru této zavislosti, ktera musi
byt na odpovidajici hodnotu nastavena zkouSe-
od verze sw 5.00 nim.
0 = Z&dné reakce
zména zatizeni Timto mdZe byt potlacena reakce jizdniho zvuku
prahova hodnota 0 na malé zmeény zat_|ze[1| (napr. pri ][zde \Y _oblouku)
278 — 10 pro zamezeni neklidného akustického dojmu.
255 Odpovidajici nastaveni muze byt prakticky zjis-
od verze sw 5.00 téno jen zkouSenim.
Timto mdze byt zpoZdéna reakce jizdniho zvuku
N tizeni na zmény zatiZeni, pficemz se nejedna o defino-
zmena zatizeni vané zadani ¢asu, ale o ,Cas zavisly na zatizeni"
Cas reakce 0 (=€im vétsi je zména, tim rychlejsi Ucinek). Také
219 - 1 toto CV slouZzi pro zamezeni prili§ neklidného
255 akustického dojmu.
od verze sw 5.00 . PR . . .
Odpovidajici nastaveni mlze byt prakticky zjis-
téno jen zkouSenim.

Cv oznaceni rozsah default popis
) Pomoci CV283 se nastavuje, jak hlasité maji byt
_ hlasitost razy pary pfi maximalnim zrychleni (default; 255 =
jizdnich zvuka 0 maximalni hlasitost).
283 (razy pary) - 255 _ B 3 3
pro piny zvuk 255 Je_:ll C\/ZSl —vl (teﬁy p,rah zrych_lem na§taven na
¢ 1 jizdni stupeni), pusobi zde definovana hlasitost
zrychleni A ST i A o
pfi kazdém zvySeni rychlosti (i 0 1 jizdni stupen).
Ti8Si az zcela se vytracejici razy pary maji dopro-
vazet redukovanou potfebu vykonu. Logika re-
0 dukce zvuku je analogickd obracenému pfipadu
prah zpozdéni - zvuku zrychleni (podle CV281 az 283).
284 pro 255 1 = 1: na minimum (dle CV286) redukovany jizdni
redukci zvuku ; . . . Lo ) P
- " (interni zvuk (razy pary) pfi snizeni rychlosti o 1 jizdni
pfi zpomaleni jizdni A
~ stupen.
stuper)
= 2, 3... na minimum redukovany jizdni zvuk pfi
sniZeni o tento pocet jizdnich stupiid.
0 Po snizeni rychlosti ma zustat redukovany jizdni
- zvuk jesté urcitou dobu redukovany (analogicky
trvani redukce 255 k pfipadu zrychleni).
285 _zvuku = 30 Hodnota v CV285 = ¢as v desetinach s!
pfi zpomaleni 0
2;5
Pomoci CV286 se nastavuje, jak hlasité maji byt
) rézy pary pfi zpomaleni (default: 20 = pomérné ti-
hlasitost 0 ché, ale ne nula).
286 redukovaného 20 ) ;
jizdniho zvuku - Pokud CV284 =1 (tedy prah zpomaleni nastaven
pfi zpomalent 255 na 1 jizdni stupefi), pisobf zde nastavena hiasi-
tost pfi kazdém snizeni rychlosti (i 0 1 jizdni stu-
per).
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5.6 Motorové a elektrické lokomotivy a
zvuk dieselmotoru, zvuk turbodmychadla, zvuk tyristord,
zvuk elektromotoru, zvuk kontroléru

Motorové a elektrické lokomotivy jsou popsény ve spoleéné kapitole, protoZe maji mnoho spole¢ného:
dieselelektrické pohony maji zvukové komponenty (zvuky procest) z obou oblasti. Naproti tomu neni
déleni ,zékladniho zatiZzeni* a ,zavislosti na zatizeni“ (jako u parnich lokomotiv v pfedchozi kapitole)

proveditelné.

CcVv oznaceni rozsah | default popis
0 Viz kapitola ,Zakladni nastaveni, nezavisla na
266 celkova hlasitost - 5 64 | druhu provozu*“.
128
Timto muZe byt nastavena reakce dieselmotoru
na zatizeni motoru (uréené z PWM motoru a jizd-
niho stupné); upozornéni: zvuk spalovaciho mo-
toru je principialné zavisly na rychlosti a zrychleni.
_ dieselhydraulické lokomotivy — vy38i a nizsi
dieselmotor o otagkové a vykonové stupné,
280 viiv zatizeni - 10 dieselelektrické lokomotivy — chod/chod na
255 préazdno,
od verze sw 5.00 dieselmechanické lokomotivy — pfevod. stupné
= 0: bez vlivu, ota€ky motoru podle rychlosti
=1 az 255: rostouci aZ maximalni vliv
UPOZORNENI: Doporugujeme nejprve provést
méfici jizdu s CV302 = 75 (viz kapitola 5.3)!
bit 1 = 1: DIESEL, ELEKTRO: odjet ihned, i kdyz
zvuk za klidu nebyl pfehran do konce.
154 ruzne - 0 | bit2=1: DIESEL, ELEKTRO: P¥i rozjezdu kratce
specialni bity PR -
po zastaveni ¢ekani na zvuk za klidu.
bit 4 = 1, bit 7 = 1 viz PARNI
bit 1 = 1: DIESEL-MECH: Pfi brzdéni nedojde ke
zvy3eni otacek pfi brzdéni (viz také CV364).
_ bit 2 = 0: Zpét. hlaSeni rychlosti RailCom (km/h)
bit 1 od verze sw ve ,staré" varianté (pro MX31ZL), RailCom-Id
5.00 (protoZe jen 4)
ro dieselmecha-
P nické) = 1: Zpét. hlas. rychl. RailCom (km/h) v nové
varianté DLE NORMY (RailCom-Id 7)
158 rizné speciaini bit 3 = 1: Smyckovany jizdni zvuk (napf. zvuk za
bity (vétSinou klidu) bude pfi zméné na jiny stupen pferusen,
Vv souvislosti aby se zkratil ¢as prehravani zvuku.
s_funkceml, k,tere bit 4 = 1: Cetnost razti PARY roste pFi rychlé jizdé
jsou definovany podproporcionalné.
Vv jinych CV) . o .
bit 5 = 1: Brzdéni (i o jeden jizdni stuper) zpusobi
snizeni zvuku motoru a turbodmychadla o je-
den zvukovy stupen.

Cv oznaceni rozsah default popis
0 Po zastaveni lokomotivy maji (napfiklad) ventila-
tas dobsh - tory jeSté béZet a zastavit se po zde definované
cas dobenu pro 255 dobé, pokud se lokomotiva mezitim znovu neroz-
344 zvuky motoru - : jede.
(ventilator aj.) = .
po zastaveni 0 = 0: bez dobéhu
Z;S =1...255: dobéh podobu 1...25 s
prepinaci Funkéni tlacitko (F1 — F28), pomoci néjz se pre-
tlacitko pind mezi dvéma variantami zvuku v pro to uréené
na néasleduiici va- kolekp,i ,zvukﬂv,vg to megi uréenym v CV265 a na-
riantu uvnit ko- sledujicim vySSim, napf.
lekce zvuku 1 - pro zménu mezi dvéma druhy provozu (napf.
345 | pro druhy provozu — lehky vlak/tézky vlak) nebo
jedné lokomotivy 28 - mezi elektrickym a motorovym provozem vice-
nebo systémové lokomotivy; typicky pfipad: zvukovy
druhy pohonu vi- projekt pro RhB Gem.
cesystémové loko-
motivy
bit 0 = 1: pfepnuti za stani mozné,
podminky bit 1 = 1: pfepnuti za jizdy mozné (bity pro stani a
346 pro prepnuti 0.1.2 jizdu jsou mozné i sou¢asne)
d\ll kgl\(jlg(,zg o bit 6 = 1: prechodové sady v projektu pro diesel,
e které maji byt pfehrany pfi zméné z jednoho
setu na druhy
Rozs§ifeni CV345. Zde muze byt definovan pocet
835 dalSi tlacitka 0-32 po sobé jdoucich tlagitek, ktera pak prepinaji
pro pfepnuti setd Set2, Set3, Set4,... Prvni tlagitko je i nadale defi-
novano v CV345.
. . = 0: Zadné tlac¢itko, bez moznosti pfepnuti
tlagitko pro pre- ) L, .
pnutf jizdnich = 1..;28,. f,unkcn_|_§IaC|tko (Fl..._F2§),vpvor,nOC| néjz
347 | vlastnosti a zvuku 0-28 se pfepina mezi jizdou s (relativné tézkym) via-
pro samostatnou kim a samosvta,tnou j'izdou' (bez pFivéégné z4-
jizdu téze), tzn. méni se nékteré parametry jizdy a
zvuku (vybér parametr(i dle CV348)
PFi samostatné jizdé (funkce dle CV347)...
bit 0 = 1: ...se ma zvuk spalovaciho motoru
(stupné zvuku) pfi zrychleni zvySovat bez
vybar opatent, omezeni (jinak omezeno dle CV389 v zavis-
ktera maji byt pro- losti na jizdnim stupni)
348 vedena pfi pre- 0-31 bit 1 = 1: ...se maji ¢asy rozjezdu a brzdéni dle
pnuti na samostat- CV3, 4 redukovat, pficemz mira redukce je
nou jizdu (tlacit- definovana v CV390
kem die CV347) bit 2 = 1: ... se ma prehravat zvuk za Klidu v nej-
nizsi oblasti rychlosti, pfi¢emz nejvyssi
jizdni stupen se zvukem za klidu je defino-
van v CV391
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Cv oznaceni rozsah default popis
bit 3 = 1: ...se ma tla¢itkem pro samostatnou
jizdu deaktivovat 2. generator a ventilator
koure (dvoumotorovéa lokomotiva jede jen
s jednim motorem); 2. generator a ventilator
348 koure deaktivovany na vzdy vy&&im funké-
nim vystupu
bit 4 = 1: ...se ma tla¢itkem pro samostatnou
jizdu potlagit skiipéni brzd
Kromé jizdniho stupné (dle definovaného priubéhu
pfehravani v ZSP) mize mit aktualni zména rych-
_ B 0 losti (zrychleni, zpomaleni) kvuli stim spojené
387 ‘;'\'l‘[jli(r))\’l‘;hé‘ig' rr:éa - zméné zatizeni viiv na zvuk.
dieselu P 255 = 0: bez vlivu (zvuk zavisly jen na jizd. stupni)
= 64: ze zkuSenosti pouzitelna hodnota
= 255: maximalni zavislost na zrychleni (nejvyssi
stupen zvuku pfi zrychleni)
Jako CV287, ale pfi situaci se zpomalenim.
vliv zpomaleni na 0 e ) N . )
388 2vukové stupné _ =0: bez V|IVL£ (zvuk_ zaV|§_Iy jen na jizd. stupni)
dieselu 255 =64: ze zkgsenosu ppuznelna hodnota
= 255: maximalni zavislost na zpomaleni
CV urcuje, jak moc se mize vzdalit zvuk. stupen
pfi zrychleni (= rozdil mezi cilovym jizdnim stup-
omezeni viivu 0 ném dle polohy ovladace a aktualnim) od &isté za-
389 zrychleni na zvu- - vislosti na jizdnim stupni (podle planu prehravani).
kové stupné die- 255 = 0: pIné omezeni; zvuk motoru podle planu, zvu-
selu kovy stupen nezavisly na zrychlent,
=1 ... 254: zavislost podle hodnoty CV,
= 255: plnéd zavislost na cilové rychlosti
Pokud se pfepne na samostatnou jizdu (tlacitko
dle CV347) a je aktivovana redukce zrychleni a
redukce &asd roz- 0 zpomaleni (dle CV348, bit 1):
390 | jezdu a brzdéni pfi - =0 = 255: bez redukce
samostatné jizdé 255 = 128: redukce na polovinu
= 64: redukce na ¢tvrtinu
= 1: prakticky zruSeni ¢asu rozjezdu/brzdéni
jizda se zvukem 0 Az do jizdniho stupné, nastaveného v CV391, ma
391 za klidu pfi samo- - zustat zvuk dieselu na zvuku za klidu pfi samo-
statné jizdé 255 statné jizdé (funkéni tlagitko dle CV347).
i bit 0 = 1: lokomotiva se nema rozjet, dokud zvuk
836 | zvuk startu motoru bit0 startu motoru nebyl pfehran do ko:me
pravdépodobnost P_ravdépodobnost pro zablesky své;la (dle CV158,
zableskd svétla pi 0 bit 7 pro FA7 nebo 394 pro FA6) pfi zrychlovani.
378 zrychleni - =0: vzdy
255 = 1: velmi zfidka
od verze sw 5.00 = 255: velmi €asto (téméf vzdy)

Cv oznaceni rozsah | default popis
; Pravdépodobnost pro zablesky svétla (dle
pravdépodobnost CV158, bit 7 pro FA7 nebo 394 pro FAB) pfi zpo-
zablesku svétla pfi 0 maleni.
379 zpomaleni - 0 =0 vid
295 2 velni zFdk
= 1: velmi zfidka
od verze sw 5.00 = 255: velmi Gasto (tém&F vzdy)
pokles otadek pri S_peciélni Cv ]:tevn prq_cjieselmechanické lokomo-
tazeni nahoru tivy, pokles otacek pfi fazeni nahoru.
364 - 0 Vi kové projekty (napf. VT 61)
dieselmech. lok. 1z zvu projexty (napr. :
od verze sw 5.00
otacky pi S_peciél_ni (})/ jepvpro Eiiesselmec,hanické lokomo-
365 tazeni nahoru 0 tivy, nejvyssi ote_lcky pred fazenim nahoru.
dieselmech. lok. Viz zvukové projekty (napf. VT 61).
od verze sw 5.00
turbodmychadlo 0
366 maximalni - 48
hlasitost 255
turbodmychadlo 0 Ay EArAVANT Fan
Zavislost frekvence prehravani na rychlosti jizdy.
367 | zavislost otacek - 150 | & vence prenravant na ryctiosti Jizcy
na rychlosti 255
368 turbodmychadio 0 100 | ZAvislost frekvence prehravani na rozdilu mezi
zavislost otacek - novym a aktualnim jizdnim stupném (= zrych-
na zrychleni 255 leni)
369 turbodmychadlo 0 30 Prah slySitelnosti pro turbodmychadlo; zatizeni
minimaini zatizeni | 55 se urci z CV367, 368.
370 turbodmychadlo 0 25 Rychlost zvySeni frekvence turbodmychadla.
zvyseni frekvence 255
0 o
371 turbodmychadlo 15 Rychlost snizeni frekvence turbodmychadla.
snizeni frekvence 255
289 tyristory 0 =1...255: stupnovy efekt ve vztahu k vySce ténu
stupriovy efekt 255
290 tyristory 0 VySka tonu pfi rychlosti podle CV292.
vyska tonu pomalu 255
tyristory 0 Vyka ténu pfi maximalnf rychlosti.
291 vyska ténu -
maximum 255
292 tyristory 0 Rychlost pro vysku ténu podle CV290.
pomala rychlost 255
tyristory 0 Hlasitost pfi konstantni rychlosti.
293 hlasitost -
konstantni 255
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Cv oznaceni rozsah | default popis
204 tyristory 0 Hlasitost pfi zrychleni.
hlasitost zrychleni 255
295 tyristory 0 Hlasitost pfi brzdéni.
hlasitost brzdéni 255
tyristory 0 Interni jizdni stupen, od néjZ ma byt zvuk tyristord
357 pokles hlasitosti - ti8si. Béhem brzdéni nebude hlasitost zvySo-
pfi rychlé jizdé 255 vana. Pomoci CV158, bit 6 = 1 Ize zpusobit, ze
hlasitost bude pfi brzdéni i pfes to zvySovana.
! Pribéh, jak ma byt zvuk tyristord ti$$i od jizdniho
tyristory 0 stupné, definovaného v CV257.
358 prabéh poklesu - = 0: vibec ne
hIasngs_p pri 255 =10: o cca 3% na jizdni stuper tissi
rychlé jizdé = 255: zlom na jizdnim stupni definovaném
v CV257
. Jizdni stupeni, od néjZ bude pfepnuto na druhy
tyristory 0 zvuk tyristortl pro vy33i rychlosti; toto bylo zave-
362 prah prepnuti - deno v souvislosti se zvukovym projektem pro
na druhy zvuk 255 LICN* (dodavka Roco).
= 0: Zadny druhy zvuk tyristort
393 | ZMO kogflgurace bit 4 Zvuk tyristoru 2: vy3ku zvuku nezvySovat.
394 | ZIMO ko:figurace bit 7 Zvuk tyristoru jde pfed odjetim.
elektromotor 0 Maximalni hlasitost zvuku motoru, ktera bude do-
296 ) - sazena pfi plné rychlosti nebo pfi rychlosti dle
hlasitost 255 Cv298.
ek 0 Interni jizdni stupen, pfi némz je zvuk motoru po-
297 elektromator _ prvé slySitelny; pfi této rychlosti za¢ina tiSe a ma-
minimalni zatizeni 255 ximalni hlasitost dle CV296 dosahne pfi rychlosti
dle CV298.
elektromotor 0 Interni jizdni stupenr, pfi némz zvuk motoru do-
298 | zavislost hlasitosti - sahne maximalni hlasitost die CV296.
na rychlosti 255 Viz popis ZSP!
Zvuk motoru bude podle tohoto CV prfehravan
elektromotor 0 rychleji s rostouci rychlosti.
299 zavislost vy3ky - =0: vySka ténu (rychlost pfehravani) se nezvy-
ténu na rychlosti 255 Suje
=100: zdvojnasobeni vysky ténu
472 elektromotor 0 = 0: bez funkce
zéavislost hlasitosti - = 1...255: minimélni az maximalni G&inek
na zrychlenf 255
elektromotor 0 = 0: bez funkce
373 | zavislost hlasitosti - = 1...255: minimélni a2 maximalni G&inek
na brzdéni 255

Cv oznaceni rozsah | default popis
K 6 Cas v desetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), po
ontroler 0 néjz nema byt zvuk kontroléru slySet po rozjezdu;
350 | blokovani po roz- - 0 | ma smysl, pokud prvni stupefi je jiz ve vzorku
jezdu 255 Klid -> F1°.
= 0: kontrolér se ozve hned pfi rozjezdu
kontrolér Maximalni pocet stupniti kontroléru, které sméji
pocet stuprid, 0 néasledovat po sobé pfi zrychlovani.
359 | které smgji nésle- 255 30 Uginné, jen pokud je zvuk kontroléru ve zvuko-
dovat po sobé pfi vém projektu k dispozici.
zrychlovani
kontrolér Cas v desetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), po
doba prehravani 0 néjz ma byt zvuk kontroléru slySet po zastaveni.
360 zvuku kontroléru - 0 = 0: po zastaveni viibec ne
po zastaveni 255 =
od verze sw 5.00
i P¥i rychle po sobé jdoucich zménéach rychlosti by
kontroler 0 se zvuk kontroléru ozyval pili§ dasto.
361 | doba gekani do - 20 | cvs6L:Cas v desetindch sekundy (tedy 0 a%
pristiho prehrani 25s) jako minimalni odstup mezi opakovanym
prehranim zvuku kontroléru.
K 6 Pocet spinacich stupid pres cely rozsah (klid az
ontroler 0 plna jizda), napf. pokud je definovano 10 spina-
363 | rozdéleni rychlosti _ 0 cich stupn, ozve se pfi (internim) jizdnim stupni
do spinacich 25, 50, 75 ... (tedy celkem 10x) zvuk kontroléru.
ac 255
stuphu =0: stejny vyznam jako 5; tzn. 5 spinacich stupri
pres cely rozsah rychlosti
bit 2 = 0: u vysokorychlostniho kontroléru vzdy
zacinat 1. vzorkem
) ) bit 2 = 1: poZzit nasledujici vzorek pfi pfechodu
393 | ZIMO konfigurace bit 2, 0 2pét na L. vzorek
5 bit 3 bit 3 = 0: pfi fazeni nahoru prehrat zac¢atecni a
koncovou ¢ast (pfi fazeni doll jen stfedni)
bit 3 = 1: i pfi Fazeni nahoru pfeskocit zacate¢ni
a koncovou ¢ast (jako pfi fazeni dol)
tlagitko ruéni 1 Funkéni tla¢itko pro ruéni zapnuti zvuku ,dyna-
380 | glektricke brzdy s O | micke" nebo ,elektrické" brzdy.
elektricka brzda 0 Elektricka brzda ma byt sly3et jen tehdy, pokud je
381 minimaini - 0 | jizdni stuper mezi hodnotou v CV381...
jizdni stupeft 255
elektricka brzda 0 ...a hodnotou v CV382.
382 maximalni - 0
jizdni stupeft 255
383 elektricka brzda 0 0 = 0: vySka ténu nezavisla na rychlosti
vyska ténu 255 =1...255: ...zavisla s rostouci mirou
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Cv oznaceni rozsah | default popis
elektricka brzda 0 Pocet jizdnich stupfid, o které se musi rychlost
3841 orah zpozdani oot O | snizit, aby se prehral zvuk ,elektrické brzdy*.
elektricka brzda 0 =0: bez spuét(?nvi v,Iivem ,,neg_ati\{niho“ ,zvatii,eni
385 B L, - 0 =1 - 255: spusténi po ,negativnim zatizeni*
jizda v kleséani 255
bit 3 = 0: zvuk bude na konci utlumen
elektricka brzda 0 = 1: zvuk kon¢&i koncovym vzorkem
386 oo - 0 | bit2=0: prodlouzeni minimalni doby b&hu zvuku
P 15 brzdy o 0...7s, aby nedoslo k preruseni
zvuku brzdy mezi jizdnimi stupni
“ac'tk‘;lzan_“k“ Je-li tlagitko aktivovano, je moZné ménit zvuk
356 rychlosti 0-28 0 | jizdy ovladatem rychlosti bez toho, Ze by se mé-
od verze sw 5.00 nila rychlost jizdy.
bit f — 1 clri ;
837 prabéhy skriptu 0 0 bit 0-3 = 1: skript 1-4 deaktivovat

5.7 Coasting a Notching
S funkcemi pro Coasting (angl. pro ,jizdu naprazdno“) a Notching (angl. pro ,odjisténi*) se zna-
zorni jizdni situace, kdy zvuk jizdy nemze byt odvozen jen z rychlosti, zrychleni a zavislosti na zatézi.
Zejména u motorovych lokomotiv (ale neni to omezeno jen na né) se stisknutim tladitka vynuti jizda
naprazdno (zvuk za klidu) nebo ur€ity predem definovany zvukovy stupen.

Metoda mUzZe byt pouZzita pfi jizdé naprazdno nebo k ,vytoeni“ (napf. rozto€eni motoru do otacek pro
topeni pfi stani). V budoucich verzich software bude vyhodnoceni na plné samostatné ovlivnéni

zvuku.

Cv

oznaceni

rozsah

default

popis

374

tlac¢itko Coasting
(nebo Notching)

Funkéni tlagitko, jimz muze byt aktivovan ,Coasting",
tzn. zvuk nezavisle na jizdni situaci pfepnut na uréity
stupen. Viz CV375 pro jizdni stupen (¢asté pouziti: zvuk
stani pfi jizdé).

= 0: NEznamena FO, ale ZADNE tlagitko pro Coasting
= 1...28: funkéni tlacitko F1...F28 pro Coasting

375

stupen Coasting
(nebo Notching)

Zvukovy stupen, ktery je aktivovan po stisknuti tlacitka

Coasting (dle CV374), nezavisle na jizdnim stupni.

= 0: Zvuk za klidu (typicky pfipad Coasting)

= 1...10: Zvukovy stupen (typicky je u motorové loko-
motivy 5 az 10 stupiid), ktery ma byt aktivovan tla-
Citkem Coasting (napfiklad pro znazornéni vytapéni
pfi stani).

398

automatické puso-
beni Coasting

0-255

Pocet jizdnich stupfid, o néz musi byt béhem 0,5 s za-
brzdéno, aby bylo Coasting spusténo automaticky (tzn.
bez specialniho tla¢itka Coasting, viz vySe), tzn. poklesl
zvuk spalovaciho motoru na zvuk za klidu. Pfi pomalej-
§im snizovani jizdnich stuprd tento efekt nenastane.

Zejména pfi provozu dieselmotor( je G&elné mit moznost Zvukovy stupen zvysSit ruéné.

Cv oznaceni rozsah | default | popis

tlagitko pro zvy- Funkéni tlacitko, jimz bude zvySen zvuk dieselmotoru

339 Seni stupné die- 0-28 0 na minimalni stupen, definovany v CV340.
selu Viz niZe pro pfipad, Ze pro dalsi zvySovani maji byt de-

finovana dalsi tlacitka.

stupen dieselu, na Minimalni stupen, na néjz ma byt zvySen zvuk diesel-
néjz mé byt zvy- motoru tlagitkem dle CV339, ev. doplnén podle vzorce
340 - 0-10 0 i - p o . ;
Seno a event. (pokud mé byt definovano vice tla¢itek (postupné)): mi-

dalSi tlacitka nimalni stupen + (16 * (pocet tlacitek — 1)).

5.8 Nahodné zvuky a zvuky spinacich vstupd

Cv oznaceni rozsah | default | popis
Nahodny generator vytvari v nepravidelnych (=néhod-
nych) €asovych odstupech interni impulsy, pomoci
nichZ jsou spoustény zvuky, pfifazené vzdy jednomu
nahodng generator 0-255 z néh(,m!nych generatord. CV315 urCuje nejmensi
315 71 _ 1 mozny interval mezi dvéma po sobé nasledujicimi im-
. pulsy.
minimalni interval 0-255s
Prifazeni vzorkd zvuk( k ndhodnému generatoru Z1
prob&hne pomoci procedury zahajené CV300 = 101, viz
vySe! Ve stavu pfi dodani (default) je ,kompresor* jako
klidovy zvuk na Z1.
Specialni upozornéni k nahodnému generatoru Z1: Pokud se ma kompresor, pro néjz je Z1 optimalizo-
véan, rozbéhnout kratce po zastaveni lokomotivy, je nutné provést nasledujici nastaveni:
CV315 a CV316 nastavit na stejnou hodnotu (napf. 30) a CV154 musi obsahovat hodnotu 16.
i ’ i 0— 255 CV316 uréuje nejdelSi mozny interval mezi dvéma po
”ah"d”yzge”erator sobé& jdoucimi impulsy nahodného generatoru Z1 (tedy
316 e = 60 vétsinou rozbéh kompresoru v klidovém stavu; mezi
nejvyssi interval 0-255s obéma hodnotami v CV315 a CV316 jsou skute¢né vy-
tvarené impulsy rozdéleny rovnomérné.
nahodny generétor 0-255 Vzorek zvuku pfifazeny nahodnému generatoru Z1
317 71 — 5 (tedy vét$|nou kompresor) ma byt pfehravan vzdy po
doba prehravani 0_255s dobu, deﬂnovvanog v CV317. o
= 0: vzorek prehrét jednou (v uloZzené délce)
318 Jal;oe Vg';e' 0-255 20 Ve stavu pfi dodani (default) je na Z2 zvuk prikladani
319 ) , 0-255 80 uhl jako Klidovy zvuk.
320 nah. generéator 72 0 - 255 5
321 ja';f)evlﬁe' 0-255 30 Ve stavu pfi dodani (default) je na Z3 vodni ¢erpadlo
322 ) ‘ 0-255 90 jako klidovy zvuk.
323 nah. generéator Z3 0 - 255 3
324 ja';f)evg}ie' 8 - ggg Ve stavu pfi dodani nejsou tyto nahodné generatory po-
i - uzity.
338 nah. generator Z4-78 0 - 255 ty
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Cv oznaceni rozsah | default | popis
spinaci vstup 1 0-255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S1, ma
341 doba prehravani = 0 byt prehravan vzdy po dobu, definovanou v CV341.
od verze sw 5.00 0-255s = 0: vzorek prehrat jednou
spinaci vstup 2 0-255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S2, ma
342 doba prehravani - 0 byt prehravan vzdy po dobu, definovanou v CV342.
od verze sw 5.00 0-255s = 0: vzorek prehrat jednou
Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S3 (pokud
inaci 0-255
dsfgga;e‘ﬁg‘vpéﬁi neni pouzit jako detektor napravy), ma byt prehravan
343 = 0 vzdy po dobu, definovanou v CV343.
od verze sw 5.00 0_255s¢
= 0: vzorek prehréat jednou
spinaci vstup 4 0-255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S4, ma
392 doba pfehravani - 0 byt prehravan vzdy po dobu, definovanou v CV392.
od verze sw 5.00 0-255s = 0: vzorek prehréat jednou
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16. Prehled CV

CV v ciselném poradi

Tento seznam obsahuje téméf vSechna CV v Ciselném pofadi; se z&asti zkracenym popisem oproti
kapitoldam ,CV v provozu DCC" a ,,Zvuk ZIMO - vybér 38 programovani“ a neobsahuje ZADNE dalsi
informace. Nejsou zde ani odkazy na relevantni verze sw . Nezvukové dekodéry podporuji jen nezvu-

kova CV.
Levy ,Cerveny“ sloupec: odkaz na kapitolu v tomto navodu s podrobnym popisem.
CV oznaceni rozsah | default popis
JMala" (,kratka") adresa vozidla (DCC, MM).
DCcC: V pfipadé DCC provozu:
1 adresa vozidia 1-1271 5 | Adresa vozidla dle CV1 plati, jen kdyZ je CV29
MM: (zékladni nastaveni), bit 5 = 0.
1-255 V opa¢ném pfipadé plati adresa dle CV17+18,
tedy pokud CV29, bit5 = 1.
_ ) L Interni jizd. stupeni (1...255)
rozjezdové napéti R P 5 P
Vstart pro nejnizsi externi jizdni stupen (tedypz_(,jm s,tu—
2 tribodové kfivky, pokud 1-255 1 per }) jedno, zda 14, 28 nebo 128 jizdnich
CV29, bit4=0 stupnu
= 1: nejniz8i mozna rozjezdova rychlost
Obsah tohoto CV, nasobeny 0,9, udava cas
Vv s pro proces zrychleni z klidového stavu na pl-
3 ¢as zrychleni 0-255 2 nou rychlost._
Skute¢né Uc¢inna defaultni hodnota €asto u zvu-
kovych dekodérd neodpovida hodnoté ,2¢, ale je
uréena nahranym zvukovym projektem.
Obsah tohoto CV, néasobeny 0,9, udava ¢as
4 &as brzdéni 0-255 o) V'S pro proces brzdéni z pIiné rychlosti do klido-
vého stavu.
Skute¢né G¢€innd... viz vySe!
Interni jizd. stuperi (1...255)
maximalni rychlost pro nejvy$Si externi jizdni stupen (tedy externi
5 Vhigh 0-255 0,1 jizdni stuperi 14, 28 nebo 128 dle systému
tfibodové kfivky, pokud (= 255) jizdnich stupnit dle CV29, bit 1)
Cv29,bit4 =0 = 0: toté? jako 255 jako nejvy3si jizdni stupefi
= 1: totéZ jako 255 jako nejvySSi jizdni stupen
Interni jizd. stuper (1...255)
pro stfedni externi jizdni stupen (tedy externi
1 jizdni stupen 7, 14 nebo 64 dle systému jizd-
N M 1 nich stupiia 14, 28, 128 dle CV29, bit 1)
6 stfedni rychlost VaaZ'% | cccaws | _ . i o T
Vmid hodnoty | max. yen- | = l._,,defaultm kfivka (stfedni rychlost je tr(_etlna
v CV5 losti) maximalni, tzn. pokud CV5 = 255, plati kfivka,
jako by bylo CV6 = 85)
Tribodova kfivka rychlosti, vznikla z CV2, 5, 6 je
automaticky vyrovnana, proto nema zlom.
. B Nacteni tohoto CV uda &islo verze software, ak-
gislo verze sw bez moz- tualné nahraného v dekodéru (firmware).
7 viz také CV65 nosti za- - s . W
&islo subverze pisu CV7 = ¢islo ,hlavni verze

CV65 = Eislo subverze

CcVv oznaceni rozsah | default popis
Obsah tohoto CV udéava ¢islo vyrobce, pfidélené
NMRA; pro ZIMO ,,145* (,10010001").
beg Soucasné je toto CV pouzito k riznym resetiim
moz- pomoci pseudoprogramovani.
R . nosti za- (,Pseudoprogramovani” znamena: programovana hod-
identifikace vyrobce pisu nota nebude uloZena, ale vyvolé definovanou akci).
a nacteno 145 CV 8 =, 3" -> dekodér 21MTC, FA3, FA4 logické
8 hard reset ey | @moy | CV8=,4" ->dekodér 2IMTC, FA3, FA4 zesilené
pomoci CV8 =8 oznadeni CV 8 =,5° -> dekodér 21IMTC, FAS5, FA6 logické
popf. Cv8 =0 zIMo CV 8 =,6" -> dekodér 2IMTC, FA5, FA6 zesilené
R CV 8 = ,8" -> HARD RESET (standard NMRA);
viz popis v8echna CV se nastavi na hodnoty naposledy aktivo-
vpravo vané sady CV nebo zvukového projektu, nebo (po-
kud pred tim nic takového nebylo aktivovano) de-
faultni hodnoty podle tabulky CV.
= 55: Defaultni regulace motoru s vysokou frek-
venci (20 kHz), stfedni mirou vzorkovani me-
55k feni EMS motoru, kterA se méni od 200 Hz
V’;f’;( 0- (pomalé jizda) po 50 Hz, a stiedni méfici pau-
g zou EMS.
venéni, - ) ) .
perioda, popF. frekvence strgdm = 0: stejny vyznam jako 0 (bude automaticky pre-
P mira 55 vedeno)
vzorkovani regulace - ) .
motoru vzorko- | vysoko- | <> 55 a <> 0: Modifikace standardniho nastavent,
a vani frek- vZdy oddélené po desitkach (pro miru vzorko-
" - venéni, - ) . o
9 algoritmus vzorkovani 01-99 | stredni véani) a jednotkach (méfici pauza).
EMS (mira vzorkovani, vysoko- mira | Desitky 1 —4: Mira vzorkovani nizsi nez defaultni
méfici pauza) frek- vzorko- (mensi hluk pohonu!)
) venéni, vani | Desitky 6 — 9: Mira vzorkovani vy3si nez defaultni
Total PWM period s modifi- (opatFeni proti cukanit)
ktr)];/iarggu Jednotky 1 — 4: Méfici pauza EMS kratSi nez de-
vzorko- faultni (dobrd pro motory Faulhaber, Ma-
vAni xxon,... niz&i hluk pohonu, vySsi vykon)
Jednotky 5 — 9: Méfici pauza EMS delSi nez de-
faultni (ev. nutné u valcovych motort aj.).
bit 0 — DC analogovy provoz
0 = zablokovéan 1 = povolen
bit 4 — AC analogovy provoz
0 = zablokovéan 1 = povolen
12 pFipustné druhy provozu - 117 bit 5 — MM
0 = zablokovéan 1 = povolen
bit 6 — mfx
0 = zablokovéan 1 = povolen
hodnota 0 = v8echny formaty zapnuty
(CV13) bit 0 = 0: F1 v analogovém provozu vypnuta
(CV13) 0 =1:.... zapnuta
13 funkce F1 - F8 0-255 bit 1 = 0: F2 v analogovém provozu vypnuta
funkce FO, F9 - F12 (CVv14) =1:.... zapnuta
14 )
v analogovém provozu | (CV14) 64 | . F3, F4, F5, F6, F7
0-255 teedz Tt bit 7 = 0: F8 v analogovém provozu vypnuta

1..... zapnuta
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Cv

oznaceni

rozsah

default

popis

a

zrychleni/brzdéni,
regulace
v analogovém provozu

... Zapnuta

bit 1 = 0: FO vzad v analog. provozu vypnuta
1. zapnuta

bit 6 = 0: analogovy provoz s chovanim pfi zrych-
leni dle CV3+4, smyslupiné pro zvuk
= 1: analogovy provoz bez vlivu CV3+4,
tedy bezprostfedni reakce na jizdni napéti
podobna klasickému analogu

17,18

rozSifena adresa

JVelkd® (,dlouhd”) adresa vozidla, je-li pozado-
vana adresa od 128.

Adresa vozidla dle CV17+18 plati, jen kdyZ je
CV29 (zékladni nastaveni), bit5 = 1.

19

sdruzena adresa

(= 1-127
s inverto-
vanym
smérem)

Alternativni adresa vozidla pro sdruzeny provoz,
zvany téz trakce", angl. ,consist".

Je-li CV19 > 0: Rychlost je ovladana pres sdruze-
nou adresu (a ne pres jednotlivou adresu v CV1
nebo 17+18); funkce jsou ovladatelné volitelné
pres sdruzenou nebo jednotlivou adresu, viz
k tomu CV21+22.

bit 7 = 1: smér jizdy této lokomotivy invertovan

20

rozSifena sdruzena
adresa

0-102

,Dlouhd@“ sdruzena adresa: hodnota, nastavena
v CV20, se vynasobi 100 a pfiéte k hodnoté
v CV19, tim vznikne adresa ve sdruzeném pro-
vozu.

TakZe napf. CV20 = 12, CV19=34 je adr. 1234;
CV20=100, CV19=00 je adr. 10000.

21

funkce F1 - F8
ve sdruZzeném provozu

0-255

Vybér funkci, které maji byt ve sdruzeném pro-

vozu ovladany pod sdruZzenou adresou.

bit 0 = 0: F1 ovladana pod jednotlivou adresou

... pod sdruzenou adresou

bit 1 = 0: F2 ovladana pod jednotlivou adresou
=1:.... pod sdruzenou adresou

...... F3, F4, F5, F6, F7

bit 7 = 0: F8 ovladana pod jednotlivou adresou
=1:.... pod sdruzenou adresou

CVv

oznaceni

rozsah

default

popis

22

funkce FO vpred, vzad
ve sdruzeném provozu

a

aktivace auto-consist

0-255

Volba, zda mé& byt €elni osvétleni ovladano pod
jednotlivou nebo sdruzenou adresou.
bit 0 = 0: FO vpfed ovladano jednotlivou adresou
= 1:.... sdruZenou adresou
bit 1 = 0: FO vzad ovladano jednotlivou adresou
= 1:.... sdruZenou adresou
bit 2 = 0: F9 vpred ovladano jednotlivou adresou
= 1:.... sdruZenou adresou
bit 3 = 0: F10 vpred ovladano jednotl. adresou
= 1:.... sdruZenou adresou
bit 4 = 0: F11 vpred ovladano jednotl. adresou
= 1:.... sdruZenou adresou
bit 5 = 0: F12 vpred ovladano jednotl. adresou
= 1:.... sdruZenou adresou
bit 7 = 1: F13 — F27 (v8echny!) ...sdruzenou ad-
resou
bit 6 = 1: Auto-consist: Mezi sdruzenou a jednot-
livou adresou se prechazi automaticky, pokud ma
jedna z adres rychlost 0 a pfislusna druhd ma ad-
resu vySsSi nez 0.

varianta zrychleni

0-255

Pro doc¢asné zvySeni/snizeni (dle bit 7 = 0/1)
zrychleni, nastaveného v CV3.

varianta brzdéni

0-255

Pro doc¢asné zvySeni/snizeni (dle bit 7 = 0/1) zpo-
maleni, nastaveného v CV4.

27

zastaveni fizené polohou
(,pFed navéstidlem na
stlj*)
pomoci
,2asymetrického signalu
DCC* (ABC)

automatické zastaveni
DC brzdici trati, také ,brz-
dicfi trat’ Marklin“

Bit 0 = 1: Zastaveni prob&hne, pokud ma prava
kolejnice (ve sméru jizdy) vySSi napéti nez
leva kolejnice. TOTO, tedy CV27 = 1 JE
NORMALNI POUZITI (pokud je dekodér ke
sbérac¢tm proudu pfipojen spravné).

Bit 1 = 1: Zastaveni probéhne, pokud ma leva ko-
lejnice (ve sméru jizdy) vy3Si napéti nez prava
kolejnice.

Pokud je bit 0 nebo bit 1 = 1, tedy jeden z obou

bit (ale ne oba): zastaveni probéhne smérové

zavisle, tedy jen ve sméru jizdy k naveéstidlu, za-
timco prdjezd v protisméru nebude ovlivnén.

Bit 0 a bit 1 = 1 (tady CV27 = 3): Zastaveni pro-
béhne nezavisle na sméru jizdy pfi asymetrii.

Bit 4 — Stejnosmérny brzdici Usek, pokud je pola-
rita opaéna k aktudlnimu sméru jizdy.

0 = blokovan 1 = povolen

Bit 5 — Stejnosmérny brzdici Usek, pokud je pola-
rita stejna jako aktualni smér jizdy.
0 = blokovan 1 = povolen

Bit 4 a bit 5 = 1 (tedy CV27 = 48): Zastaveni pfi

stejnosmérném napéti (napf. pomoci diody) ne-

zavisle na jeho polarité (,brzdici trat Marklin®).

28

konfigurace RailCom

bit 0 = 1: RailCom kanal 1 (Broadcast)
0 =vypnut 1 = zapnut

bit 1 = 1: RailCom kanal 2 (Data)
0 = vypnut 1 = zapnut
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CV oznaceni rozsah | default popis
14 =" | bit 0 — smérové chovani
0000 0 = normalni, 1 = obracené
1110 | i 1 — mod (pocet) jizdnich stupiid
teady liit 0=14,1=28,128
("R_a”_ bit 2 — automat. pfepnuti na analogovy provoz
Com* 0 = vypnuto, 1 = zapnuto
29 zékladni nastaveni 0—63 | 22" | bit 3 - RailCom (,0bousmérna komunikace")
a 0 = vypnut, 1 = zapnut
bity 1, 2 | bit 4 — vybér kfivky rychlosti
(28 nebo 0 = tfibodova dle CV2, 5, 6
128 jizd. 1 =volna dle CV67...94
stupnid a . .
autom. | bit 5 —vybér adresy vozidla
analog. 0 =,mala! adresa dle CV1
provoz) 1 = ,velk&" adresa dle CV17, 18
33 NMRA pfifazeni funkci FO | 0-255 1 Prifazeni funkci pro FO vpred.
34 NMRA pfifazeni funkci FO | 0-255 2 Prifazeni funkci pro FO vzad.
35-46 | prifazent funkci F1—F12 | 0-255 j’ g' 2| Prirazeni funkei pro F1...F12.
Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidlem ZIMO (,HLU*)
s modulem kolejovych obvodi MX9 nebo StEin
PP nebo
zrychleni zavislé ) ) )
49 na navéstidle 0-255 0 pfi zastaveni u navéstidla pomoci ,asymetrického
(HLU, ABC) signalu DCC*":
Obsah tohoto CV, nésobeny 0,4, udava ¢as
v sekundach pro proces zrychleni z klidu na pl-
nou rychlost.
Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidlem ZIMO (,HLU*)
s modulem kolejovych obvodi MX9 nebo StEin
gas brzdéni zavisly . - nebo o
50 na navéstidle 0-255 0 pfi zastaveni u navéstidla pomoci ,asymetrického
(HLU, ABC) signalu DCC*":
Obsah tohoto CV, nésobeny 0,4, udava ¢as
v sekundach pro proces brzdéni z pIné rychlosti
do zastaveni.
51 rychlostnf limity zavislé 20 Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidlem ZIMO (,HLU")
52 na navéstidle (HLU) 40 (U) | s modulem kolejovych obvodd MX9 nebo StEin
53 52 pro U 0-255 70 | Timto se definuje pro kazdy z 5 rychlostnich li-
54 54 pro IL! 110 (L) | mitd, které mohou byt vytvafeny pomoci ,HLU",
55 51, 53, 55 mezistupné 180

skute€né pouzity interni jizdni stupen.

CVv

oznaceni

rozsah

default

popis

56

hodnota P a |
regulace motoru PID
(= vyrovnani zatéze po-
moci EMS)

podle schématu dekodéru
ZIMO MX,
pfi pouziti
CV147, 148, 149
je CV56neuginné

55
stfedni
nasta-
veni PID

01-199
modifiko-
vané na-
staveni

55

= 55: Defaultni fizeni motoru prostfednictvim
stfednich hodnot parametrti P a | (Diff = 0).

= 0: stejny vyznam jako O (bude provedeno auto-
maticky)

<> 55 a <> 0: modifikovana nastaveni

Desitky 1 — 4: proporcionalni hodnota PID regu-
lace redukovana oproti defaultnimu nasta-
veni.

Desitky 6 — 9: proporcionalni hodnota PID regu-
lace zvySena oproti defaultnimu nastaveni.
Jednotky 1 — 4: Integraéni hodnota PID regulace
redukovéana oproti defaultnimu nastaveni.
Jednotky 6 — 9: Integraéni hodnota PID regulace

zvy3ena oproti defaultnimu nastaveni.
Typickd fada pokusu pfi problému s cukanim:
CV56 =55 (default) & 33, 77, 73, 71,....

57

reference regulace

0, 100-
255

Absolutni napéti Fizeni motoru v desetinach
Voltu, které ma byt na motoru pfi pIné jizdé (nej-
vyS8i nastaveni ovladace). Smysluplny (dobre
fungujici) rozsah 10 az 24 V (tedy 100 — 240), a
nizSi nez oekavané napéti v kolejich.

PRIKLAD: Cizi systém s napétim v kolejich na-
prazdno 22V, pfi plném zatizeni ale jen 16 V:
ucelné nastaveni proto CV57 = 140 — 150.

CV57 =0: v tomto pfipadé probéhne automatické
pfizplisobeni na napéti v kolejich (relativni refe-
rence), smysluplné jen pfi stabilizovaném napéti
v kolejich.

58

vliv regulace

od verze sw 5.00

0-255

255

Mira sily regulace vyrovnani pomoci EMS pfi nej-
niz8ich rychlostech.

PRIKLADY HODNOT:

CV58 = 0: bez regulace (jako neregul. dekodér),
CV58 = 150: stfedné silna regulace,

CV58 = 255: nejsilnéjSi mozna regulace.

59

Cas reakce HLU

0-255

Ovlivnéni jizdy vlaku navéstidlem ZIMO (,HLU*)
s modulem kolejovych obvodi MX9 nebo StEin
nebo
pfi zastaveni u navéstidla pomoci ,asymetrického

signalu DCC*:

Cas v desetinach sekundy, po némz bude po ob-
drzeni vySsiho limitu v zavislosti na navéstidle za-
héajen proces zrychleni.

60

stmivani funkénich
vystupl =
redukce napéti funkénich
vystupl pomoci PWM
principialné platné pro
vSechny funkéni vystupy

0-255

Redukce efektivniho napéti na funkénich vystu-
pech pomoci PWM (pulsné-Sitkova modulace);
tim se napf. redukuje jas Zarovek.

PRIKLADY HODNOT:

CV60 = 0: (odpovida 255) pIné napajeni,

CV60 = 170: dvoutfetinovy jas,

CV60 = 204: 80% jas.
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CV oznaceni rozsah | default popis
61 roz§ifené pfifazeni 0,97 0 = 97: pfifazeni NMRA bez ,posunuti vlevo*
62 modifikace svétel. efektd 0-9 0 Zména minimalni hodnoty stmivani.
Desitky: zména ¢asu cyklu
pro rtizné efekty (0 — 9, defaultné 5), popf.
ro softstart rozsviceni pfi 001101 (0-0,9 s
modifikace svétel. efektd 0-99 P . L. P | ( )
63 nebo 51 Jednotky: prodlouzeni ¢asu vypnuti.
dosvit brzdovych svétel 0-255 V pfipadé brzdovych svétle (k6d 001110xx
v CV125 nebo 126 nebo 127...): dosvit v deseti-
nach sekundy (tedy rozsah 0 az 25 s) v klidovém
stavu po zastaveni.
Bit 7 — 4: Definovani tla¢itka Ditchlight (funkéni
- T tla¢itko + 1) * 16, ztoho plyne: 0=F2, 1=FO,
64 modifikace Ditchlight 0-255 0 2=F1.. 15=F14
Bit 3 - 0: dosvit Ditchlight [s]
&islo subverze sw bez mos- Egktﬂ?okn\;%rélt §V\(’:¥/6§:5V7 existuje jesté subverze,
65 viz také CV7 nosti za- - )
gislo verze pisu Celkové oznaceni verze sw tedy sestavaz CV7 &
65 (tedy napt. 28.15).
) ) Nasobeni jizdniho stupné ,n/128“ (n = trimovaci
g6 | rim- hodnota rychlosti die | - 0-127 O | hodnota) pfi jizdé vpred (CV66), popf. vzad
sSméru 0-127 0
(CV95).
P B Interni jizdni stupen (vZdy 1...255)
volna kfivka rychlosti (28 < P .
67-94 bod), 0-255 » pro kazdy z 28 extern_lch JI-ZanCh stupnu_.
pokud je CV29, bit 4 =1 *) Defaultni 28 bodova kfivka je rovnéZ zakfivena
s fixaci na pomalou jizdu.
) ) Nasobeni jizdniho stupné ,n/128“ (n = trimovaci
g5 | tim. hodnota rychlosti die | 0-127 0 | hodnota) pfi jizdé vpred (CV66), popf. vzad
Sméru 0-127 0
(CV95).
prepinani mezi jednotli- Takto Ize stiskem tlagitka pFepinat mezi hlavni
97 vou a sdruzenou adresou | 0-28 0 adresou dekodéru (v CV1, popi. CV17, 18) a
funkénim tlacitkem sdruZenou adresou.
vypnuti svétel Hodnota tohoto CV se vypocita nasledovné:
(tzn. ,svétla vpredu*” A to- ¢islo funkéniho vystupu (FAL...FA6) x 32 + Cislo
hoto — dle CV107 navic funkéniho tlagitka (F1, F2...F28) & hodnota
107 defmoyatel[]eho funké- 0-250 0 CV107. _
niho vystupu) Funkeni tlagitko: takové tlagitko (F1...F28), jimz
. . maji byt vypnuta VSECHNA svétla na strané sta-
na strané stanoviste 1 noviété 1, tedy vystup ,svétla vpredu* A funkéni
(vpredu) vystup, napf. zadni svétla na této strang.
108 na strarzs;tgﬂ)owste 2 0-255 0 Jako CV107, ale pro opa¢nou stranu lokomotivy.
automatické jednostranné | Je-li CV109, bit 7 = 1 a CV110, bit 7 = 1, bude
110 potlaceni svétel g!t ’ - 01 automaticky aktivovano potlaéeni svétle na
“r Y e it7=0,1 « v .
dalsi funkéni vystup 1.6 strané stanovisté v Consist.
strana 1 Funkéni vystup bude vypnut spoledné s CV107.
automatické jednostranné | Je-li CV109, bit 7 = 1 a CV110, bit 7 = 1, bude
11 potlaceni svétel g!t ’ - 01 automaticky aktivovano potlaéeni svétle na
“r Y e it7=0,1 « v .
dalSi funkéni vystup 1.6 strané stanovisté v Consist.

strana 2

Funkéni vystup bude vypnut spoleé¢né s CV108.

CV oznaceni rozsah | default popis
112 | Speciaini kglr,‘vfl'g“racn' bty | 5 555 | 4= | pit2 = 0: impulsy &isla viaku ZIMO vypnuty
00000100 ) » L
= 1: impulsy ¢&isla vlaku ZIMO aktivni
Zadani téch funké&nich vystupt, na kterych neméa
byt nastaveno snizené napéti PWM (jas) dle
CV60, ale plné napéti pouzitého plus poélu, tedy
napéjeci napéti nebo nizké napéti pro funkce.
L bit 0 - pro ¢elni osvétleni vpfedu,
maska stmivani 1 bit 1 - pro &elni osvétleni vzadu,
T B bit 2 - pro funkéni vystup FAL, bit3 - FA2,
vylouceni uréitého funke- bit 4 - pro funkéni vystup FA3,  bit5 - FA4,
114 | niho VySdtIUPg \Z/g OStmlvan' bity 0—7 o | bit6 - profunkdnivystup FA5,  bit7 - FAG
e
prislusny bit = 0: vystup bude — je-li zapnut — na-
viz také pokracovanf pajen snizenym napétim dle CV60.

v CV152 prislusny bit = 1: vystup je ze stmivani vyjmut, tzn.
ma byt napéjen — pokud je zapnut — plnym
napétim.

PRIKLAD:
CV114 = 60: FAL, FA2, FA3, FA4 nebudou stmi-
vany, tzn. redukovano bude jen &elni osvétleni.
Uginné, pokud je v CV125...132, 159, 160 nasta-
ven funkéni efekt ,odpojeni” (tedy hodnota ,48"):
Desitky (0 az 9): Casovy interval (v s), podle na-
ovladani sprahla sl|e<E|ujici ta?tglky, béhem néjz je sprahlo napajeno
¢as zapnuti pinym napetim:
115 nebo 0-99 0 hodnota: 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
| _ Cviis e ik s: 0 0102 04 08 1 2 3 4 5
e oot stmivan. Jednotky (0 a2 9): Zbytkové napati (0 az 90%) pro
napéajeni sprahla po zbytek doby zapnuti (pro
spréhlo ROCO, ne pro KROIS)
nebo jednotky jako ,druh& hodnota stmivani“ (zatimco de-
sitky jsou nastaveny na ,0“) od 0 do 90% (dle jednotek).
Desitky (0 az 9): doba, po niz méa lokomotiva od-
jizdét od vlaku; kédovani jako CV115.
Jednotky (0 az 9) = x 4: interni jizdni stupefi pro
poodjeti (zrychleni na né&j dle CV3).
116 automatické poqdjeti pri 0-99, 0 Stovky:
rozpojeni 0-199 = 0: bez stlageni pred odjetim.
= 1: stlaeni pro odlehceni sprahla.
PRIKLAD:
CV115 = 60 (poodijeti 2 s), a
CV116 = 155 (stlaCeni aktivni, j. stupen 20, 1 s)
Pomér svétlo/tma pro funkci blikani:
blikani Desitky: faze vypnuti / jednotky: faze zapnuti
117 funké&nich vystupu dle 0-99 0 . ’0 =100 ms,1=200ms, ...,9=1s
Cv1is PRIKLAD:
maska blikani

CV117 = 55: blikani 1:1 v taktu 1 s,
tzn. identickd doba zapnuti a vypnuti.
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CV oznaceni rozsah | default popis
Zadani téch funkénich vystupt, které maji v za-
pnutém stavu blikat.
bit 0 - pro €elni osvétleni vpredu,
bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,

o bit 2 - pro funkéni vystup FA1l, bit3 - FA2,
maska blikani bit 4 - pro funk&ni vystup FA3,  bit5 - FA4
_ PFislusny bit = 0: vystup nema blikat
118 bity 07 0 prislusny bit = 1: vystup méa — je-li zapnut — blikat
piitazenf funk&nich vy- bit 6 = 1: FA2 mé blikat inverzné!
stupi k rytmu blikani dle bit 7 = 1: FA4 ma blikat inverzné!
Ccv117 (tim Ize vytvorit stfidavé blikani)
PRIKLADY:
CV118 = 12: funkéni vystupy FAl a FA2 jsou ur-
¢eny pro blinkry
CV118 = 168: Vystupy FA2 a FA4 maji blikat stfi-
davé — pokud jsou oba zapnuty.
Zadani téch funkénich vystupd, které maji byt pfi
zapnuté funkci F6 stmivany (tj. snizeny jas dle
maska stmivani F6 CV60).
Typické pouziti: dalkové/tlumené svétlo.
= bit 0 - pro &elni osvétleni vpiedu,
. 3 L. ; bit 1 - pro €elni osvétleni vzadu,
prifazent funkcnich vy- bit 2 - pro funké&nf vystup FA1,
stupl jako (napfiklad) tiu- bit 3 - pro funkéni vystup FA2,
meného/dalkového svétla bit4 - pro funk&ni vystup FA3,
ity O— bit5 - pro funkéni vystup FA4
119 POZOR: bity 0-7 0 "S- p’ _ ) ystup ‘o o
P¥i urgitych nastavenich PFislusny bit = 0: vystup nema byt stmivan
CV154 (,specialni konfi- prislusny bit = 1: vystup ma byt pfi stisknuti F6
gurace vystup(® pro pro- ) ztlumen na h9dnotu dle CV60.
jekty OEM) se mé&ni vy- bit 7 = 0: normalni funkce F6
znam CV119 120 = 1: funkce F6 invertovana
tzn. pak uz ne maska PRIKLAD:
stmivani CV119 = 131: €elni svétla maji byt pomoci F6 pre-
pindna mezi tlumenymi a dalkovymi (faé = 1)
svétly.

120 maska tlumeni F7 bity 0-7 0 Jako CV119, ale s F7 jako funkci tlumeni.
Zvyseni, popf. snizeni pozadované rychlosti ma
probéhnout az po definovaném pfiblizeni sku-
te€né rychlosti k dfive zadané pozadované rych-

o ; losti. CV123 obsahuje odstup jizdnich stupnid,

123 adaptivni zrychleni/brz- 0-99 0 ktery musi byt dosazen.

déni A sads o -
= 0: Zadné adaptivni chovani
desitky: 0 — 9 pro zrychleni (1 = silny G¢inek)
jednotky: 0 — 9 pro brzdéni
= 11: nejsilngjsi ucinek
124 bity 0 _ _ o
pFepnuti vystupd 0-4,6 Bit 7 = 0: rozhrani SUSI aktivni (nebo serva, je-li
SUSI - logické definovano v CVv181, 182,...
= 1: aktivovany logické vystupy misto SUSI

CV oznaceni rozsah | default popis
bity 1,0 = 00: smérové nezavislé (G€inné vzdy)
= 01: a¢inné jen pfi jizdé vpred
= 10: G4€inné jen pfi jizdé vzad
efekty POZOR v pfipadé CV125 nebo 126: CV33, 34
(,pFifazeni funkci* pro FO, vpfed a vzad) museji
americké svétiené efekty byt pfizptsobena, aby s nimi souhlasila vySe uve-
a jiné efekty, sprahla, ge- dend smérova zavislost.
neratory koure aj. na bity 7, 6, 5, 4, 3,2 = kod efektu
125 funk&nim vystupu ,svétla 0
vpredu®, PRIKLADY (hodnota, ktera se programuje do CV125)
nastaveni a modifikace Mars light, jen vpred - 00000101 = W5
o i Gyralite, nezévisle na sméru- 00011100 = ,28°
engtu (‘):?/ng' (131/662’ 63, Ditch type 1 left, jenvpfed -~ 00100101 = .37
atvllo, (pro ovladani sprahla - 00110000 = 48
sprahlo) Soft-Start pro vystup - 00110100 = 52
automatickd brzdova svétla- 00111000 = 56"
aut. zhasnuti stanovisté - 00111100 = .60
gen. koufe zavislé na rychlosti/zatézi- 01001000 = ,72“
gen. koufe dieselu zav. rych./zatéZ- 01010000 = 80"
efekty jako CV125
126 na funlfém'm vystupu 0 125 & svétla vpredu
»Svétla vzadu 126 &a svétla vzadu
127 efekty jako CV125
- na FAL, FA2, FA3, FA4, 0 127 & FA1 128 & FA2
132 FA5, FA6 129 &a FA3 130 & FA4
131 & FA5 132 & FA6
= 0 (default): FA4 je pouzit jako normalni funkéni
vystup, tedy ovladatelny funkénim tlagitkem a
- ) ’ ne detektorem napravy
pouziti FA4,Jak° vystup_u = 1: pro ventilator koufe, ovladany vétSinou na
dete';toml npravy pro li- zakladé ,simulovaného* nebo i ,skutedného*
ovo :‘ébrzo uly detektoru napravy; viz také CV267, 268!
FA4 jako vystup pro ven- ) UPOZORNENI: Zptisob provozu ventilatoru je ur-
133 tildtor razdi péry genera- bit 0 0 &en i zvukovym projektem.
toru koufe pro PARNI lo- UPOZORNENI: Dekodéry pro velka méfitka maji
komotivy specialni vystupy a vice moznosti nastaveni
konfigurace jazy&kovych pro ventilatory!
kontakt( bit 4 = invertuje polaritu vstupu 1 pro jaz. kontakt
bit 3 = invertuje polaritu vstupu 2 pro jaz. kontakt
bit 2 = invertuje polaritu vstupu 3 pro jaz. kontakt
bit 5 = invertuje polaritu vstupu 4 pro jaz. kontakt
nastaveni zpétného hla- Korekéni faktor pro zpétné hlaSeni rychlosti pres
Seni rychlosti RailCom
136 nebo bit 0 0
cejchovaci jizda pro regu-
laci v km/h
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CV oznaceni rozsah | default popis
Uginné, pokud je v jednom z CV127...132 pfifa-
kfivka generatoru koufe zen jeden z funkénich efektl ,vyvijeni koure*
na jednom z FA1 — 6 (tedy , 72" nebo ,80"): tfemi hodnotami v CV137 -
137 139 je definovana kfivka pro prislusny funkéni vy-
138 PWM za stani 0-255 0 | stup (FAL..FAS8, nize oznageny jako Fax).
139 PWM pi jizdé 0-255 0 | cvi37: PWM na FAX v kiidu
PWM zrychleni 0-255 0 CV138: PWM na FAX pfi konstantni jizdé
CV139: PWM na FAX pfi zrychleni
=0: bez G¢inku
=1 az 255: pokud byl pfedtim zménén smér jizdy,
otaci se motor ur€itou dobu minimalni rych-
losti (CV2), a teprve pak za¢ne se zrychlova-
nim;
vyrovnani chodu pohonu Jak dlouhd je ,draha“ ota¢eni na prazdno, Ize zjis-
146 naprazdno pfi zménén 0-255 0 tit zkouSenim. Typické hodnoty:
sméru pro zamezeni = 100: motor se otoéi o cca jednu otaéku nebo
Skubnuti pfi rozjezdu max. 1 s minimalnimi otackami
= 50: cca pul otacky nebo max. 0,5 s
= 200: cca dvé otacky nebo max. 2 s.
Dulezité: CV2 (rozjezdova rychlost) musi byt
spravné nastaveno; pfi nejnizs§im jizdnim stupni
(1) na ovlada&i musi vozidlo jiz bezpe¢€né jet.
. . . Integraéni slozka PID regulace motoru,
jemné nastaveni pro ,moderni* pohony doporueno CV147=65
147 parametr( PID 0-255 100 . DR
148 UPOZORNENI: 0-255 10 Diferencialni sl(?zka PID regulactve motoru,
149 provede se pfi zméné 0-255 100 pro ,moderni* pohony doporu¢eno CV148=45
CV56 Proporcionalni slozka PID regulace motoru,
pro ,moderni* pohony doporu¢eno CV149=65
Desitky 1...9 redukuji regulaci motoru na 10 —
90% hodnoty dle CV58.
= 0: bez motorové brzdy
= 1...9: pokud i pfes ,nulovy pfisun energie do
redukce regulace motoru motoru* (PWM motoru nula) neni dosazena
v Consist pozadovana rychlost (rychlost nadale pfili§ vy-
desitky soka), zahéji se pomalu brzdéni motorem (roz-
151 nebo 1-9 0 délenanal,2,...8s az do piného Ucinku zkra-

motorova brzda (pokud
adresa NENI v Consist)

tovanim motoru koncovym stupném). Cim
vySSi je hodnota, tim silngji probiha brzdéni
motorem.

= Desitky (1 — 9): Nastavitelna redukce regulace
motoru pfi aktivnim tla¢itku Consist. Hodnoty 1
— 9 na desitkové pozici CV151 redukuji regu-
laci na 10% - 90% hodnoty, nastavené v CV58.

CV oznaceni rozsah | default popis
... pokracovani CV114.
bit 0 — pro funkéni vystup FA7,
bit 1 — pro funkéni vystup FAS,
maska stmivani 2 ) bit 2 — pro funkéni vystup FA9,
(wlouceni urcitych funke- | P03 | | bit 3 pro funkéni vystup FALO,
nich vystupt ze stmivani) bit 4 — pro funkéni vystup FA11,
152 pokragovani CV114 a bit 5 — pro funkéni vystup FA12.
a bit 6 0 bit 6 = 0: ,normalni*
FA3, FA4 jako smérové bit 7. =1: ,smérovy bit“ na FA3, FA4, tzn.
vystupy FA3 bude sepnut pfi jizdé vzad,
FA4 bude sepnut pfi jizdé vpred.
(pro smy€kovy prepina¢ Marklin typ C)
bit 7 = 1: Smérovy bit” pro FA9 pfi jizdé vpred
Bit 1 = 1: DIESEL, ELEKTRO: rozjezd ihned, i
kdyz zvuk za stani nebyl jeSté prehran do
konce.
Bit 2 = 1: DIESEL, ELEKTRO: pfi rozjezdu kratce
po zastaveni po¢kat na zvuk za stani.
154 rizné specialni bity 16 | Bit 4 = 1: PARNI: dvoustupfiovy kompresor (Z1
po zastaveni, Z2 béhem stani).
Bit 7 = 1: rozjezd zpozdén, dokud neni kompletné
prehrano ,,odjezdové pisknuti*.
155 vybér funkéniho tlacitka 0-19 0 Ur&eni funk&niho tlagitka, pomoci néjz ma byt ak-
pro poloviéni rychlost — tivovana poloviéni rychlost.
vybér funkéniho tlacitka - - . PR o
L . Uréeni funkéniho tlagitka, pomoci néjz maji byt
156 pro deaknvat:lvzr,ychlem a 0-19 0 deaktivovany €asy zrychleni a brzdéni.
brzdéni
Funkce MAN (popf. tlac¢itko MAN na ovladaci
ZIMO) je pavodné funkce, pofizend jen pro apli-
kace ZIMO pro zruSeni zastaveni a rychlostnich
vybér funkéniho tlacitka limith systému HLU ,ovlivnéni jizdy vlaku navés-
pro funkci MAN tidly*.
V pozdéjSich rozSifenich software byla tato
157 pro pfipady, kdy neni 0-19 0 funkce rozsitena i na zastaveni u navéstidla po-

k dispozici pro toto ur-
¢ené tlacitko MN na ovla-
daci ZIMO

moci ,asymetrického signalu DCC* (Lenz ABC)...
V téch pripadech, kdy je pouzit dekodér ZIMO
v ramci ciziho systému (tedy ne ZIMO), obvykle
ne aplikace HLU, ¢asté&ji ABC, mUze byt nyni po-
moci CV157 pouzito libovolné tla¢itko pro zruseni
ovlivnéni jizdy vlaku nebo zastaveni u navéstidla.
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CV oznaceni rozsah | default popis
bit 1 = 1: DIESELMECHANICKA: pfi brzdéni neni
zvySeni otacek (viz také CV364)
bit 2 = 0: zpétné hlaseni rychlosti (km/h) RailCom ve
Jstaré“ varianté (pro MX31ZL), RailCom Id 4
= 1: zpétné hlaSeni rychlosti (km/h) RailCom
v nové NORMALIZOVANE varianté (RailCom
S e Id 7)
rizné speciaini bity bit 3 = 1: DIESEL: vzorek za klidu bude pfi ,preddas-
158 bity 1,3, 5, 6, 7 - . néT“ rlozjezdu:z?tlumen o o
(jen diesel a elektro) bit 4 = 1: PARNI. cet.nosit razl pa,ryvroste pri vysSi
rychlosti neproporcionélné (= méné)
bit 5 = 1: DIESEL: brzdéni (i o jeden jizdni stuper)
zpusobi sniZzeni zvuku motoru a turba o jeden stu-
pen
bit 6 = 1: ELEKTRO: zvuk tyristort pfi brzdéni muze
byt hlasitéjsi
bit 7 = 1 ELEKTRO: blikéni svétla kontroléru na FA7
igg efekty na F7, F8 0 Jako CV125 159 a FA7 160 & FA8
bit 0 = 0: protokol serva s pozitivhimi impulsy.
0-3 = 1: protokol serva s negativnimi impulsy.
. Upozor- bit 1 = 0: fizeni aktivni béhem pohybu
protokol servo vystup | ai oo = 1: ...aktivni vZdy (spotfebovava proud, ale
o . Smart drzi polohu i pfi mechanickém zatizeni);
161 aalternativni pouziti | servoRC- | O | bjt 5 =0: v pripadé dvoutlacitkového oviadani (die
s_erll/o V}'S“('ﬁu 3&4 musli byt CV181,...) stfedova poloha, pokud nejsou
Jako vyvodu SUSI s sisknuta obé tlagitka.
CV161 = =1:v pfipadé dvoutlacitkového ovladani (dle
2! CV181,...) bézi servo jen po dobu stisku
tlagitka.
19 Definice vyuZzitelného podilu z celkového rozsahu
162 konco Séen(;ﬁjrl\a levo 0-255 | =1ms otacenul e i G idaiici
va p viev puls »Vlevo" je chapano symbolicky; pfi odpovidajicich
hodnotach mize byt ,vlevo* i ,vpravo*.
163 servo 1 0-255 205 Deﬂnige vyuzitelného podilu z celkového rozsahu
koncova poloha vpravo otaceni serva.
164 _ servo 1 0-255 127 D?finice E:Ff'edové polohy pro pfipad tfipoloho-
stfedova poloha vého pouZiti.
servo 1 30 Rychlost pohybu prestaveni; ¢as mezi definova-
165 . 0-255 _ nymi koncovymi polohami v desetinach sekundy
doba béhu =3s
(tedy rozsah do 25 s, default 3 s).
166
- jako vyse, ale
169 pro servo 2
170
1;3 servo 3
174
- servo 4
177

CVv

oznaceni

rozsah

default

popis

181
182
183
184

servo 1
servo 2
servo 3
servo 4

prifazeni funkci

0-28

90-97

101-114

oo oo

= 0: servo mimo provoz

= 1: jednotlagitkové ovladani pomoci F1

= 2: jednotlagitkové ovladani pomoci F2
atd.

= 28: jednotlacitkové ovladani pomoci F28

= 90: servo zavislé na smérové funkci vpfed =
servo vlevo, vzad = vpravo

= 91: servo zavislé na klidu a sméru, tzn.: servo
vpravo za klidu a sméru vpfed, jinak servo
vlevo

= 92: servo zavislé na klidu a sméru, tzn.: servo
vpravo za klidu a sméru vzad, jinak s. vlevo

= 93: servo zavislé na klidu nebo jizdé, tzn.: servo
vpravo za klidu, servo vlevo za jizdy; nasta-
veny smér nema vliv

= 94: odkazuje na funkci ,Pantol", konfigurova-
nou v CV186

=95: ...,Panto2", konfigurovanou v CV187

=96: ...,Panto3", konfigurovanou v CvV188

=97: ...,Panto4", konfigurovanou v CV189

= 101: dvoutlagitkové ovlddani F1 + F2

=102: dvoutlagitkové ovladani F2 + F3

atd.

= 111: dvoutlagitkové ovladani F11 + F12

= 112: dvoutlagitkové ovladani F3 + F6

= 113: dvoutlagitkové ovladani F4 + F7

= 114: dvoutlagitkové ovladani F5 + F8
(dvoutlagitkové ovladani dle CV161, bit 2)

185

specialni nastaveni pro
lokomotivy na skute¢nou
paru

= 1: parni lokomotiva s provozem na jedno servo;
rychlost a smér jizdy ovladacem rychlosti, stfe-
dova poloha je stop.

= 2: servo 1 proporcionalné na ovladagci rychlosti,
servo 2 na smérové funkci.

= 3: jako 2, ale: smérové servo automaticky do
nulové polohy, je-li jizdni stupen 0 a F1 = zap;
pfi jizd. stupni > 0: smérové servo na smér.

UPOZORNENI k CV185 = 2 nebo 3: Servo 1 je
nastavitelné pomoci CV162, 163 (koncové po-
lohy), odpovidajicimi hodnotami je mozna i
zména sméru. Servo 2 je nastavitelné pomoci
CV166, 167.

186
187
188
189

JPantol”
JPanto2”
JPanto3*
JPanto4*

bit 7 = 0: nezavislé na sméru

= 1: zavislé na sméru
bit 6 — 5 = 00: sméroveé nezavislé,

= 01: jen pfi jizdé vpred

= 10: jen pfi jizdé vzad

=11: jen kdyZ je funkéni tla¢itku vypnuto
bit 4 — 0: tla¢itko k aktivovani

00001 = F1 00010 = F2 00011 = F3,...
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CV oznaceni rozsah | default popis
&as rozsvéceni pro efek 0-100 Rozsah 0 — 100 odpovida 0 — 1 s (10 ms/¢islo)
190 88, 89 go Y | 101200 0 101 — 100 odpovida 1 — 100 s (1 s/&islo)
T 201-255 201 — 255 odpovida 100 — 320 s (4 s/€islo)
. PP 0-100 Rozsah 0 — 100 odpovida 0 — 1 s (10 ms/¢islo)
191 | & Zha;é”gg' g[)" efekty | 101-200 0 101 — 100 odpovida 1 — 100 s (1 s/&islo)
T 201-255 201 — 255 odpovida 100 — 320 s (4 s/€islo)
kyvadiovy provoz ABC = 0: bez kyvadlového provozu na bazi ABC
193 s pobytem v obratovych 0, 0 =1...255: ¢as pobytu (v s) v zastavovacich (= ob-
dsecich 1-255 ratovych) Gsecich ABC na koncich kyvadlové
trati
Kyvadlovy provoz, jen je-li CV193 1...255.
= 0: kyv. provoz bez mezizastaveni (viz vy3e)
= 1...254: kyvadlovy provoz s mezizastavenim
kyvadlovy provoz ABC 0, (obratové Useky definovany pomoci zpomalo-
194 s pfidavnym mezizasta- 1-254, 0 vacich dsekd ABC, mezizastavky pomoci za-
venim 255 stavovacich Usekd ABC). Cas pobytu (v s)
V mezizastavkach.
= 255: jako vySe, ale trvalé zastaveni v v meziza-
stavce (az do uvolnéni zruSenim U¢inku zasta-
veni)
bez moz- Nacteni téchto CV udava verzi a subverzi v de-
gjg verggoaﬂgsg\%rze nosti za- - kodéru aktualné nahraného bootloaderu (= pro-
pisu gramu pro nahréni vlastniho software).
ID dzetli)(?]%eru, ID dekodéru (= vyrobni &islo) je automaticky za-
) pséano pfi vyrobé: prvni byte a polovina druhého
250 | CV250 370\"551 (bity ) je kod pro typ dekodéru, zbytek tvofi poradové
251 _ =) bez moz- ¢gislo.
=typ dekodéru nosti za- - ] ]
252 (viz kapitola 1, Typy) pisu ID dekodéru je potfeba pfedevSim pro pfihlaso-
253 CV251 (bity 3..0) a vaci proceduru k digitalni centrale a také v sou-
CV252 a 253 vislosti s nahravacim kédem pro ,kédované* zvu-
= vyrobni &islo kové projekty (viz CV260 az 263).
Za pfiplatek mohou byt zvukové dekodéry ZIMO
260 nahravaci kéd dekodéry pfi ndkupu opatfeny ,nahravacim ko-
261 o dem" a jsou pak od zacatku pfipraveny na na-
262 K6 d[())vané“ - - hrani ,kédovanych* zvukovych projektt prislus-
263 zvakové roiek ného ,svazku“. Jinak musi byt ,nahravaci kéd*
projekty ziskan (zakoupen) a zapsan dodate¢né:
viz k tomu webové strdnky ZIMO www.zimo.at.
1 nebo | =0, 100, 200: rezervovano pro budouci pouziti
1 101 =1, 2,... 32: Vybé&r mezi zvuky parnich lokomotiv,
2 ’ nahranych v dekodéru v kolekci zvuku, napt.
) parni pro typ BRO1, BR28, BR50 atd. Pfizpusobeny
265 vybér typu lokomotivy 101 typl budou jak razy pary, tak i ostatni zvuky (pis-
102 nebo kéani, kompresor, zvony,...).
moto- | - 107, 102,... 132: Viyb&r mezi zvuky motorovych
rova lokomotiv (pokud je v kolekci vice zvukd die-
101 selu).
0-255 64 Defaultni hodnota ,64" udava teoreticky nejhlasi-
266 celkova hlasitost - _ t&jSi moznou reprodukci bez zkresleni; hodnoty
(Cinitel) 0_460% 106% do cca 100 jsou pfesto pouzitelné. Doporuéeno:

CV266 = 40...90.

CV oznaceni rozsah | default popis
CV267 ucinné jen tehdy, je-li CV268 = 0:
R&zy pary sleduji ,simulovany detektor napravy*,
pak neni nutné k dekodéru pfipojovat skute¢ny
Eetnost raza pary detektor.
. qle Zakladni nastaveni ,,70“ udava zhruba 4 nebo 6
»simulovaného detektoru nebo 8 razii pary na otagku, podle zvoleného setu
napravy rdzd pary; protoze je zde silna zavislost na motoru
267 ) ) 0-255 63 | a prevodech, musi byt vétsinou provedeno jests
viz také CV354 individualni vyrovnani, aby se dosahlo skute&né
v tomto seznamu (Cetnost pfesné pozadované hustoty razd pary; k tomu
razd pary pfi jizdnim slouzi CV267:
stupni 1) Snizeni hodnoty zpUsobi vyssi ¢etnost razl pary
a naopak. Nastaveni by mélo prob&hnout pfi nizsi
rychlosti (zhruba pfi jizdnim stupni 10, ne pfi jizd-
nim stupni 1).
= 0: aktivni ,simulovany” detektor napravy (nasta-
veni pomoci CV267, viz vyse).
= 1: aktivni skuteény detektor napravy (pfipojeny
. . L. na ,spinaci vstup 2" dekodéru, viz kapitola 6),
prepnuti na skutecny de- kazda negativni hrana da jeden raz pary.
tektor napravy =2, 3,... 63 skutecny detektor napravy, vice hran
a po sobé (2, 3,... 63) da jeden raz pary.
0-63 =128 (bit 7 = 1 u ,simulovaného detektoru na-
podet hran detektoru na pravy,“):_dru_hy pohon trochu pomgleﬁ‘.i —smys-
268 raz pary a 1 luplné, jen je-li k dispozici vlastni ,druhy vzo-
rek” jako dalSi parni set ve zvukovém projektu.
a 128, 192 =192 (bit 6 a bit 7 = 1): pokud neni ,druhy vzo-
rek”, tedy vlastni vzorek pro druhy pohon),
specialni funkce ,simple bude pro oba pohony pouzit identicky parni
articulated” parni lokomo- set, druhy pfehravan pomaleji.
tivy Bit 7 = 1 (se skuteénym detektorem napravy, hod-
noty viz vyse)
detektor pro pohon 1 na IN3 (jako normalné),
detektor pro pohon 2 na IN2
(mozné jen, pokud ma dekodér dva vstupy).
Pro zvuk kolemjedouci parni lokomotivy je cha-
) rakteristické, Ze jeden z raz( pary ze skupiny 4
269 fixace Gvodniho razu 0-255 10 nebo 6 zni hlasitéji neZ ostatni; tento efekt jako
takovy je jiz obsazen ve zvoleném setu razt pary,
mUZe byt ale pomoci CV269 jesté zesilen.
PFi rychlé jizdé se maji stejné jako ve skute¢nosti
prekryvat, protoZe nasleduji tésnéji a nejsou stej-
: ’ 0-255 nomérné zkraceny, az kone¢né prejdou do slabé
271 g_fekt prfél_{rytlv (smyslu- 1 modulovaného Suméni. V modelovém provozu
pii rychlé jizdé piné do toto neni vzdy zcela Zadouci, protoZe to zni méné
cca 30) atraktivné; proto Ize pomoci CV271 nastavit, zda

maji razy pary pfi rychlé jizdé znit spiSe vyraznéji
nebo spiSe zaSuméné.
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rozsah

default

popis

272

trvani vypousténi vody

viz také CVv312
v tomto seznamu

(tlacitko vypousténi vody)

Otevieni ventill valcd pro vypousténi vody pro-
biha u predlohy individualné podle nazoru stroj-
vedouciho. V modelovém provozu je to pozado-
vano spiSe automaticky pfi rozjezdu, pomoci
CV272 se uréi, jak dlouho pfi rozjezdu ma znit
zvuk otevienych ventil(.

Hodnota v CV272 = ¢as v desetinach sekundy!
Upozornéni: Pokud je zvuk vypousténi vody pfi-
fazen i funk&nimu tlagitku (ve stavu pfi dodani F4,
viz CV312), Ize pomoci pfislusného funkéniho tla-
Citka automatické vypousténi vody libovolné zkra-
tit nebo prodlouzit. Automatické vypousténi vody
a funkéni vypousténi vody je podminéné iden-
tické (podle pozdéji provedeného vybéru/pfifa-
zeni).

= 0: Zadny zvuk vypousténi vody

273

vypousténi vody
zpozdéni rozjezdu

Otevieni ventill valct a s tim spojeny zvuk za-

¢ind u predlohy vétSinou jiz pfi stani. Pomoci

CV273 Ize toto ztvarnit tim, Ze je rozjezd automa-

ticky zpozdén.

Pusobeni zpozdéni rozjezdu bude zruSeno, po-

kud je aktivovana funkce posunu s deaktivaci

zrychleni (viz pfifazeni F3 nebo F4 pomoci

CV124).

= 0: Zadné zpozdéni rozjezdu

= 1: specialni nastaveni vypousténi vody ovlada-
¢em rychlosti; Zadné zpozdéni rozjezdu, ale
nejnizsi jizdni stupen (nejnizsi poloha ovla-
dace nad 0, jen pfi 128 jizdnich stupnich) zna-
mena ,jesté nejet, ale vypustit vodu!").

=2 .. :zpozdéni rozjezdu v desetinach sekundy,
doporuéeni: Zadné hodnoty > 20 (> 2 s).

274

vypousténi vody
Cas stani

a

pisknuti pfi rozjezdu
¢as stani

PFi posunu (Casté zastaveni a rozjezdy) se v praxi
od trvalého otevirani a zavirani ventild upousti.
CV274 zpusobi, ze zvuk vypousténi vody bude
potla¢en, pokud lokomotiva nestéala zde definova-
nou dobu.

Hodnota v CV274 = ¢as v desetinach sekundy.
Tento €as stani plati i pro pisknuti pfi rozjezdu.

275

hlasitost razd pary
pfi pomalé jizdé bez za-
téze

0-255

220

Pomoci CV275 se nastavuje, jak hlasité maji byt
rdzy pary pfi pomalé jizdé a ,zakladni zatézi“
(tedy stejné podminky jako pfi dfive provedené
»méfici jizde").

Jede se pfi ni rychlosti cca 1/10 maximalni rych-
losti; to nemusi byt dodrzeno presné.

CV277 pritom ma zdstat na 0%, aby nastaveni pro
4izdu bez zatéZe" nebylo ovlivnéno zatézi.

276

hlasitost pfi rychlé jizdé
bez zatéze

0-255

220

Jako CV275 (viz vySe), ale pro rychlou jizdu.
PFi nastaveni CV276 se ma jet plnou rychlosti.

CV oznaceni rozsah | default popis
PFi odchylce od zakladni zatéze (podle méfici
zavislost hlasitosti jizdy) by mély byt razy pary silnéjSi (ve stoupani)
277 rdza pary 0-255 10 popfF. slabsi, popf. zcela vymizet (v klesani).
na aktualni zatézi CV277 Nastavuje miru této zavislosti; vhodna
hodnota se zjisti zkouSenim.
Timto Ize potlagit reakci jizdniho zvuku na malé
zména zatéze zmény zatéze (napf. jizda v oblouku), aby se za-
278 . 0-255 10 L N o )
prahovéa hodnota branilo neklidnému akustickému vjemu.
Vhodnda hodnota se zjisti zkouSenim.
Timto Ize zpozdit reakci jizdniho zvuku na zmény
zatéze, pricemz se nejedna o definovany casovy
279 zména zatéze 0255 1 Gdaj, ale o ,6as zavisly na zatézi* (= ¢im vétsi
Cas reakce zména, tim rychlejSi G¢inek). | toto CV slouzi k za-
branéni neklidnému akustickému vjemu.
Vhodnd hodnota se zjisti zkouSenim.
Timto se nastavuje reakce spalovaciho motoru
na zatéz motoru (uréenou z PWM motoru a jizd-
niho stupné); upozornéni: zvuk spalovaciho mo-
toru je principialné zavisly na rychlosti a zrychleni.
dieselhydraulické lokomotivy — vysSi a nizsi
spalovaci motor stupné otacek a vykonu
280 0-255 10 dieselelektrické lokomotivy — béh/volnobéh
vliv zatéze lok. s mech. pfevodovkou — rychlostni stupné
=0: bez vlivu,
otacky motoru dle rychlosti
=1 az 255: rostouci az maximalni vliv.
UPOZORNENI: Doporuéuje se, pfedem provést
méfici jizdu s CV302 = 75 (viz kapitola 5.3),
Pomoci CV283 se nastavuje, jak hlasité maji byt
rézy pary pfi maximalnim zrychleni (default: 255
zvuk za jizdy (razy pary) = maximalni hlasitost).
283 hlasitost pro plny zvuk 0-255 255 Pokud je CV281 = 1 (tedy prah zrychleni nasta-
zrychlovani ven na 1 jizdni stuperi), pouzije se zde defino-
vana hlasitost pfi kazdém zvySeni rychlosti (tedy
i jen o 1 jizdni stupen).
Tis8Si az zcela vymizelé razy pary maji doprovéazet
snizeny pozadavek na vykon pfi zpomalovani.
Logika redukce zvuku je analogickd opa¢nému
préh zpozdéni pfipadu zrychlovani (dle CV281 az 283).
284 | pro redukei zvuku pfi zpo- | 0-255 1 = 1: na minimum (dle CV286) redukovany jizdni
malovani zvuk (rézy pary) jiz pfi snizeni rychlosti o
1 jizdni stupen.
= 2, 3,... na minimum redukovany jizdni zvuk pfi
sniZeni o tento pocet jizdnich stupnit.
Po snizeni rychlosti by mél byt redukovany zvuk
»85 trvani redukce zvuku 0-255 30 | Zalizdyjesté urditou dobu zistat redukovan (jako
pfi zpomalovani 0 _'25 s pfi zrychleni).

Hodnota v CV285 = ¢as v desetinach sekundy!
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CV oznaceni rozsah | default popis
Pomoci CV286 se nastavuje, jak hlasité maji byt
rézy pary pfi zpomaleni (default: 20 = pomérné
hlasitost redukovaného tiché, ale ne nula).
286 | jizdniho zvuku pfi zpoma- | 0 - 255 20 Pokud je CV284 = 1 (tedy prah zpomaleni nasta-
lovani ven na 1 jizdni stupen), pouZije se zde defino-
vana hlasitost pfi kazdém snizeni rychlosti (tedy i
jen o 1 jizdni stupen).
Skfipéni brzd se ma prehrét, pokud je pfi brzdéni
287 | prahproskiipenibrzd | 0-255 | 50 | Podkrocen uréity jizdni stupen. PFi dosazeni nu-
lové rychlosti (stani na zakladé vysledku méfeni
EMS) je automaticky zastaven.
Skfipéni brzd mé byt potlaceno, pokud lokomo-
tiva jela jen kratkou dobu, protoZe se ¢asto jedna
0 posun bez vozl (ve skute¢nosti skiipéji vétsi-
288 skfipéni brzd 0 __255 50 nou vozy, ne vlastni lokomotiva).
minimalni Cas jizdy 0-25s Upozornéni: Zvuky skiipéni brzd mohou byt pfi-
fazeny i funkénimu tlagitku (viz pfifazovaci proce-
dura CV300 = ...), pfiéemz tyto mohou byt ruéné
spustény nebo zastaveny (od verze sw 5.00).
tyristor: _ i N . .
289 stupfiovy efekt 1-255 =1...255: stupnovy efektu ohledné vysky tonu
290 ., ristor 0-255 Vy3ka ténu pro rychlost die CV292.
vySka ténu pomalu
201 o rstor | o 255 Vy3ka ténu pfi maximaini rychlosti.
vySka tonu maximalni
tyristor: - .
292 . 0-255 Rychlost pro vysku ténu dle CV290.
pomala rychlost
tyristor: . - . :
293 hlasitost konstantni 0-255 Hlasitost pfi konstantni rychlosti.
tyristor: ) - -
294 hlasitost pfi zrychlovani 0-255 Hlasitost pfi zrychlovani.
tyristor: . - -
295 hlasitost pfi zpomalovani 0-255 Hlasitost pfi brzdéni.
Maximalni hlasitost zvuku motoru, ktera bude do-
elektromotor: '
296 . 0-255 0 sazena pii pIné rychlosti nebo pfi rychlosti dle
hlasitost
CV298.
Interni jizdni stupen, pfi némz bude zvuk motoru
297 elektromotor: 0— 255 0 poprvé slysitelny; pfi této rychlosti za¢ina tise a
minimalni zatéz pfi rychlosti dle CV298 dosahne maximalni hlasi-
tosti dle CV296.
elektromotor: Interni jizdni stupen, pfi némz zvuk motoru do-
298 zavislost hlasitosti na 0-255 0 sahne maximalni hlasitost dle CV296.
rychlosti Viz popis ZSP!
Zvuk motoru bude podle tohoto CV prehravan
elektromotor: rychleji s rostouci rychlosti jizdy.
299 vyska tonu (frekvence) 0-100 0 = 0: vySka ténu (rychlost pfehravani) se nebude

zavislost na rychlosti

zvySovat
= 100: zdvojnasobeni vySky ténu

CV oznaceni rozsah | default popis
bit 0 — Reed1 spusti skfipéni v obloucich
bit 1 — Reed2 spusti skfipéni v obloucich
L Y bit 2 — Reed3 spusti skfipéni v obloucich
pribéh Skg!ﬁ”' v oblou- bit 3 — Reed4 spusti sk¥ipéni v obloucich
307 konfigurace bit7 — 0 = tlagitko z CV308 potlaci skFipéni v ob-
jazyekovych kontaktd loucich z jaz. kontaktu, je-li tla¢itko zapnuto
1 = tla¢itko z CV308 aktivuje skFipéni
v obloucich nezavisle na jazyckovych
vstupech
308 tlagitko sknpem v oblou- 0-28 25 0: zadné tlacitko; jazyckové vstupy trvale aktivni
cich 1 - 28: tlacitko F1 aZ F28
Zde prifazené funkéni tlagitko spusti proces brz-
déni dle ¢asu brzdéni, definovaného v CV349
309 tladitko brzdy 0,1-29 0 | (normalni - vy33i ¢as brzdéni v CV4 bude ignoro-
van). 0 = deaktivovano, 1 = F1,... 28 = F28,
29 = F0
Funkéni tlagitko pro zapnuti/vypnuti jizdnich
zvukd (rdzy pary, syceni, vypousténi vody,
skFipéni brzd, popf. spalovaci motor, zvuky tyris-
tor(i atd.) a ndhodnych zvukt (kompresor, prikla-
dani,...).
= 8: tedy tlacitko F8 pro zapnuti a vypnuti jizdnich
tlac¢itko zapnut/vypnut 0-28 _zvuké p P P !
310 jizdniho zvuku a nahod- ! 1 L . . .
nych zvuka 255 Upozornéni: toto je defaultni pro zvukové pro-
jekty ZIMO, typické projekty OEM (napf. vozi-
dla ROCO maji ¢asto jiné nastaveni, napf. 1,
tedy tlagitko F1).
= 0...28: zapinaci/vypinaci tla¢itko FO...F28 pro
jizdni zvuky.
= 255: jizdni a ndhodné zvuky trvale zapnuty
Funkéni tlagitko pro zapnuti/vypnuti funk&nich
zvukd, které jsou tlagitkam pfifazeny (napf. F2 —
piskani).
o . . =0: neznamena FO0, ale Ze funkéni zvuky jsou tr-
311 tacitko %apnut|/vy;{nut| 0-28 0 vale aktivni (nevypnutelné)
funké&nich zvukt ) o
= stejny zapis jako v CV310: pfislusnym tlacitkem
bude zvuk kompletné zapnut a vypnut
= 1..28: vlastni generelni tla¢itko pro funkéni
zvuky
Viz kapitola 5.4 ,Zakladni nastaveni pro parni lo-
312 | tlacitko vypousténi vody 0-28 0 komotivy*“, (nepatfi i pfes &islovani do kapitoly ,na po-
honu nezavislé").
Funkéni tlagitko, pomoci néjz mohou byt jizdni
zvuky mékce ztlumeny/zesileny. V mnoha zvuko-
vych projektech je CV313 = CV310, tedy stejny
313 tlac¢itko Mute 0-28, 114 zdznam v obou CV, takZze ,normalni* zapnuti/vy-
(ztlumeni/zesileni) 101-128 pnuti zvuku probiha plynule.

= 0: Zadné tlacitko, popf. funkce ,mute”
=1...28: odpovidajici funkéni tla¢itko F1...F28
=101...128: odpovidajici f. tl. plsobi inverzné
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CV oznaceni rozsah | default popis
Cas pro proces ,mute” v desetindch sekundy,
314 &as Mute 0-255 0 tedy do 25 s.
(ztlumeni/zesilent) 0_255 = 0: (do 10)* minimalni ¢as 1 s
=11...255: delSi prabéh ,mute”
Nahodny generator vytvari v nepravidelnych (=
nahodnych) ¢asovych odstupech interni impulsy,
pomoci nichZ je spoustén zvuk, pfifazeny nahod-
nému generatoru. CV315 definuje nejmensi
315 nahodny generator Z1 0 __255 1 mozny interval mezi dvéma po sobé nasledujicimi
minimalni interval 0_2555 impulsy.
Prifazeni vzorkd zvuku k ndhodnému generatoru
Z1 se provede pomoci procedury prostfednictvim
CV300 = 101, viz vySe! Ve stavu pfi dodani je jako
standardni zvuk na Z1 kompresor.
CV316 definuje nejdelsi mozny interval mezi
16 nahodny generator Z1 0 —_255 0 dvéme} po sobé néslgdujvicimi impulsy néhodného
nejvy&3i interval = generatoru Z1; mezi obéma hodnotami v CV315
-255s i &nd AFené i &
0 a CV316 jsou skutecné vytvarené impulsy rozdé-
leny rovnomérné.
Nahodnému generatoru Z1 pfifazeny vzorek
nahodny generator Z1 0-255 zvuku (tedy vétSinou kompresor) ma byt vzdy pre-
317 PP = 5 p o I
doba prehravani 0-2555 hran v trvani, definovanim v CV317.
= 0: vzorek zvuku prehréat jednou
318 jako vyse, ale pro 0-255 20 Ve stavu pfi dodani (default) je jako standardni
319 | nahodny generatorz2 | 072%% | 89 | 5y na 72 prikladani uhli
320 V9 0-255 5 P :
821 jako vyse, ale pro 0-255 30 Ve stavu pfi dodani (default) je jako standardni
822 nahodny generator Z3 0-255 90 zvuk na Z3 vodni ¢erpadlo vod
323 v g 0-255 3 P Y-
324 jako vyse, ale pro 0-255 - PR . . ;-
- nahodné generétory 0— 255 :(/)? ste:)vuuiipn dodani nejsou tyto ndhodné genera
338 z4-78 0-255 y pouzty.
Funkéni tla¢itko, pomoci néjz se zvysi zvuk spa-
tlagitko pro lovaciho motoru na minimalni stuperi, definovany
339 zvyseni stupné dieselu 0-28 0 v _CV340' ) ]
Viz nize pro pfipad, Ze maji byt definovana dalSi
tlac¢itka pro dalSi zvySeni.
L Minimalni stupen, na néjz ma byt zvuk spalova-
stupen dl'eselyl ciho motoru zvy$en tlagitkem dle CV339, ev. do-
340 na néjz ma byt zvyseno, 0-10 0 plnéno vzorcem (pokud méa byt definovano vice
a ev. dalsi tlacitka tlagitek): minimalni stupen + (16 * (podet tlagitek
- 1)).
Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S1,
spinaci vstup 1 0-255 bude prehravan s trvanim, definovanym
341 doba prehravani = 0 Ccvaal
oba prehravani 0_2555 v .
= 0: vzorek zvuku prehrét jednou
o 0— 255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S2,
342 spinaci vstup 2 - 0 bude prehravan s trvanim,  definovanym
doba prehravani 0-2555s v CV342.

= 0: vzorek zvuku prehréat jednou

CV oznaceni rozsah | default popis
0- 255 Zvukovy vzorek, pfifazeny spinacimu vstupu S3,
343 spinaci vstup 3 . 0 bude prehravan s trvanim,  definovanym
doba prehravani 0_2555 v CV343.
= 0: vzorek zvuku prehréat jednou
Po zastaveni lokomotivy maji (napfiklad) ventila-
. tory jesté dobihat a po zde definované dobé byt
dobé&h zvuku motoru 0-255 automaticky zastaveny, pokud se lokomotiva me-
344 (Vgr;tlalztg\r/::ﬁ) 0255 zitim opét nerozjede.
P = 0: bez dobshu
=1...255: dobéh 1...25 s
Funkéni tlagitko (F1 — F28), pomoci néjz se lze
piepinaci tlagitko prepinat mezi dvéma variantami zvuku v rdmci
pro dalsi variantu v ramci k tomu uréené kolekce zvuka, a to sice mezi zvo-
kolekce zvukd lenym v CV265 a nasledujicim, napf. pro
345 | prodruhy provozu jedné | 0-28 0 - pfepnuti mezi dvéma druhy provozu (napF. lehky
lokomotivy, ,nebo ) vlak / tézky vlak), nebo pro
druhy pqhonu wce_syste- - prepnuti mezi elektrickym a motorovym provo-
moveé lokomotivy zem vicesystémové lokomotivy; typickym pfi-
kladem je zvukovy projekt pro RhB Gem.
bit 0 = 1: pfepnuti mozné za stani
i . i bit 1 = 1: pfepnuti mozné za jizdy
podminky k pfepnuti v ko- (bity pro stani a jizdu mozné i soucasné)
346 lekci dle CV345 0-2 0
excidle bit 6 = 1: prechodova sada v diesel projektu, ktera
bude prehrana pfi pfechodu z jedné sady do
druhé
Hacitko solo jizdy = 0:zadne tiacitko o
347 pro prepnuti jizdnich 0-28 =1..28 funkeni tlac_|t!<,o (F1-F28), pomoci néjz
vlastnosti a zvuku Ize pfepnout mezi jizdou (s relativné téZkym)
vlakem a jizdou sélo (bez zatéze)
P¥i jizdé so6lo (funkce dle CV347 zapnuta) ma...
bit 0 = 1: ...se zvuk spalovaciho motoru (stupné
zvuku) pfi zrychlovani neomezené zvy3Sovat (ji-
pokud je tlagitko jizdy nak omezen v zavislosti na jizdnim stupni dle
s6lo (CV347, viz vyse) CV389).
stisknuto, maji byt prove- bit 1 = 1: ...byt redukovéan €as rozjezdu a brzdéni
348 dena zde definovana 0-31 dle CV3, 4, pficemZ mira redukce dle CV390.
opatfeni bit 2 = 1: ...se v oblasti pomalych rychlosti jet se
o _ zvukem za klidu, pfi¢emz nejvyssi jizdni stu-
bit 2 jiz ve verzi 4.10 pefi se zvukem za klidu dle CV391.
bity 0, 3, 4 (jen diesel) . . . . . Lz
bit 3 = 1: ...byt deaktivovan druhy ventilator a ge-
neréator koufe (dvoumotorova lokomotiva jede
jen s jednim motorem).
bit 4 = 1: ...byt potlaeno skfipéni brzd.
Aby se zahdjil pozadovany U&inek, musel by byt
¢as brzdéni v CV 4 nastaven na velmi vysokou
X S hodnotu (asi 50 ... 250), ¢as brzdéni v CV349
¢as brzdéni ’
349 0-255 0 spie nizky (5...20). Pak bude pfi ,ovladac¢i na

pro brzdové tlacitko

nulu“ simulovan vybéh lokomotivy bez pohonu,
zatimco brzdové tlagitko vede k rychlému zasta-
veni.
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CV oznaceni rozsah | default popis
Cas v desetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), b&-
Kontrolér hem néjz se po rozjezdu nema ozvat zvuk kontro-
350 L. . 0-255 0 léru; smyslupiné, pokud je prvni stuperi kontroléru
blokovani po rozjezdu L e M
jiz ve vzorku ,stani -> F1“.
= 0: kontrolér se ozve hned po rozjezdu.
Pro efekty ,010010xx" nebo ,010100xx" (genera-
o Lo 0-255 tor koufe): ochrana pred prehfatim: odpojeni
353 a”tgr::rt;g?uofgﬂgm = 0 0,5 min az cca 2 hod.
9 0-106 min = 0: bez automatického odpojent,
=1 az 255: automatické odpojeni po 25 s / krok
CV354 jen v souvislosti s CV267!
Pomoci CV354 se vyrovnava nelinearita méfeni
rychlosti pro ,simulovany detektor napravy*:
Cetnost razl pary Tzn. zatimco nastaveni CV267 by mélo probéh-
pfi nout pfi jizdnim stupni cca 10 (tedy pomalu, ale
354 jizdnim stupni 1 1-255 1 ne extrémné pomalu), Ize pomoci CV354 probéh-
nout korekce pro jizdni stupef 1 (tedy pro ex-
viz také CV267 trémné pomalou jizdu).
v tomto seznamu = 0: bez vlivu (Setnost linearné dle CV267)
= 1...127: razy pary pfi jizdnim stupni 1 (a ex-
trémné pomalé jizdé) etnéji nez dle CV267
= 255...128: razy pary méné cetnéji.
B ) ) Pokud je tla¢itko aktivovano, je mozné ménit
356 tlagitko zamku rychlosti 0-28 jizdni zvuk ovladacem rychlosti bez toho, Ze by
se sou¢asné ménila rychlost.
Interni jizdni stupen, od néjZ ma byt zvuk tyristort
tyristory: ti$Si. BEhem brzdéni ale hlasitost nebude zvy3o-
357 snizeni hlasitosti 0-255 vana.
pfi rychlejsi jizdé Pomoci CV158, bit 6 = 1 Ize zpdsobit, Ze hlasitost
béhem brzdéni bude pres to zvySena.
Prabéh, jak se ma zvuk tyristord ztiSovat od jizd-
tyristory: niho stupné, definovaného v CV357.
358 prabéh snizeni hlasitosti 0-255 = 0: vibec ne.
pfi rychlejsi jizdé = 10: bude ti3i 0 cca 3% na jizdni stupen.
= 255: zlom pfi jizdnim stupni z CV357.
kontrolér Maximalni pocet stupiid kontroléru, které sméji
359 pocet stijpn,u, které smgp 0— 255 30 L?I'Ij-lt po §obe pri zrychlovam. .
po sobé nasledovat pfi Uginné, jen pokud je ve zvukovém projektu zvuk
zrychleni kontroléru obsazen.
. Cas v desetinach sekundy (tedy 0 aZ 25 s), bé-
kontrolér hem né&jz m4 byt zvuk kontroléru slySitelny po za-
360 doba prehravani 0- 255 0 ) Y ysitelny p
p staveni.
po zastaveni
= 0: po zastaveni vliibec ne.
PFi zménéch rychlosti, jdoucich rychle po sobé,
kontrolér by se zvuk kontroléru ozyval prili§ ¢asto.
361 ¢as ¢ekani do dalsiho 0-255 20 | cv36e1: Cas v desetinach sekundy (tedy O aZ
prehrani 25's) jako minimalni odstup mezi opakovanym

prehranim zvuku kontroléru.

CV oznaceni rozsah | default popis
Jizdni stupeni, od néjz se ma pfepnout na druhy
tyristory zvuk tyristort pro vy$si rychlosti, toto bylo zave-
362 prah prepnuti 0-255 deno v souvislosti se zvukovym projektem pro
na druhy zvuk LICN* (vybava Roco).
= 0: Zadny druhy zvuk tyristoru.
Pocet rychlostnich stupiid v celém rozsahu (od
stani po plnou jizdu), napf. pokud je definovano
kontrolér 10 rychlostnich stupiiti, ozve se zvuk fazeni pfi
363 rozdéleni rychlosti do 0-255 0 (internim) jizdnim stupni 25, 50, 75,... (tedy cel-
stuprid kem desetkrat).
= 0: stejny vyznam jako 5; tzn. 5 rychlostnich
stupniti v celém rozsahu.
spar:%vke:)cL: I'T;Z:IO(;dSO\I'R(%%ha- Specialni CV jen pro dieselmechanické lokomo-
364 prevoct 0 tivy; pokles otacek pfi fazeni nahoru.
pokles otacek ) | ) N
pfi Fazeni nahoru Viz zvukové projekty (napf. VT 61).
spalpvam rrlotor s mecha- Specialni CV jen pro dieselmechanické lokomo-
nickou prevodovkou i iz e .
365 otacky 0 tivy; nejvySsi otaCky pred fazenim nahoru.
pfi fazeni nahoru Viz zvukové projekty (napf. VT 61).
366 _turbo 0-255 | 48
maximalni hlasitost
turbo
367 zavislost otacek 0-255 150 Zavislost frekvence pfehravani na rychlosti jizdy.
na rychlosti
turbo
368 zavislost otacek 0-255 150 Zavislost frekvence prehravani na rychlosti jizdy.
na rychlosti
369 N tgrbp L 0— 255 30 Prah slySitelnosti turba; zatéz sestava z CV367,
minimalni zatéz 368.
370 - tgrbo 0-255 25 Rychlost zvySovani frekvence turba.
zvySeni frekvence
371 - t,urbo 0-255 15 Rychlost snizovéani frekvence turba.
sniZeni frekvence
elektromotor A
372 zavislost hlasitosti 0-255 | o |TObezfunkce
na zrychlovani =1...255: minimalni az maximalni u¢inek
elektromotor =0 bez funk
373 zévislost hlasitosti 0-255 o |TObezfunkce - -
na brzdani = 1...255: minimalni aZ maximalni G¢inek
Funkéni tlacitko, pomoci né&jz maze byt aktivovan
.. . ,Coasting“ tzn. zvuk se zapne nezavisle na jizdni
tlacgko Coahs_tlng situaci. Viz CV375 pro jizdni stupefi (Sasté vyu-
374 (nebo Notching) 0-29 o | ziti: zvuk za stani bshem jizdy).

pro zvukové projekty
diesel

=0: NEznamena FO, ale ZADNE tlagitko Coasting

= 1...28: funkéni tlagitko F1...F28 pro Coasting,
29 = F0
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CV oznaceni rozsah | default popis
Stupen zvuku, ktery bude aktivovan pfi stisknuti
tla¢itka Coasting (dle CV374), nezavisle na jizdni
situaci.
stupen Coasting = 0: zvuk za stani (typicky pfipad Coasting)
375 bo Notchi 0-10 0
(nebo Notching) = 1...10: stupef zvuku (typicky je u motorovych
lokomotiv 5 az 10 stupritl), ktery méa byt aktivo-
vén tla¢itkem Coasting (napfiklad pro znazor-
néni vytapéni béhem stani).
) o 0— 255 255 Pro redukci hlasitosti procesnich zvuku (hlavni
376 hlasitost jizdniho zvuku : 2 proces napf. spalovaciho motoru spolegné s ,ve-
(multiplikator) 0-100% | 100% | dlejsimiprocesy" jako turbo) oproti funkénim zvu-
kam.
Pravdépodobnost zablesku svétla (dle CV158, bit
pravd&podobnost 7 pro FA7 nebo 394 pro FAG) pfi zrychlovani
378 zablesku svéta 0-255 0 =0: vzdy
pfi zrychlovani = 1: velmi zfidka
= 255: velmi ¢asto (téméf porad)
Pravdépodobnost zablesku svétla (dle CV158, bit
pravdépodobnost 7 pro FA7 nebo 394 pro FAB6) pfi zrychlovani
379 zablesku svétla 0-255 0 =0: vzdy
pFi brzdéni = 1: velmi zFidka
= 255: velmi ¢asto (téméf porad)
380 . MHacitko 1-28 0 Funkéni tlagitko pro manualni zapnuti zvuku ,dy-
manualni elektrické brzdy namické" nebo ,elektrické brzdy“.
381 elektricka brzda 0- 255 0 Elektrickd brzda ma byt slysitelna jen tehdy, po-
min. jizdni stupefi kud je jizdni stupefi mezi hodnotou v CV381...
elektricka brzda
382 max. jizdni stupef 0-255 0 ...a hodnotou v CV382.
383 elek}rvlcka przda 0— 255 0 = 0: vySka ténu r_lezawsla na rychlosti
vySka tonu =1...255: ...z4visla v rostouci mite
384 elektricka brzda 0- 255 0 Pocet jizdnich stupiid, o néz musi byt zpomaleno,
prah brzdéni aby se prehral zvuk ,elektrické brzdy“.
385 e_!ektrlcka br,zda 0— 255 0 = 0: neni spusténi ,negativni gatem
jizda ve spadu = 1...255: sputéni dle ,negativni zatéze"
bit 3 = 0: zvuk bude na konci utlumen
elektricka brzda _ =1: zvuk kongi koncoyym vzorkem
386 & 0-15 0 bit 2 = 0: prodlouzeni miniméainiho ¢asu béhu
smycka : !
zvuku brzdy o 0-7 s, diky tomu nedojde mezi
jizdnimi stupni k pferuSeni zvuku brzdy
Kromé jizdniho stupné (podle planu pribéhu, de-
finovaného v ZSP) méa mit vliv na zvuk i aktualni
zména rychlosti (zrychleni, zpomaleni) kvdli s tim
i i spojené zvySeni nebo snizeni zatéze.
387 vliv zrychleni 0— 255 0 poj Yy

na stupné zvuku dieselu

= 0: bez vlivu (zvuk zavisly jen na jizdnim stupni)

= 64: ze zkuSenosti pouzitelna hodnota

= 255: maximalni zavislost na zrychleni (nejvyssi
stupen zvuku pfi zrychleni)

Cv

oznaceni

rozsah

default

popis

388

vliv brzdéni
na stupné zvuku dieselu

0-255

Jako 387, pfizpusobeno situaci pfi brzdéni.

= 0: bez vlivu (zvuk zavisly jen na jizdnim stupni)
= 64: ze zkuSenosti pouzitelna hodnota

= 255: maximalni zavislost na brzdéni

389

omezeni vlivu zrychleni
na stupné zvuku dieselu

0-255

CV uréuje, jak daleko se mulze vzdalit stupen

zvuku pfi zrychleni (= rozdil mezi cilovym jizdnim

stupném a pravé nastavenym stupném) od Cisté

zavislosti na jizdnim stupni (podle planu pru-

béhu).

= 0: plné omezeni; zvuk motoru podle planu pru-
béhu, stupné zvuku nezavislé na zrychl.,

=1...254: zavislost dle hodnoty CV,
= 255: plnéd zavislost na cilové rychlosti

390

redukce ¢asu
zrychleni a brzdéni
pfi jizdé sélo

0-255

Pokud je zapnuta jizda sélo (tla¢itko dle CV347)
a aktivovana redukce zrychleni a brzdéni (dle
CV348, bit 1):

=0 = 255: bez redukce

= 128: redukce na polovinu

= 64: redukce na Ctvrtinu

= 1: prakticky zruSeni ¢asu zrychleni/brzdéni

391

jizda se zvukem za stani
pfi samostatné jizdé

0-255

AZ do jizdniho stupné, nastaveného v CV391, ma
byt pfi jizdé sélo (funkéni tlacitko dle CV347) ma
zvuk spalovaciho motoru zustat na zvuku za
stani.

392

spinaci vstup 4
doba prehravani 0

0-255

0-255s

Vzorek zvuku, pfifazeny spinacimu vstupu S4,
ma byt vzdy prehran v trvani, definovaném
v CV342.

= 0: vzorek zvuku prehréat jednou

393

ZIMO konfigurace 5

bit 0 = 1: aktivace Ditch light, kdyZ zni zvon
bit 1 = 1: aktivace Ditch light, kdyZ zni houkacka

bit 2 = 0: zagit vzdy 1. vzorkem vysokorychlost-
niho kontroléru

bit 2 = 1: pouzit nasledujici vzorek, pfi prebéhnuti
na 1. vzorek zpét

bit 3 = 0: pfi fazeni nahoru prehrat pocate¢ni a
koncovou ¢ast (pfi fazeni dold jen stfedni ¢ast)

bit 3 = 1: i pfi fazeni nahoru preskogit po¢atecni a
koncovou ¢ast (jako pfi fazeni dold)

bit 4 = 1: vySka toénu Tyristor2 se nezvySuje

394

bit 4:
rychlejsi zrychlovani

0-255

bit 0 = 1: zablesky svétla pfi zvuku kontroléru

bit 4 = 1: rychlejsi zrychleni a zvuk na vySSsi vy-
kon, pokud je rychly pohyb ovladaéem na max.
hodnotu

bit 6 = 1: zamezi zrychleni, je-li aktivni tlacitko
brzdy

bit 7 = 1: zvuk tyristoru se ozve pred rozjezdem
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Cv

oznaceni

rozsah

default

popis

395

maximalni hlasitost
pro tla¢itko zesileni

0-255

64

Rozsah nastaveni pro hlasitost pomoci tlacitka
zesileni dle CV397; muZe byt v pfipadé potreby i
vySSi nez zékladni nastaveni v CV266.

396

tlagitko ztlumenf

0 = Zadné tlacitko

1-28 =tla¢itko F1 az F28 29 = tlagitko FO

397

tlagitko zesileni

0 = z&adné tlacitko
1 - 28 =tla¢itko F1 az F28 29 = tlagitko FO

398

automatické pusobeni
Coasting

0-255

Pocet jizdnich stuprit, o néz musi byt zbrzdéno
béhem 0,5 s, aby se tim ,Coasting" spustil auto-
maticky (tzn. bez specialniho tla¢itka ,Coasting",
viz vySe), tzn. spalovaci motor klesne na zvuk za
stani. Pfi pomalejSim snizovani jizdniho stupné
se tento efekt naopak neuplatni.

399

rychlostné zavislé
dalkové svétlo
(dle ,Rule 17)

0-255

V souvislosti se ,Svycarskym mapovanim*“ u spe-

cialniho nastaveni ,dalkové svétlo“, viz CV431 =

255; pro kazdou ze 13 skupin CV (437, 443,...):

Na dalkové svétlo se prepne jen tehdy, pokud je

rychlost vy$si, nez hodnota v tomto CV (255 jizd-

nich stupid).

PRIKLADY a SPECIALNI PRIPADY:

= 0: dalkové svétlo pri kazdé rychlosti (i za stani),
ovladano jen funkénim tlacitkem (napf. dle
CV430).

= 1: dalkové svétlo za jizdy (NE za stani), jinak
ovladano jen funkénim tlacitkem (napf. dle
CV430).

= 128: dalkové svétlo od poloviéni rychlosti

400

mapovani vstupt
pro interni FO

tzn. ktera funkéni tlacitko
spina interni funkci FO?

= 0: tla¢itko FO (tzn. FO z paketu DCC) bude pre-
dano na interni FO (1:1).
= 1: tla¢itko F1 bude pfevedeno na interni FO...
= 28: tlacitko F28 bude pfevedeno na interni FO.
= 29: tlagitko FO bude pfevedeno na interni FO.
30: tla¢itko F1 na interni FO, jen pfi jizdé
vpred...
=57:tla¢itko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
= 58: tlacitko FO na interni FO, jen pfi jizdé vpred.
= 59: tlagitko F1 na interni FO, jen pfi jizdé vzad...
= 86: tla¢itko F28 na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
= 87: tlagitko FO na interni FO, jen pfi jizdé vzad.
= 101: tlacitko F1 invertované na interni FO...

= 187: tlagitko FO invertované na interni FO, pfi
jizdé vzad

= 254: smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vpred

= 255: smérovy bit na interni FO, pfi jizdé vzad

CV oznaceni rozsah | default popis
401 mapovani vstupt 1 —028 Jako mapovani vstupu vySe, ale naptiklad:
- pro interni 29 0 | cv403 = 1: tlagitko F1 bude pfedano na F3
428 F1..F28 30_ 255 = 9: tlagitko F9 bude pfedano na F3, atd.
L i o Pomoci zde definovaného ,tla¢itka F* maji byt v
:\Izc?r:zkf mapovani 0-28 Al (vpied, popf. vzad) a
430 P 29 (FO) 0 | A2 (vpFed, popt. vzad)
tlagitko F* 129-157 uvedené funkéni vystupy zapnuty.
bit 7 = 1: funkce tla¢itka F invertovana
,Normalni pfifazeni funkci“ zde definovaného ,tla-
Citka M“ mé byt deaktivovano (tzn. pfislusné vy-
stupy, napfiklad ¢elni osvétleni, vypnuty), pokud
je zapnuto ,tla¢itko F“.
bit 7 = 1: kromé toho maji byt vystupy, uvedené
pod Al a A2, zapnuty jen tehdy, pokud je zapnuté
tlacitko F a M.
bit 6 = 1: pfi sméru jizdy vpred nebudou vystupy
tlacitka M vypnuty, pokud je tlagitko F zapnuto.
Svycarské mapovani bit 5 = 1: pfi sméru jizdy vzad nebudou vystupy
skupina 1 bit 0 — 6: tlagitka M vypnuty, pokud je tlagitko F zapnuto.
Hlagitko M 0-28, = 157: je ¢asta hodnota pro CV431, protoZe vét-
" 29 (Fo) Sinou je zapsano FO (= 29) jako ,tla¢itko M*, a
431 y 0 oA £ERSATE s
abit7 vétSinou i bit 7 = 1. FO pak funguje jako gene-
nebo P
nebo relni tla¢itko zapnout/vypnout.
specialni nastaven 255 = 255 (specialni nastaveni pro dalkové svétlo):
dalkové svétlo® funkéni vystupy, definované ve Ctyfech nasle-
dujicich CV budou sepnuty na plnou intenzitu,
predpokladem je, Ze jsou sepnuty pfes ,nor-
malni pfifazeni®, a stmivany pomoci CV60;
tato funkce se pouZzije napf. pro pfepnuti cel-
nich svétle Svycarské lokomotivy na dalkova
svétla bez ztlumeni zadniho bilého svétla.
Zavislost na CV399: na dalkové svétlo se pfe-
pne je tehdy, pokud je rychlost vétsi nez hod-
nota vtomto CV (v systému 255 jizdnich
stupnu).
bity 0...3: bity 0...3:
1-12 Funkeéni vystup, ktery za podminky, Ze ,tlagitka F*
Svycarské _mapovéni 14 a,M“(ubitu7=1v CV pro ,tlagitko M*, jinak staci
432 skupina 1 (FAOV) 0 ,F*), ma byt zapnut pfi sméru jizdy vpred.
#AL" vpfed 1.5 (FAOQ Bity 7, 6, 5 (se sedmi moznymi hodnotami a nu-
bity 5...7: lou): &islo pouZitého ,stmivaciho CV* tzn. ,1¢
0-7 (bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.
bity 0...3: bity 0...3:
1-12 Dalsi funkéni vystup, ktery za podminky, Ze ,tla-
Svycarské mapovani 14 Citka F* a ,M* (u bitu 7 = 1 v CV pro ,tlacitko M*,
433 skupina 1 (FAOV) 0 jinak stac¢i ,F“), ma byt zapnut pfi sméru jizdy
A2 vpred 15 (FAOR) vpred. L .
bity 5...7: Bity 7, 6, 5 (se sedmi moznymi hodnotami a nu-
0-7 lou): ¢&islo pouzitého ,stmivaciho CV“, tzn. ,1°

(bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.
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CV oznaceni rozsah | default popis
bity 0...3: bity 0...3:
- ) o 1-12 Funkéni vystup, ktery za podminky, Ze ,tlagitka F*
Svycarské mapovani 14 a,M* (ubitu7=1v CV pro tlagitko M*, jinak stagi
434 skupina 1 (FAOV) 0 JF*), ma byt zapnut pfi sméru jizdy vpred.
»Al"vzad 15 (FAO0r) Bity 7, 6, 5 (se sedmi moZnymi hodnotami a nu-
bity 5...7: lou): &islo pouZitého ,stmivaciho CV* tzn. ,1¢
0-7 (bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.
bity 0...3: bity 0...3:
1-12 Dalsi funkéni vystup, ktery za podminky, zZe ,tla-
Svycarské mapovani 14 Citka F* a ,M* (u bitu 7 = 1 v CV pro ,tlacitko M*,
435 skupina 1 (FAOV) 0 jin§k stac¢i ,F*), ma byt zapnut pfi sméru jizdy
,A2"vzad 15 (FAOr) vpred. _ _ _
bity 5...7: Bity 7, 6, 5 (se sedmi moznymi hodnotami a nu-
0-7 lou): ¢&islo pouzitého ,stmivaciho CV“, tzn. ,1°
(bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.
436 ... - skupina 2 0 V8ech 6 CV skupiny 2 je definovano stejné jako
441 6 CV skupiny 1!
441 “ < . ) . -
_ ... - skupina 3 0 _Vsech 6 CV dal_smh skupin je definovano stejné
447 jako 6 CV skupiny 1!
448
- ... - skupina 4 0
453
454
- ... - skupina 5 0
459
460
- ... - skupina 6 0
465
466
- ... - skupina 7 0
471
472
- ... - skupina 8 0
477
478
- ... - skupina 9 0
483
484
- ... - skupina 10 0
489
490
- ... - skupina 11 0
495
496
- ... - skupina 12 0
501
502
- ... - skupina 13 0
507

CV oznaceni rozsah | default popis
Na jedno z téchto péti CV, tzn. na pét v nich ob-
sazenych hodnot stmivani, Ize odkazat v kazdém
508 hodnoty stmivani pro (0- 3]:)_*8 ze skuplnov’yctl Ccv (nev1p,r. 4'32, 433, 43%, 43%). ]
209 ,Svycarské mapovani* (_pouz_lty To znamena_,, zg fu[l,kcnj \{ystup,y,, které maji b}/,t
510 jen bity 0 zapnuty, maji byt pfisluSné stmivany. Lze pouZit
gg specialni nastaveni biZy' '63.)2 u funkznich Vystup FAD a2 FA13,
bit 0 = 1: potlaci svétleny efekt
bit 1 = 1: efekt blikani
bit 2 = 1: inverzni efekt blikani
513 Cislo zvuku F1 &islo vzorku funkéniho zvuku na F1
514 funkéni zvuk F1 0-255 nastaveni hlasitosti
515 loop info F1 parametr loop funkéniho zvuku na F1
516 Cislo zvuku F2 &islo vzorku funkéniho zvuku na F2
517 funkéni zvuk F2 0-255 nastaveni hlasitosti
518 loop info F2 parametr loop funk&niho zvuku na F2
519 Cislo zvuku F3 &islo vzorku funkéniho zvuku na F3
520 funkéni zvuk F3 0-255 nastaveni hlasitosti
521 loop info F3 parametr loop funk&niho zvuku na F3
522 Cislo zvuku F4 &islo vzorku funkéniho zvuku na F4
523 funkéni zvuk F4 0-255 nastaveni hlasitosti
524 loop info F4 parametr loop funkéniho zvuku na F4
525 Cislo zvuku F5 gislo vzorku funkéniho zvuku na F5
526 funkéni zvuk F5 0-255 nastaveni hlasitosti
527 loop info F5 parametr loop funkéniho zvuku na F5
528 Cislo zvuku F6 &islo vzorku funkéniho zvuku na F6
529 funkéni zvuk F6 0-255 nastaveni hlasitosti
530 loop info F6 parametr loop funkéniho zvuku na F6
531 Cislo zvuku F7 &islo vzorku funkéniho zvuku na F7
532 funkéni zvuk F7 0-255 nastaveni hlasitosti
533 loop info F7 parametr loop funkéniho zvuku na F7
534 Cislo zvuku F8 &islo vzorku funkéniho zvuku na F8
535 funkéni zvuk F8 0-255 nastaveni hlasitosti
536 loop info F8 parametr loop funkéniho zvuku na F8
537 Cislo zvuku F9 &islo vzorku funkéniho zvuku na F9
538 funkéni zvuk F9 0-255 nastaveni hlasitosti
539 loop info F9 parametr loop funkéniho zvuku na F9
540 Cislo zvuku F10 &islo vzorku funkéniho zvuku na F10
541 funkéni zvuk F10 0-255 nastaveni hlasitosti
542 loop info F10 parametr loop funké&niho zvuku na F10
543 Cislo zvuku F11 &islo vzorku funkéniho zvuku na F11
544 funkéni zvuk F11 0-255 nastaveni hlasitosti
545 loop info F11 parametr loop funkéniho zvuku na F11
546 Cislo zvuku F12 gislo vzorku funkéniho zvuku na F12
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547 funkéni zvuk F12 0-255 nastaveni hlasitosti
548 loop info F12 parametr loop funk&niho zvuku na F12
549 Cislo zvuku F13 gislo vzorku funkéniho zvuku na F13
550 funkéni zvuk F13 0-255 nastaveni hlasitosti
551 loop info F13 parametr loop funk&niho zvuku na F13
552 Cislo zvuku F14 &islo vzorku funkéniho zvuku na F14
553 funkéni zvuk F14 0-255 nastaveni hlasitosti
554 loop info F14 parametr loop funk&niho zvuku na F14
555 Cislo zvuku F15 gislo vzorku funkéniho zvuku na F15
556 funkéni zvuk F15 0-255 nastaveni hlasitosti
557 loop info F15 parametr loop funk&niho zvuku na F15
558 Cislo zvuku F16 &islo vzorku funkéniho zvuku na F16
559 funkéni zvuk F16 0-255 nastaveni hlasitosti
560 loop info F16 parametr loop funké&niho zvuku na F16
561 Cislo zvuku F17 &islo vzorku funkéniho zvuku na F17
562 funkéni zvuk F17 0-255 nastaveni hlasitosti
563 loop info F17 parametr loop funk&niho zvuku na F17
564 Cislo zvuku F18 gislo vzorku funkéniho zvuku na F18
565 funkéni zvuk F18 0-255 nastaveni hlasitosti
566 loop info F18 parametr loop funk&niho zvuku na F18
567 Cislo zvuku F19 gislo vzorku funkéniho zvuku na F19
568 funkéni zvuk F19 0-255 nastaveni hlasitosti
569 loop info F19 parametr loop funk&niho zvuku na F19
570 Cislo zvuku FO &islo vzorku funkéniho zvuku na FO
0255 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan funkci FO
funkéni zvuk = = 0: plna hlasitost, original vzorku (jako 255)
571 0 h i
aY 100, = 1...254: redukovana hlasitost 1 — 99,5%
1-100% )
= 255: pInéd hlasitost
573 ¢Eislo zvuku syceni &islo vzorku
574 zvuk syceni 0-255 hlasitost zvuku sy&eni
575 zﬁ:zz)yz:r%kélsu ¢Eislo vzorku
576 zména sméru 0-255 hlasitost zvuku pro napf. ,Johnson Bar*
577 s(l:(lfsi:;)éf]\illtil:;d ¢Eislo vzorku
578 skfipéni brzd 0-255 hlasitost sk¥ipéni brzd
579 C'g)gsztxfgu ¢Eislo vzorku
580 tyristory 0-255 hlasitost tyristord (ELEKTRO)
581 piskr?:jstilop?ivrlég‘ezdu gislo vzorku
582 pisknuti pfi rozjezdu 0-255 hlasitost ,pisknuti pFi rozjezdu* (PARNI, DIESEL)
583 vy[():(l)SL:gté\rg?l\(/L(‘)dy gislo vzorku
584 vypousténi vody 0-255 hlasitost ,vypousténi vody* (PARNI)

CVv oznaceni rozsah | default popis

585 el(;llitlfoalgtlgsu ¢islo vzorku

586 elektromotor 0-255 hlasitost elektromotoru (ELEKTRO)
587 C'SIJ.?Z?;UI(U ¢islo vzorku

588 jizdni zvuk 0-255 hlasitost jizdniho zvuku

589 Cklcs)lr?trf)\llgrliju ¢islo vzorku

590 kontrolér 0-255 hlasitost kontroléru (ELEKTRO)

600 turbodmychadlo 0-255 hlasitost turba (DIESEL)

602 dynamicka brzda 0-255 hlasitost dynamické brzdy

604 skiipéni v obloucich 0-255 hlasitost skfipéni v obloucich

671 zvuk spinaciho vstupu 4 | 0-255 0 &islo vzorku zvuku pro spinaci vstup 4
672 zvuk spinaciho vstupu 4 | 0 - 255 0 hlasitost zvuku, aktivovaného spin. vstupem 4
673 Cislo zvuku F20 &islo vzorku funkéniho zvuku na F20
674 funkéni zvuk F20 0-255 nastaveni hlasitosti

675 loop info F20 parametr loop funké&niho zvuku na F20
676 Cislo zvuku F21 &islo vzorku funkéniho zvuku na F21
677 funkéni zvuk F21 0-255 nastaveni hlasitosti

678 loop info F21 parametr loop funk&niho zvuku na F21
679 Cislo zvuku F22 &islo vzorku funkéniho zvuku na F22
680 funkéni zvuk F22 0-255 nastaveni hlasitosti

681 loop info F22 parametr loop funk&niho zvuku na F22
682 Cislo zvuku F23 &islo vzorku funkéniho zvuku na F23
683 funkéni zvuk F23 0-255 nastaveni hlasitosti

684 loop info F23 parametr loop funk&niho zvuku na F23
685 Cislo zvuku F24 &islo vzorku funkéniho zvuku na F24
686 funkéni zvuk F24 0-255 nastaveni hlasitosti

687 loop info F24 parametr loop funk&niho zvuku na F24
688 Cislo zvuku F25 &islo vzorku funkéniho zvuku na F25
689 funkéni zvuk F25 0-255 nastaveni hlasitosti

690 loop info F25 parametr loop funk&niho zvuku na F25
691 Cislo zvuku F26 &islo vzorku funkéniho zvuku na F26
692 funkéni zvuk F26 0-255 nastaveni hlasitosti

693 loop info F26 parametr loop funk&niho zvuku na F26
694 Cislo zvuku F27 &islo vzorku funkéniho zvuku na F27
695 funkéni zvuk F27 0-255 nastaveni hlasitosti

696 loop info F27 parametr loop funké&niho zvuku na F27
697 Cislo zvuku F28 &islo vzorku funkéniho zvuku na F28
698 funkéni zvuk F28 0-255 nastaveni hlasitosti

699 loop info F28 parametr loop funk&niho zvuku na F28
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CV oznaceni rozsah | default popis
) Cislo zvuku k Propojeni 1 (je vétSinou zadano ve
726 propojeni 1 0 zvukovém projektu a norméalné by nemélo byt mé-
zvuk néno), v dokumentaci nékterych (ale ne vSech)
zvukowvych projektl jsou Eisla zvuku uvedena.
propojent 1 Funkéni vystup k Propojeni 1, ktery — pokud zvuk
727 EA 0 bézi — méa byt sepnut. 1=FAOvpfed, 2=FAOvzad,
3=FA1,...
propojeni 2 X _—
728 Zvuk 0 Cislo zvuku k Propojeni 2.
propojeni 2 Funkéni vystup k Propojeni 2:
729 0
FA 1 = FAOvpred, 2 = FAOvzad, 3 = FAL,...
730
735
ropojeni 6 .
736 P gv{jk 0 Cislo zvuku pro Propojeni 6.
propojeni 6 Funkéni vystup k Propojeni 2:
737 0
FA 1 = FAOvpFed, 2 = FAOvzad, 3 = FAL,...
738 spinaci vstup 1 Cislo vzorku podle informace o vzorku, pro spi-
¢Eislo vzorku naci vstup S1.
Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spinacim vstu-
Uk 0-255 pem S1
739 spinaciho vstupu S1 150‘ 0 = 0: plna hlasitost, original vzorku (jako 255)
1-100% = 1...254: redukovana hlasitost 1 — 99,5%
= 255: pIné hlasitost
740 spinaci vstup 2 Cislo vzorku podle informace o vzorku, pro spi-
¢Eislo vzorku naci vstup S2.
741 o zvuk 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spinacim vstu-
spinaciho vstupu S2 pem S2.
742 spinaci vstup 3 Cislo vzorku podle informace o vzorku, pro spi-
¢Eislo vzorku naci vstup S3.
743 o zvuk 0-255 0 Hlasitost zvuku, ktery je aktivovan spinacim vstu-
spinaciho vstupu S3 pem S3.
744 nahodny zvuk Z1 &islo vzorku zvuku pro ndhodny zvuk Z1
745 funkéni zvuk Z1 0 Hlagitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym ge-
neratorem Z1.
746 nahodny zvuk Z1 Parametr loop nadhodného zvuku Z1; Loop = 8;
informace loop short = 64
747 nahodny zvuk 72 &islo vzorku zvuku pro nahodny zvuk Z2
748 funkéni zvuk 22 0 Hlagitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym ge-
neratorem Z2.
749 nahodny zvuk Z2 Parametr loop nadhodného zvuku Z2; Loop = 8;
informace loop short = 64
750 nahodny zvuk Z3 &islo vzorku zvuku pro nahodny zvuk Z3
751 funkéni zvuk 23 0 Hlagitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym ge-
neratorem Z3.
752 nahodny zvuk Z3 Parametr loop nadhodného zvuku Z3; Loop = 8;
informace loop short = 64
753 nahodny zvuk Z4

Cislo vzorku zvuku pro ndhodny zvuk Z4

CV oznaceni rozsah | default popis
754 funkéni zvuk Z4 0 Hlagitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym ge-
neratorem Z4.
755 nahodny zvuk Z4 Parametr loop ndhodného zvuku Z4; Loop = 8;
informace loop short = 64
756 nahodny zvuk Z5 &islo vzorku zvuku pro nédhodny zvuk 25
757 funkéni zvuk Z5 0 Hlagitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym ge-
neratorem Z5.
758 nahodny zvuk Z5 Parametr loop nédhodného zvuku Z5; Loop = 8;
informace loop short = 64
759 nahodny zvuk 26 &islo vzorku zvuku pro ndhodny zvuk 26
760 funkéni zvuk Z6 0 Hlagitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym ge-
neratorem Z6.
761 nahodny zvuk Z6 Parametr loop ndhodného zvuku Z6; Loop = 8;
informace loop short = 64
762 nahodny zvuk 27 &islo vzorku zvuku pro nédhodny zvuk 27
763 funkéni zvuk Z7 0 Hlagitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym ge-
neratorem Z7.
764 nahodny zvuk Z7 Parametr loop ndhodného zvuku Z7; Loop = 8;
informace loop short = 64
765 nahodny zvuk Z8 &islo vzorku zvuku pro nédhodny zvuk Z8
766 funkéni zvuk Z8 0 Hlagitost zvuku, ktery je aktivovan nahodnym ge-
neratorem Z8.
767 nahodny zvuk Z8 Parametr loop nadhodného zvuku Z8; Loop = 8;
informace loop short = 64
bity 0...3: b|tyv(’)...3: L ’ ., .
1-12 IRaIS| fLil‘nkcm“vystL_lp, ktery za podmmkyv,,ze ,,tla-
800 vycarské mapovani 14 9|tka F %,”M “(u blty 7,: 1vCV p[(_) ,,tlafntkq,M )
skupina 14 (FAOV) 0 jinak staci ,F*), ma byt zapnut pfi sméru jizdy
805 LA2" vzad 15 (FAON) vzad. o _
bity 5...7: Bity 7, 6, 5 (se sedmi moznymi hodnotami a nu-
0-7 lou): ¢&islo pouzitého ,stmivaciho CV“, tzn. ,1°
(bit 5 = 1) znamena stmivani dle CV508, atd.
806
...skupina 15 0
811
812
...skupina 16 0
817
818
...skupina 17 0
823
; B Pocet vSech prepinacich tla¢itek v setu. Tato tla-
835 pocet setu + tlagitek &itka jsou uspofadana vzdy postupné, poéinaje
tla¢itkem, definovanym v CV345.
836 2vuk startu motoru bit 0 bit 0 = 1: lokomotiva se ngmé rozjet, dokud nebyl
zvuk startu motoru pfehran do konce
837 prabéhy skriptu bit0 -3

bit 0 — 3 = 1: skript 1 — 4 deaktivovat
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| 7. Upozornéni k opravam

| dekodéry ZIMO mohou byt vadné... nékdy ,samy od sebe“, nékdy kvuli zkratu v zapojeni, nékdy
kvuli chybnému update...

Tyto vadné dekodéry mohou byt samozfejmeé zaslany k ZIMO, aby zde mohly byt opraveny nebo vy-
meénény. Nezavisle na tom, zda se jedna o zaru¢ni nebo placenou opravu, mél by odesilatel dostat
zpatky dekodér, ktery je nejen funkéni, ale také stejné nakonfigurovany jako puvodni (tedy predevsim
stejné hodnoty CV a stejny zvukovy projekt). Toto ale neni mozné, pokud vadny dekodér neni mozné
kvuli posSkozeni nagist.

PROTO ...doporuéujeme DULEZITA DATA z dekodéru NACIST
pokud je to mozné, tedy dekodér neni poSkozeny,
aby bylo mozné tato data v pfipadé opravy sdélit ZIMO (formulaF na opravy):

nahrana verze SW (CV7, 65),
pfipadné aktivovana sada CV
(aktivacni kéd pro CV8, tyka se dekodérli bez zvuku),
ID dekodéru (CV250...253, pokud existuje),
pfipadné nahravaci kéd (CV260...263, tyka se zvukovych dekodér),
nahrany zvukovy projekt.

Kromé toho je velmi uzite€né (ale relativné naro¢né) nacist cely seznam CV a zazalohovat, aby je
bylo mozné po opravé (kdy nékdy neni mozné zabranit ,hard resetu”, tedy nastaveni CV na defaultni
hodnoty) nebo vyméné dekodéru do smazaného nebo nového dekodéru nahrat. Toto (naéteni a na-
hrani) mize byt provedeno pomoci
software ,PFuSch” (od E. Sperrera, spolupracuje s ZIMO a nékterymi jinymi digitalnimi centralami),
nebo ZSP (spolupracuje s MX31ZL nebo MXDECUP, v budoucnu také s MXULF a MX10),
nebo ZSC (v budoucnu bude spolupracovat s MXULF, MX10).

UPOZORNEN:I: Digitalni centraly ZIMO naéitaji konfiguraci disponibilnich dekodér(i automaticky (na
pozadi probihajiciho provozu) a v pfipadé potreby ji poskytnou.

DALSI UPOZORNENI ohledné zasilani vadnych dekodér(:

- Aby se zabranilo zbyte€nym zéasilkdam, mélo by byt pfedem ovéfeno, zda jde skute¢né o takovou
zavadu, pro jejiz odstranéni je nutny servis ZIMO. Nemalo zaslanych dekodéri je jen Spatné nakon-
figurovano a potfebuiji jen ,hard reset* (CV8 = 8), aby se hodnoty CV vrétily na defaultni nastaveni
dekodéru nebo zvukového projektu.

- POZOR: Nékdy jsou zavady zplsobeny tim, Ze nahrany zvukovy projekt popf. v ném integrovany
seznam CV predpoklada urcity model (napf. urcité vybaveni a uspofadani osvétleni), ale vybaveni
a zapojeni lokomotivy tomu neodpovida. Typické pfipady: svétla uz nefunguji na FO (protoZe zvu-
kovy projekt svétla prevedl na jiné funkce) nebo se lokomotiva ,nekontrolované rozjizdi* (protoze
zvukovy projekt aktivoval servo pro spfahlo a ,automatické poodjeti*).

K tomu upozornéni: pro jednotlivé zvukové projekty v databazi zvukd ZIMO existuji vétsinou i varianty, které obsa-
huji jen zvuk a nepredpokladaji Zadné specialné upravené vozidlo.

- Pokud se napfiklad jedna ,jen" o Spatné jizdni vlastnosti, je G€elné pfed odeslanim dekodéru kon-
taktovat servis ZIMO (service@zimo.at); ¢asto mohou byt doporuéena jednoducha napravna opat-
feni.

- ZIMO muze k opravé prevzit jen dekodéry, NE vozidla nebo jejich ¢asti se zabudovanymi dekodéry.
Samozfejmé existuji vyjimky po pfedchozim projednéni v problémovych pfipadech, na nichz se po-
dili spolupréace lokomotivy a dekodéru.

- Zavada (nebo divod zaslani) by méla byt pokud mozno co nejpfesnéji popsana, navic k vyse zmi-
néné zékladni informaci o zaslaném vyrobku.

- Takzvané ,OEM dekodéry*, tedy takové, které jsou u vyrobcli vozidel pfimo zabudovany do vlastnich
vozidel a pak dodavany jako kompletné digitalizované lokomotivy) jsou vlastné v zodpovédnosti vy-
robcll vozidel. Pfesto ZIMO opravu takovych dekodéru provede, pokud jsou na servis ZIMO zaslany.
Zaruéni podminky a podminky oprav se mohou samoziejmé liSit podle vyrobce vozidel (zda ,lepsi“
nebo ,horsi“ je spiSe nahoda). | v téchto pripadech plati: k ZIMO poslat jen dekodér, ne kompletni
lokomotivu!

V pripadé vymény dekodéru maze byt ve vétSiné pripadi do ndhradniho dekodéru dosazen zvukovy
projekt, obsazeny v origindlnim OEM dekodéru (pokud byly potfebné informace uvedeny ve formu-
|&fi pro opravy). To plati pro vyrobce vozidel jako Roco, Fleischmann, Wunder, Demko a mnohé jiné,
mohou byt ale také vyrobci, jejichz zvukové projekty nema ZIMO k dispozici, ale jsou Cisté ,vlastni
stavby"“.

- PieduloZené" zvukové projekty (viz databaze zvuk(l) naopak vétsinou NEMA ZIMO k dispozici, ale
jsou jen u autora / majitele, ktery vétSinou dekodér s nahranym zvukovym projektem sam dodal nebo
je s dodavatelem spojen. Takové zvukové dekodéry je lepSi v pfipadé opravy zaslat pfimo bezpro-
stfednimu dodavateli. Rovnéz dobie pfimo u ZIMO jsou zpracovatelné samoziejmé pripady, kdy se
jedna o jednoznaény hardwarovy problém (tedy je-li poSkozen vystup pro motor nebo funkéni vy-
stup).

Formuldfproopravy  ZIMO REPARATUR

(zmen3eno; pro zaslani o .
zvétsit nebo vytisknout

z www.zimo.at , Vertrieb, Kanendin e

Service) e

Do CR dovazi a prodava:

Libor Schmidt — MARATHON MODEL /—/—\"ﬁ
MARATHON MODEL

Slovacka 2734/32 digitalni svét zeleznice

690 02 Breclav

www.marathonmodel.cz

e-mail: schmidt@marathonmodel.cz

ZIMO ELEKTRONIK



